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Allgemeines

Produktinformationen

Produktschliissel Servo-Umrichter 9300

EVs 9321 E 5 Voo3

Gerdtegrolie
9321
9322
9323
9324
9325
9326
9327
9328
9329
9330
9331
9332

Bauform
E = Einbau/Durchstoftechnik
C - Cold Plate

Reihe
5 — Servo-Umrichter

K = Servo-Kurvenscheibe
Servo-Positionierregler
Servo-Registerregler
Servo-PLC

Servo-PLC Technologie

- — ®™ U
|

Variante
— Standard
VD2 - Cold Plate
VO0D4 — Sicherer Halt
V100 — fur IT-Netze

10 mnze Servo-Umrichter de 03/2010



Allgemeines

Produktinformationen

Produktschliissel Servosystem ECS

EC5 D A 032 C 4 B

Bauform
E — Einbaugerat IP20
D — Thermische Separierung

C = Cold Plate

Ausfiihrung

Achsmodul mit Anwendungssoftware
P — Posi & Shaft

S — Speed & Torque

M — Maotion

A — Application

E — Versorgungsmodul

K = Kondensatormodul

Spitzenstrom

Achsmodul
004 — 4 4

008 — 8 A

016 — 16 A
032 = 32 A
048 — 48 A
064 — 64 A

Dauergleichstrom

Versorgungsmodul
012 — 12 A

020 — 20 A

040 — 385A

Feldbus-Schnittstelle
Systembus CAN

Spannungsklasse Gerdt
400 V/4B0V

Technische Ausfiihrung
B — Standard
| = fir IT-Netze

Servo-Umrichter de 03/2010 mnze 11



Allgemeines

Produktinformationen

Kurzzeichenlegende

B [mm] Breite

C [pF] Integrierte Zwischenkreiskapazitat

CB [kws] Warmekapazitat

fy [Hz] Drehfeldfrequenz

f., [kHz] Schaltfrequenz

H [mm] Hohe

i Ubersetzung des Getriebes

Ipc [A] Zwischenkreisbemessungsstrom

Imax [A] Maximaler Ausgangsstrom

Iy [A] Bemessungsstrom

Inetz [A] Netzbemessungsstrom

Iz kn [A] Zwischenkreisstrom

Izk_max [A]  Maximaler Ausgangsstrom Versorgungsmodul

1[m] Motorleitungslange

m [kg] Masse

Mesr [Nm] Effektives Drehmoment

Mpax [Nm]  Maximales Drehmoment

Npax Max. Drehzahl

Py [kW] Typische Motorleistung

P, [W] Verlustleistung

R [Ohm] Widerstand

T[mm] Tiefe

Upc [V] DC-Einspeisespannung

Unetz [V] Netzspannungsbereich
Netzbemessungsspannung

Uz [V] Zwischenkreisspannung

v Puls / Pausenverhéltnis

12

AIF

cUL

DIAG

DIN

EMV

EN

EN 60529

EN 60721-3

EN 61800-3

EN 61800-5-1

ENISO13849-1

IEC

IEC61131-3

IEC61131-2

IEC 61508

KTY

NEMA
PE

SPS

TTL

UL

UR

VDE

VDI 2143

Lenze

Application Interface

Canadian Standard
Underwriters Laboratory Listed Product

Steckplatz Diagnoseadapter
Deutsches Institut fiir Normung eV.
Elekromagnetische Vertraglichkeit
Europdische Norm

Schutzarten durch Gehause (IP-Code)

Klassifizierung von Umweltbedingungen;
Teil 3: Klassen von UmwelteinflussgréoBen und
deren Grenzwerte

Drehzahlverdanderbare elektrische Antriebe
Teil 3: EMV-Anforderungen einschlieRlich
spezieller Priifverfahren

Elektrische Leistungsantriebssysteme mit ein-
stellbarer Drehzahl - Teil 5-1: Anforderungen
an die Sicherheit; Elektrische, thermische und
energetische Anforderungen

Sicherheit von Maschinen- Sicherheitsbezoge-
ne Teile von Steuerungen- Teil 1: Allgemeine
Gestaltungsleitsatze

International Electrotechnical Commission
Programmiersprachen fiir speicherprogram-
mierbare Steuerungen, Teil 3 Programmierung

Speicherprogrammierbare Steuerungen
Teil 2: Ausristung und Tests

Functional safety of electrical /electronic/
programmable electronic safety-related sys-
tems

International Mounting Code

International Protection Code

Kontinuierlicher Temparatursensor

National Electrical Manufacturers Association
Schutzleiter

Speicher programmierbare Steuerung
Signalpegel 5V

Underwriters Laboratory Listed Product
Underwriters Laboratory Recognized Product
Verband deutscher Elektrotechniker

Bewegungsgesetze fiir Kurvengetriebe

Servo-Umrichter de 03/2010



Servo-Umrichter 9300

Produktinformationen

Uber diesen Katalog

In diesem Katalog sind alle Komponenten fiir die Servo-Um-  Zu einigen Komponenten finden Sie ein Pfeilsymbol mit einer
richter 9300 zusammengestellt. Die Geratezuordnungen zu fettgedruckten Kennung. Diese Kennung kdnnen Sie direkt
den einzelnen Zubehdrkomponenten bieten Ihnen die im elektronischen Katalog abrufen. Im Internet finden Sie den
schnelle und einfache Auswahl fiir Ihre Anwendung. Den Katalog unter der folgenden Adresse:

gleichen Umfang kdnnen Sie auch als elektronischen Katalog ~ www.lenze.de/dsc
DSC per CD oder Uiber das Internet abrufen.

Umrichter und Zubehor

Netzsicherungen
oder Automaten

Netzfilter il

Bremschopper
PC-Software

Brems- : == =R

widerstinde

9300-Achsmodule

Asynchron-Servomotoren MCA Synchron-Servomotoren MCS

Servo-Umrichter de 03/2010 mnze 13



Servo-Umrichter 9300

Produktinformationen

9300 - die Servo-Umrichter-Familie

Die Servo-Umrichter-Familie 9300 bietet mit dem abgestimm-
ten Motoren- und Getriebemotorenprogramm eine Vielzahl
von Losungsmoglichkeiten.

Durch vorkonfigurierte Technologiefunktionen lassen sich die
verschiedenen Antriebsaufgaben auf besonders einfache
Weise realisieren. Ob eine einfache Drehzahlregelung benétigt
wird oder mehrere Antriebe im Winkelgleichlauf betrieben
werden miissen, fiir jeden Antrieb kann auf eine vorbereitete
Losung zuriickgegriffen werden. Das gleiche gilt fiir komfor-
table Positioniersteuerungen oder Bewegungssteuerungen
auf Basis von Kurvenfunktionen, fiir die speziell zugeschnitte-
ne Geratevarianten geschaffen wurden. Sind individuelle
Funktionserweiterungen notwendig, bietet die intern frei
verschaltbare Funktionsblockstruktur entsprechende Eingriffs-
moglichkeiten. Damit sind die Antriebsregler in der Lage, die
Steuerung von Teilprozessen vollstandig zu tibernehmen.

Geratevarianten:

Fiir die Montage der Gerdte auf einem separaten Kiihlkorper
erhalten Sie die Geratetypen 9321 bis 9328 auch in der so
genannten Cold-Plate-Ausfiihrung. Diese Gerate haben anstatt
des eigenen Kiihlkorpers riickseitig eine ebene Kiihlflache.
AuRerdem gibt es Ausfiihrungen fiir die im Antriebsregler
integrierte Funktion ,Sicherer Halt“ und fiir den Betrieb an
einem IT-Versorgungsnetz. Kombinationen von Zusatzfunk-
tionen sind ebenfalls moglich.

» Cold Plate

» Sicherer Halt (Safety Torque off)

» IT-Netz (Betrieb an isolierten Netzen)

RN - i

-l »
W
—

Servo-Umrichter-Familie 9300

14 Lenze

Servo-Antriebsregler mit integrierten Technologiefunktionen
Die Servo-Umrichter-Familie 9300 tiberzeugt durch ihre ein-
fache Handhabung und hohe Flexibilitat in der Anpassungan
die jeweiligen Einsatzbedingungen. Aufbauend auf vorkonfi-
gurierten Technologiefunktionen ldsst sich die Verschaltung
der einzelnen Funktionsblocke so modifizieren, dass der An-
trieb seine Aufgaben wie gewiinscht erfiillt. Um unterschied-
liche Anwendungsbereiche méglichst umfassend zu unterstiit-
zen, gibt es sechs verschiedene Geratevarianten:

» Servo-Umrichter 9300

» Servo-Positionierregler 9300

» Servo-Kurvenscheibe 9300

» Servo-Registerregler 9300

» Servo PLC 9300

» Servo PLC Technologie 9300

Alle sechs Varianten sind aufgrund der einheitlichen Hardware
beliebig kombinierbar. Auch die Parametrierung und Bedie-
nung erfolgt tiber einheitliche Gerateschnittstellen.

frei
verschaltbare
Funktionshlocke

vorkonfigurierte
Technologiefunktionen

Servo-Umrichter de 03/2010



Servo-Umrichter 9300

Produktinformationen

9300 - die Servo-Umrichter-Familie

Servo-Umrichter 9300

Im Servo-Umrichter 9300 sind die haufig benétigten Grund-
funktionen eines Servo-Antriebes realisiert. Das elektronische
Getriebe ist eine wesentliche Technologiefunktion in diesem
Gerat. Als Alternative zur mechanischen Konigswelle konnen
hierbei per Leitfrequenzkopplung mehrere Antriebe in einem
exakten Gleichlauf betrieben werden. Uber einstellbare Ge-
triebefaktoren kann dabei ein Verhaltnisgleichlauf einfach
und flexibel realisiert werden. Fiir hdchste Genauigkeit sorgen
dabei Riickfiihrsysteme wie SinCos-Geber, als Alternative zu
der Standardl6sung Resolver.

» Robotik

» Fordern und Sortieren

» Fahrantriebe

» Formantriebe

> ..

Servo-Kurvenscheibe 9300

Mechanische Kurvenscheiben sind oft Bestandteile von Pro-
duktionsmaschinen. Umstellung oder Variation des Produktes
bedeuten lange und umstandliche Ristzeiten. In der Servo-
Kurvenscheibe 9300 sind bis zu acht verschiedene Kurvenpro-
file speicherbar, so dass eine Umschaltung zwischen diesen
Kurven wahrend der Produktion verzégerungsfrei moglich ist.
Auch das Dehnen / Stauchen oder eine Phasenverschiebung
der Kurvenprofile ist im Online-Betrieb méglich. Fiir die Viel-
zahl von moglichen Einsatzfallen der Servo-Kurvenscheibe
wurde eine Reihe von Zusatzfunktionen integriert, wie z. B.
elektronische Nockenschalter und markengesteuerter Kurven-
start. Speziell fir das Offnen und SchlieRen von SchweiRbalken
wurde eine Funktion integriert, die eine konstante Schweif3zeit
bei variabler Taktfrequenz realisiert.

Konturfahren

SchweiBbalken

Abfullanlagen

Querschneider

v

|
|
>
|

Servo- PLC 9300

Die Servo- PLC 9300 liberzeugt durch ein HochstmaR an Flexi-
blitat. Dadurch wird sie in einer Vielzahl von Branchen und
Anwendungen eingesetzt. Fiir komplexe Antriebsaufgaben
stehen vorbereitete Losungen zur Verfiigung, die Sie tiber
Parameter sehr einfach an lhre Anwendungen anpassen
konnen. Individuelle Funktionserweiterungen programmieren
Sie dann mit den Programmiersprachen entsprechend

IEC 61131-3.

» Rollenwechsler

» Handling und Robotik mit dezentraler Intelligenz

» Regalantriebe

» komplexe Bewegungssteuerung

> ..

Servo-Umrichter de 03/2010

Servo-Positionierregler 9300

Positionierung auf dem einfachsten Wege. Im Servo-Positio-
nierregler 9300 ist eine komplette Lageregelung mit Ablauf-
steuerungintegriert. Eine einfache Inbetriebnahme mit weni-
gen Eingabewerten istim Vergleich zu einer externen Positio-
niersteuerung mit umstandlicher Programmiersprache die
modernere Losung. Signale von Endschaltern oder anderen
Antrieben konnen hierbei gleich mit ausgewertet werden.
Sollte das Erreichen der Zielposition toleranzbehaftet sein,
kann tiber die Auswertung einer Zielmarke der Lagesollwert
automatisch korrigiert werden.

Fliegende Sage

Palettierer

Materialzufiihrung

Handling und Robotik mit dezentraler Intelligenz
Hubantriebe

VVVVYY

Servo-Registerregler 9300

In vielen Maschinen werden Materialbahnen bearbeitet.
Zweitdrucke, Schnitte, Perforationen, Pragungen oder Klebe-
stellen miissen dabei exakt zu einem gegebenen Druckbild
auf der Materialbahn positioniert werden. Wegen verfahrens-
technisch bedingter Schwankungen (Materialeigenschaften,
Fertigungsparameter) driftet allerdings die Lage dieses
Druckbildes. Zur Grundfunktion ,elektrische Welle* tritt zu-
satzlich die Forderung nach einer liberlagerten registergenau-
en Ausrichtung der rotativen Bewegung am Druckbild. Die
bereits im Antriebsregler integrierte Registerregelung richtet
die Winkellage von Einzugswalzen, Druckzylindern, Schneid-
walzen oder anderen Bearbeitungsstationen immer wieder
am Druckbild aus. Zweitdrucke, Schnitte, Perforationen, Pra-
gungen, Klebestellen etc. liegen immer genau dort, wo sie
liegen sollen.

» Insetter (Einzugswerk)

» Druckwerke

> .

Servo- PLC Technologie 9300

Die Servo- PLC Technologie 9300 ist speziell fiir den allgemei-
nen Einsatz von Technologiefunktionen geschaffen worden.
Sie wird benétigt, wenn Sie Bibliotheksfunktionen oder vorbe-
reitete Losungen aus den Technologiepaketen verwenden
wollen. Technologiepakete gibt es fiir
Punkt-zu-Punkt-Positionierantriebe

Kurvenantriebe mit individuellen Bewegungsprofilen
Wickelantriebe mit Tanzer- oder Zugkraftregelung

Cross Cutter

Flying Saw

VVVVYY
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Servo-Umrichter 9300

Produktinformationen

Funktionen und Eigenschaften

Regelungsarten/Motorregelung

Grundfunktionen

Vordefinierte Applikationen

Uberwachungen

Uberwachungen und SchutzmaRnahmen

Diagnose
Diagnoseschnittstelle

Statusanzeigen

Bremsbetrieb
Bremschopper

Bremswiderstand
Netzriickspeisung

Zwischenkreisverbund

16

Feldorientierte Servoregelung (SC) fiir Synchron- und Asynchron-Servomotoren
und Standard-Asynchronmotoren.

Motorregelung

Antriebsiiberwachung und -diagnose
Uberwachungs- und Diagnoseinformationen
Winkelregelung

Drehzahlregelung

Drehmomentregelung

Drehzahl- / Winkelgleichlauf
Tabellenpositionierung
Kurvenprofile
Registerregelung

Motorphasenausfall
Netzspannung und Netzausfall
Zwischenkreisspannung

Motor-Ubertemperatur (Eingang fiir KTY, PTC oder Thermokontakt)

I x t-Uberwachung; cULus-Abnahme fiir I* x t-Uberwachung
Kurzschluss

Erdschluss (erdschlussfest im Betrieb, eingeschrankt erdschlussfest beim
Netzeinschalten)

Uberspannung

Unterspannung

Kippen des Motors, Motor-Uberlast

Uber AIF-Schnittstelle
2 LEDs

mit Bremseinheit 935X
Extern / in Bremseinheit 9351

Riickspeisung der generatorischen Antriebsleistung in das Versorgungsnetz
moglich mit Versorgungsmodulen 934x

Austausch der generatorischen Antriebsleistung zwischen den einzelnen
Antrieben

Servo-Umrichter de 03/2010
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Steueranschliisse

Servo-Umrichter 9300

Produktinformationen

Der Servo-Umrichter 9300 verfiigt liber digitale und analoge
Steueranschlisse, die als steckbare Steuerklemmen (Leitungs-
querschnitt bis 1,5 mm?) ausgefiihrt sind. Zusatzlich besteht
die Méglichkeit des Anschlusses von Resolver- und Encoder-
riickfiihrungen vom Motor, sowie der Realisierung einer Leit-
frequenzverbindung, die als neunpolige Sub-D-Stecker ausge-

fiihrt sind.
Ausfiihrung

Ein-/Ausgdnge
Analoge Eingdnge

Analoge Ausgange

Digitale Eingange

Digitale Ausgdnge

Schnittstellen
CANopen

Erweiterungsmodule
Leitfrequenz

Antriebsschnittstelle
Resolvereingang

Encodereingang

Servo-Umrichter im Leistungsbereich 0.37 kW bis 75 kW

>
>
>

vvyYy

vvyy

vy

Anzahl: 2

Auflésung: 11 Bit + Vorzeichen
Wertebereich:

+/-10V,

1x umschaltbar, 0 ... 20 mA
Anzahl: 2

Auflésung 9 Bit + Vorzeichen
Wertebereich:

+/-10V

Anzahl: 6 (Reglerfreigabe + 5 frei belegbare Eingénge)
Schaltpegel:

SPS (IEC 61131-2)

Anzahl: 4

Schaltpegel: SPS (IEC 61131-2)

Belastbarkeit: 50mA je Ausgang

(bei Belastung, Riickwartsstrom, Verpolung, Freilaufstrom)

Ausgang, zweispurig
Eingang, zweispurig

Sub-D, 9-polig

PTC und Thermokontakt liber separate Klemmen
Multi-Encodereingang fiir:

SinCos/TTL-Inkrementalgeber, SinCos-Absolutwertgeber single-turn /
multi-turn (Hiperface®)

1) Tipp: Vorkonfektionierte Encoderleitungen, vorkonfektionierte Verbindungs-
leitungen fiir den Leitfrequenzverbund und schleppkettentaugliche Leitungen

sind im Katalog ,,Servomotoren beschrieben
Stromlaufplane

DS_SP_9300_0001
Downloaden unter www.lenze.de/dsc

Servo-Umrichter de 03/2010
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Servo-Umrichter 9300

Produktinformationen

Grundauslegung Achsmodule

Die Auslegung der Achsmodule ist hier in den wichtigsten |ys [%]

Schritten zusammengestellt. A

> Benotigte Motorleistung Al +
Aus den Daten der Anlage werden zundchst das erforder- )
liche maximale Drehmoment M,,,,, die maximale Dreh-
zahl np,,y, das effektive Drehmoment Mg und, bei Getrie- 100
bemotoren, die Ubersetzung i bestimmt.

» Motorauswahl -1
Aus den vorliegenden Daten kann dann der richtige Servo- . I
motor der Reihen MCS oder MDCIKS (Synchronmotoren), ‘
MCA oder MDFQA (Asynchronmotoren) ausgewahlt wer- 0

v
—

den. Weitere Informationen finden Sie in unserem Katalog |
Servomotoren. 1 min 2 min

» Auswahl des Achsmoduls Uberlastmodus: 3-min-Zyklus

Die Auswahl des Achsmoduls erfolgt nach den erforderli-
chen Maximalstromen und der erforderlichen Leistung.
Fur die Auslegung der Uberlastfahigkeit sind die Achsmo-
dule nach dem folgenden Uberlastmodus ausgelegt:
3-min-Zyklus

A: 1 min Belastungszeit mit max. 150% Ausgangsstrom
B: 2 min Erholzeit mit 75% Bemessungsstrom

flir 9321 - 9325 10s mit 200% Ausgangsstrom und 50s
mit 44% Ausgangsstrom

18 mnze Servo-Umrichter de 03/2010



Servo-Umrichter 9300

Produktinformationen

Auslegung Verbundbetrieb

» Auslegung Multi-Achsmodule im Verbund

Die Ermittlung des benétigten Versorgungsmoduls fiir
eine Mehrachsanwendung ist optimal mdoglich, wenn fiir
alle Achsmodule die Zeit-Leistungs-Diagramme fiir den
kompletten Maschinenzyklus vorliegen. Aus der Addition
der zeitgleichen Einzelleistungen kann die benétigte Ge-
samtleistung der Versorgungsmodule bestimmt werden.
Auf dem gleichen Weg kann die benétigte Bremsleistung
ermittelt werden. Die benoétigte Leistung kann durch die
einzelnen Achsmodule 93xx, durch Achsmodule 936x oder
durch riickspeisefahige Versorgungsmodule 934x bereit-
gestellt werden.

Zeit-Leistungs-Diagramm eines Servo-Mehrachssystems
P ;...P4 = Einzelleistung der Achse 1...Achse 4

P,.s = Addition der Einzelleistungen

Pyes 1.4 = Mittelwert der Einzelleistungen

Servo-Umrichter de 03/2010 mnze 19



Servo-Umrichter 9300

Produktinformationen

Normen und Einsatzbedingungen
Konformitat

Approbationen
UL 508C

Schutzart
EN 60529

NEMA

Klimabedingungen
Lagerung (EN 60721-3-1)

Transport (EN 60721-3-2)
Betrieb (EN 60721-3-3)

Derating des Ausgangsbemessungsstroms
Zulassige Aufstellhohe

Derating des Ausgangsbemessungsstroms
Uberspannungskategorie ab 2000 m

Riittelfestigkeit
Betrieb

Zuldssige Netzformen

Ableitstrom gegen PE
EN 61800-5-1

Storaussendung
EN 61800-3

Storfestigkeit
EN 61800-3

Isolationsfestigkeit
EN 61800-5-1

Verschmutzungsgrad
EN 61800-5-1

Schutzisolierung von Steuerschaltkreisen
EN 61800-5-1

20

CE: Niederspannungsrichtlinie (73/23/EWG)
Power Conversion Equipment (File-No. 132659)

1P20
Beriihrschutz nach NEMA 250 Type 1

1K3 (Temperatur: -25°C ... + 55°C)
2K3 (Temperatur: -25°C ... + 70°C)

0.37 ... 11kW: 3K3 (Temperatur: 0 ...+ 55°C)
15 ... 75kW: 3K3 (Temperatur: 0 ...+ 50°C)

tber + 40°Cum 2.5%/°C

0..4000 m ii. NN
Uber 1000 m ii. NN um 5 %/1000 m
Uber 2000 m Einsatz nur in Uberspannungskategorie 11

Germanischer Lloyd:
5Hz <f<13.2 Hz + 1 mm Amplitude
13.2Hz<f<100Hz0.7 g

Netze mit geerdetem Y-Punkt (TN- und TT-Netze)
Netze mit hochohmigem oder isoliertem Y-Punkt (IT Netze)

>3.5mA

Leitungsgefiinrt: Kategorie C2, Motorleitungslange abhangig vom
gewabhlten Filter

Kategorie C3

Uberspannungskategorie 11,
iber 2000 m ii. NN Uberspannungskategorie Il

Sichere Trennung vom Netz: doppelte/verstarkte Isolierung
Fiir digitale Eingdnge und Ausgdnge
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Produktinformationen

PLC-Funktionen

Ausfiithrung
Servo PLC Servo PLC Technologie
Produktschliissel
EVS93010-El EVS9300-ET
Technologiefunktionen
vorbereitete Losungen aus den Tech- Software-Package Positioner
nologiepaketen sind nicht verwendbar Software-Package Cam

Software-Package Winder
Prepared Solutions
- Cross Cutter

- Flying Saw

Programmspeicher
ROM (Flash) [kByte] 655
Arbeitsspeicher
RAM 2 Sektoren mit 64 kByte
ROM 15 Sektoren mit 64 kByte
Datenspeicher
RAM 11.2 kByte (10 kB symb. Variablen, 1.2 kB absol. Merker)
Gepufferter Speicher
EEPROM [byte] 6000
NVRAM [byte] 160 (retain) + 32 (persistent)
Zeit / Bitoperation

t [ps] 0.7
Task-Arten

1 zyklische Task, 8 Tasks (zeit- oder ereignisgesteuert)
Anzahl Zahler / Timer
frei wahlbar nach [EC61131-3
Operationsvorrat
nach IEC61131-3
Programmiersoftware
Drive PLC Developer Studio Programmiersprachen AWL, KOP, FUP, ST, AS
sowie mit CFC-Editor Monitoring, Visualisierung, Simulation und Debugging
DC-Versorgungsspannung Upc [V]
24
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Achsmodule

Bemessungsdaten Achsmodule

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400 V. —)Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 480 V
» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten DS_GD_9300_0003
auf die Werkseinstellung mit 8 kHz Schaltfrequenz. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

i

s

m

.
VTR TTRR LR

Typ. Motorleistung
(ASM, 4-polig) Py [kw] 0.37 0.75 1.5 3

Produktschliissel

EVS9321-E0 EVS9322-E0 EVS9323-E0 EVS9324-EO
Netzspannungsbereich
Unetz [V] 3/PEAC320V-0%...528V +0 %; 45Hz-0 % ... 65 Hz +0 %

Alternative DC-Einspeisung

Upc [V] DC460-0% ... 740 V+0 %
Netzbemessungsstrom
Mit Netzdrossel 2 Inetz [A] 15 25 3.9 7
Ohne Netzdrosselv Inetz [A] 21 3.5 5.5 -
Ausgangsbemessungsstrom
8 kHz Iy [A] 1.5/1.052 2.5/1.752 3.9/2.72 7.0/4.92
16 kHz Iy [A] 1.1/0.772 1.8/1.262 2.9/2.032 5.2/3.642
Max. Ausgangsstrom
8 kHz Imax [A 2.3 3.8 5.9 10.5
16 kHz Inax [A] 1.65 2.7 435 7.8
Daten Bremschopper
Dauerbremsleistung P [kwW] 11, abhangig vom externen Bremswiderstand
Spitzenbremsleistung Permax 25

(kw]

Min. Bremswiderstand R [Ohm] 27+10%
Verlustleistung

Py [W] 100 110 140 200
Abmessungen
Hohe H[mm] 350
Breite B [mm] 78 97
Tiefe T [mm] 250
Tiefe ,Cold Plate* T [mm] 158
Masse

m [kg] 4 5
Zuldssige Lange der Motorleitung
Geschirmt 1 [m] 50

1) Ohne Netzfilter
2) Betriebsart Beschleunigungsantrieb: Die maximale Uberstromdauer betragt
10 s bei 50 s Grundlastdauer mit maximal 44 % INx.

MaRblatter Achmodule _)MaBbIéitter Achsmodule ,,Cold Plate“
DS_MB_9300_0001 DS_MB_9300_0004
Downloaden unter www.lenze.de/dsc Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Achsmodule

Bemessungsdaten Achsmodule

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400 V. —)Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 480 V
» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten DS_GD_9300_0003
auf die Werkseinstellung mit 8 kHz Schaltfrequenz. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

Typ. Motorleistung
(ASM, 4-polig) Py [kW] 5.5 11

Produktschliissel

EVS9325-EC] EVS9326-EC]
Netzspannungsbereich
Upets [V] 3/PEAC320V-0%..528V +0 %; 45 Hz -0 % ... 65 Hz +0 %
Alternative DC-Einspeisung
Upc [V] DC 460-0 % ... 740 V+0 %
Netzbemessungsstrom
Mit Netzdrossel 2 Inetz [A] 12 20.5
Ohne Netzdrossel) Inetz [A] 16.8 -
Ausgangsbemessungsstrom
8 kHz Iy [A] 13 23.5
16 kHz Iy [A] 9.7 15.3
Max. Ausgangsstrom
8 kHz Imax [A 19.5 35.3
16 kHz Inax [A] 14.6 23
Daten Bremschopper
Dauerbremsleistung P [kwW] 11, abhangig vom externen Bremswiderstand
Spitzenbremsleistung Permax 25
[kw]
Min. Bremswiderstand R [Ohm] 27+10%
Verlustleistung
Py [W] 260 360
Abmessungen
Hohe H[mm] 350
Breite B [mm] 135
Tiefe T [mm] 250
Tiefe ,Cold Plate* T [mm] 158
Masse
m [kg] 7.5

Zulassige Lange der Motorleitung
Geschirmt 1 [m] 50
1) Ohne Netzfilter

MaRblatter Achmodule _)MaBbIétter Achsmodule ,,Cold Plate“

DS_MB_9300_0001 DS_MB_9300_0004

Downloaden unter www.lenze.de/dsc Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Achsmodule

Bemessungsdaten Achsmodule

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400 V. —)Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 480 V
» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten DS_GD_9300_0003
auf die Werkseinstellung mit 8 kHz Schaltfrequenz. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

Typ. Motorleistung
(ASM, 4-polig) Py [kwW] 15 22 30

Produktschliissel

EVS9327-E0] EVS9328-EC] EVS9329-E0]
Netzspannungsbereich
Upets [V] 3/PEAC320V-0%..528V +0 %; 45 Hz -0 % ... 65 Hz +0 %
Alternative DC-Einspeisung
Upc [V] DC 480-0 % ... 740 V+0 %
Netzbemessungsstrom
Mit Netzdrossel 2 Inetz [A] 27 44 53
Ohne Netzdrossel) Inetz [A] 435 -
Ausgangsbemessungsstrom
8 kHz Iy [A] 32 47 59
16 kHz Iy [A] 20.8 30.6 38
Max. Ausgangsstrom
8 kHz Imax [A 48 70.5 88.5
16 kHz Inax [A] 31.2 45.9 57
Daten Bremschopper
Dauerbremsleistung P [kwW] 11, abhangig vom externen Bremswiderstand
Spitzenbremsleistung Permax 25
[kw]
Min. Bremswiderstand R [Ohm] 27+10%
Verlustleistung
Py [W] 430 640 810
Abmessungen
Hohe H[mm] 350
Breite B [mm] 250
Tiefe T [mm] 250
Tiefe ,Cold Plate* T [mm] 160 -
Masse
m [kg] 13.5 15
Zulassige Lange der Motorleitung
Geschirmt I [m] 50
1) Ohne Netzfilter
MaRblatter Achmodule _)MaBbIétter Achsmodule ,,Cold Plate“
DS_MB_9300_0001 DS_MB_9300_0004
Downloaden unter www.lenze.de/dsc Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Achsmodule

Bemessungsdaten Achsmodule

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400 V.

» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten

auf die Werkseinstellung mit 8 kHz Schaltfrequenz.

Typ. Motorleistung

(ASM, 4-polig) Py [kW]
Produktschliissel
Netzspannungsbereich

Unet; [V]
Alternative DC-Einspeisung

Upc [V]
Netzbemessungsstrom
Mit Netzdrossel v Inetz [A]
Ohne Netzdrosselv Inetz [A]
Ausgangsbemessungsstrom
8 kHz Iy [A]
16 kHz Iy [A]
Max. Ausgangsstrom
8 kHz Imax [A]
16 kHz Imax [A]
Daten Bremschopper
Dauerbremsleistung P [kW]
Spitzenbremsleistung Permax

[kw]
Min. Bremswiderstand R [Ohm]
Verlustleistung
Py [W]
Abmessungen
Héhe H[mm]
Breite B [mm]
Tiefe T [mm]
Tiefe ,Cold Plate* T [mm]
Masse
m [kg]

Zulassige Lange der Motorleitung
Geschirmt 1 [m]

1) Ohne Netzfilter
MaBblatter Achmodule

DS_MB_9300_0001
Downloaden unter www.lenze.de/dsc

Servo-Umrichter de 03/2010

a5

EVS9330-EO

Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 480 V
DS_GD_9300_0003
Downloaden unter www.lenze.de/dsc

. o
o 4
55 75
EVS9331-EC] EVS9332-E0]

3/PEAC320V-0%...528V +0 %; 45Hz-0 % ... 65 Hz +0 %

78

89
58

133.5
87

1100

591
340

38

Lenze

DC480-0% ... 740 V+0 %

100 135
110 145
70 20
165 217.5
105 135
11, abhangig vom externen Bremswiderstand
25
27+10%
1470 1960
680
450
285
59
50

MafRblatter Achsmodule ,Cold Plate
DS_MB_9300_0004
Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Versorgungs-/Riickspeisemodule

Normen und Einsatzbedingungen

Produktschliissel
Kurzform

Konformitat

LABS
RoHS

Approbationen
UL 508C

Schutzart
EN 60529

Verpackung

Riittelfestigkeit

Verschmutzungsgrad
EN 61800-5-1

Zuldssige Aufstellhohe

Derating des Ausgangsbemessungsstroms
Uberspannungskategorie ab 2000 m

Klimabedingungen
Lagerung (EN 60721-3-1)

Transport (EN 60721-3-2)
Betrieb (EN 60721-3-3)
Derating des Ausgangsbemessungsstroms

Produktschliissel
Kurzform

Storaussendung
EN 61800-3

Storfestigkeit
EN 61800-3

Isolationsfestigkeit
EN 61800-5-1

Schutzisolierung von Steuerschaltkreisen
EN 61800-5-1

Zulassige Netzformen

Ableitstrom gegen PE

EN 61800-5-1

Betrieb an 6ffentlichen Netzen
EN 61000-3-2

EMB9340-E

CE: Niederspannungsrichtlinie (73/23/EWGQ)
nicht erfillt
nicht erfiillt

Power Conversion Equipment (File-No. 132659)

Schutzart des Kiihlkérpers in der Ausfiihrung mit thermischer Separierung: 1IP41
1P20

25,9 kW: Versandverpackung
7 kW ... 14 kW: Staubschutzverpackung

Schwingung sinusférmig; Amplitude/Beschleunigung
(10Hz <f<57Hz0.075 mm,57 Hz<f<150 Hz 1 g),
beschleunigungsfest bis 0.7 g nach Germanischem Lloyd

2

0..4000 m . NN
Uber 1000 m ii. NN um 5 %/1000 m
Uber 2000 m Einsatz nur in Uberspannungskategorie 1|

1K3 (Temperatur: -25°C ... + 55°C)
2K3 (Temperatur: -25°C ... + 70°C)
3K3 (Temperatur: 0°C ... + 50°C)
tber + 40°Cum 2%/°C

EMB9340C-E
C2 mit Netzfilter
Kategorie C3

Uberspannungskategorie IlI,
Uber 2000 m U. NN Uberspannungskategorie Il

Sichere Trennung vom Netz: doppelte/verstarkte Isolierung
Fiir digitale Eingange und Ausgange

Betrieb an TT-Netzen, TN-Netzen oder Netzen mit geerdetem Mittelpunkt ohne
zusatzliche MaRnahmen
Betrieb an IT-Netzen nicht moglich
Die Gerate sind ausschlieBlich fiir den Betrieb an symmetrischen Netzen zuge-
lassen. Ein Betrieb an aufRenleitergeerdeten Netzen ist nicht zuldssig

>3.5mA

eine Begrenzung von Oberschwingungsstromen nach IEC 61000-3-2 ist aufgrund
der Uberschreitung der Leistungsgrenze von 1 kW nicht relevant

1) Gemessen mit 8 Antriebsreglern 9300 und je 10 m geschirmte Motorleitung.
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Versorgungs-/Riickspeisemodule

Bemessungsdaten Versorgungs- und Riickspeise-
module

Produktschliissel
Versorgungs- / Riickspeisemodule EMB9341-E EMB9342-E EMB9343-E

Netzspannungsbereich

Unetz [V] 3/PEAC320V-0%..528V +0 %;48Hz-0%..62 Hz+0 %
Netzfrequenzbereich
f[Hz] 48 ..62 +-0%
Ausgangsleistung
Py [kwW] 7 14 25.9
Riickspeiseleistung
P [kW] 7 14 25.9
Netzbemessungsstrom
Mit Netzdrossel Inetz [A] 12 24 45
Max. Netzstrom
INetz max 18 36 67.5
[A]
Abmessungen
Hohe H[mm] 384 (660 mit Filter) 404 (720 mit Filter)
Breite B [mm] 135 250
Tiefe T[mm] 250
Masse
m [kg] 7.5 13.5

MaRblatter Versorgungsmodule
DS_MB_9340_0002
Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Versorgungs-/Riickspeisemodule

Bemessungsdaten Versorgungsmodule

}

Produktschliissel

Einspeisemodule EME9364-E EME9365-E
Netzspannungsbereich
Unetz [V] 3/PEAC100V-0%...550 V +0 %; 48 Hz -0 % ... 62 Hz +0 %
Netzfrequenzbereich
f[Hz] 48 ..62 +-0%
Netzbemessungsstrom
Mit Netzdrossel Inetz [A] 74 148
Max. Netzstrom
INetz max 111 222
Ausgangsleistung
+UG, -UG Py [kW] 50 100
Max. Ausgangsleistung
+UG, -UG Pax [kW] 75
Zwischenkreisstrom
Iy «n [A] 20 180
Max. Zwischenkreisstrom
I7k max 135 270
(A]
Verlustleistung
Py [W] 173 389
Abmessungen
Hohe H[mm] 280
Breite B [mm)] 175
Tiefe T [mm)] 208
Masse
m [kg] 4.8 5.8

1) Netzspannungsbereich fiir den angeschlossenen Fremdliifter:1/PE AC 230 V

2) Die Dimensionierung erfolgt nach der Formel Iy = Summe Iet, (INetz ist der
Netzstrom des Antriebsreglers mit Netzfilter / -drossel). Bei generatorischen
Antrieben im Verbund oder wenn nicht alle Antriebe gleichzeitig im Betrieb
sind, ist der resultierende Netzstrom entsprechend geringer

3) Die Stréme gelten fiir ein periodisches Lastwechselspiel mit 1 Minute Uber-
stromdauer mit dem hier genannten Strom und 2 Minuten Grundlastdauer
mit 75% Iy

4) Gemessen mit 8 Antriebsreglern 9300 und je 10 m geschirmte Motorleitung

MaRblatter Versorgungsmodule

DS_MB_9360_0002
Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Zubehor

Bremseinheiten

Bremsmodul EMB9351-E

Bei geringen Bremsleistungen kann das Bremsmodul
EMB9351-E mit integriertem Bremswiderstand verwendet
werden.

Bremschopper EMB9352-E

Ist eine héhere Bremsleistung erforderlich, kann mit dem
Bremschopper EMB9352-E eine optimale Anpassung an die
erforderliche Bremsleistung durchgefiihrt werden. Hierzu
wird dieser Bremschopper mit einem externen Bremswider-
stand betrieben.

» Eine hohere Bremsleistung konnen Sie durch andere Wi-
derstande oder durch paralleles oder serielles Schalten
mehrerer Widerstande erreichen. Den angegebenen
kleinsten Wert R,;;,, nicht unterschreiten.

» Die Parallelschaltung von Bremschoppern und Bremsmo-
dulen ist in Kombination zuldssig.

Normen und Einsatzbedingungen

Produktschliissel
Kurzform

Konformitat

EMB9351-0-0000

Bremsmodul und Bremschopper

Die Montage der Bremseinheiten kann in der Bauform ,,Cold
Plate erfolgen. Diese Varianten sind gekennzeichnet mit

» Bremsmodul EMB9351-C-V003

» Bremschopper EMB9352-C-V003

EMB9352-0-0000

Approbationen
UL 508C

Schutzart
EN 60529

Verpackung

Riittelfestigkeit

Verschmutzungsgrad
EN 61800-5-1

Zulassige Aufstellhohe

Derating des Ausgangsbemessungsstroms
Uberspannungskategorie ab 2000 m

Klimabedingungen
Lagerung (EN 60721-3-1)

Transport (EN 60721-3-2)
Betrieb (EN 60721-3-3)
Derating des Ausgangsspitzenstroms

Schutzisolierung von Steuerschaltkreisen
EN 61800-5-1

Einbaufreiraum

Servo-Umrichter de 03/2010

CE: Niederspannungsrichtlinie (2006/95/EC)
CE: Niederspannungsrichtlinie (73/23/EWG)

Power Conversion Equipment (File-No. 132659)
1P20
Staubschutzverpackung

Schwingung sinusférmig; Amplitude/Beschleunigung
(10Hz <f<57Hz0.075 mm, 57 Hz<f<150 Hz 1 g),
beschleunigungsfest bis 0.7 g nach Germanischem Lloyd

0..4000 m . NN
Uber 1000 m ii. NN um 5 %/1000 m
Uber 2000 m Einsatz nur in Uberspannungskategorie 11

-25°C..+70°C
2K3 (Temperatur: -25°C ... + 70°C)
3K3 (Temperatur: 0°C ... + 55°C)
lber +40°Cum 2,5%/°C

Sichere Trennung vom Netz: doppelte/verstarkte Isolierung

oben und unten 100 mm
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Zubehor

Funktionen und Eigenschaften

» Der Bremschopper 9352-E ist fiir den Betrieb an Bremswi-
derstanden >=27 Ohm bei einer Zwischenkreisspannung
von 765 V ausgelegt.

» Die Bemessungsdaten beziehen sich auf einen Bremswider-
stand mit 27 Ohm.

Der Bremschopper 9352-E kann Bremswiderstdnde ab 18
Ohm betreiben, wenn die maximalen Bremszeiten / Einsatz-
zeiten laut Betriebsanleitung einghalten werden. Bei 18
Ohm und 765 V zwischen Kreisspannung ist die maximale
Einschaltzeit 1 s und die Maximalleistung 32 kW.

Bei Uberschreitung der Einschaltzeiten kann es zum Ausfall
des Bremschoppers kommen, siehe Betriebsanleitung
EDBMB935X.

Produktschliissel

Bremsmodul EMB9351-E

Bremschopper EMB9352-E

Daten Bremschopper

Zwischenkreisspannung Uz [V] 270..775

Dauerbremsleistung P [kwW] 0.1 11, abhdngig vom externen Bremswider-
stand v

Spitzenbremsleistung Pgrmax [KW] 12 25

Einschaltzeit ton [s] 4 1.33

Erholzeit t.e [s] 500 1.67

Spitzenstrom Imax [A] 16 32

Dauerstrom Mittelwert 1[A] 14

Dauerstrom Effektivwert 1[A] 20

Max. Bremsenergie W [kWs] 50 je nach Bremswiderstand

Min. Bremswiderstand R [Ohm] 47 27+10%12

Max. Ausgangsstrom

Bremseinheit Ibc max [A] 16 42

Abmessungen -

Hohe H [mm] 384

Breite B [mm] 52

Tiefe T[mm] 186

Masse

Bremseinheit m [kg] 2.6 2.2

1) bei Zwischenkreisspannung 765 V
2) Hinweis zum Einsatz von Bremswiderstanden < 270hm finden Sie in der Be-
triebsanleitung EDBMB935X
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Zubehor

Bremschopper und Bremswiderstande
» Bremswiderstiande in Schutzart P20

Wird ein Drehstrom- oder Servomotor an einem Umrichter
abgebremst, [duft dieser Motor im generatorischen Betrieb
und speist Energie in den Umrichter zurtick. Diese Energie
kann lber einen Bremschopper abgefiihrt werden. Hierdurch
ist es moglich, den Motor in kurzer Zeit abzubremsen.

Bremswiderstand

Typ. Mo-
torleis- Ne:zs::n Produktschliissel Daten Bremswiderstand
tung
(ASM, 4- . Bremswider- Wider- Dauerleis- Warmeka-
polig) Umrichter Bremschopper stand 2 Anzahlv stand tung pazitiit
Py kW] Upets [V] R [Ohm] P[W] CB [kWs]
0.37 EVS9321-EO]
ERBD180R300W 180 300 45
0.75 EVS9322-EO]
1.5 EVS9323-EOJ ERBD0O82R600W 82 600 87
3 EVS9324-E0] ERBD068R800OW 1 68 800 120
55 EVS9325-EOJ
ERBD047R01K2 47 1200 174
1 3 AC 400 EV59326-E0 EMB9352-E
15 EVS9327-EOJ ERBD0O33R02K0 33 2000 240
22 EVS9328-E0]
30 EVS9329-EOJ
ERBDO022R03K0 22 3000 375
45 EV59330-E0) ERBDO33R02K0 2 33 2000 240
55 EVS9331-EOI
75 EVS9332-EOJ 3
Typ. Mo-
torleis- Ne:zs:gan Produktschliissel Daten Bremswiderstand
tung
(ApSoAI’:’g;‘ i Umrichter Bremschopper Bresr:asr\:\élger- Abmessungen Masse
Py [kW]  Upetz [V] HxBxT[mm] m [kg]
0.37 EVS9321-EO]
ERBD180OR300W 439 x 64 x 142 2
0.75 EVS9322-E0]
1.5 EVS9323-EO] ERBD0O82R600W 639 x64 x 142 3.1
3 EVS9324-EO] ERBD068R800W 539 x 172 x 142 4.3
5.5 EVS9325-E0]
ERBD047R01K2 639x172x142 4.9
1 3 AC 400 EV59326-ED EMB9352-E
15 EVS9327-EO] ERBD0O33R02K0 639 x262 x 142 7.1
22 EVS9328-E]
30 EVS9329-EO0
ERBDO022R03KO0 739 x172 x 247 10.6
45 EV59330-E0) ERBDO33R02KO 639 x 262 x 142 7.1
55 EVS9331-EO]
75 EVS9332-E0]

1) Bremswiderstdnde und Bremschopper

2) maximale Einschaltzeit siehe Betriebsanleitung EDBMB935X und Seite 30
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Zubehor

Vibrationsfeste Bremswiderstiande in Schutzart 1P20

Viele elektrische Antriebe befinden sich mit den dazugehori-
gen Reglern in bewegten Anlagen (z. B. Regalbediengeraten).
Um auch fiir diese Anwendungsfalle ein Optimum an Betriebs-
sicherheit zu bieten, stellt Lenze spezielle vibrationsfeste

Bremswiderstande zur Verfiigung.

Typ. Mo-
torleis-
tung

(ASM, 4-
polig)
Py [kW]
0.37
0.75
15
3
5.5
11
15
22
30
45
55
75

Netzspan-
nung

UNetz [V]

3 AC400

Typ. Mo-
torleis-
tung

(ASM, 4-
polig)
Py [kW]
0.37
0.75
15
3
5.5
11
15
22
30
45
55
75

Netzspan-
nung

UNetz [V]

3 AC400

Umrichter

EVS9321-EO
EVS9322-EO
EVS9323-EO
EVS9324-EO
EVS9325-EO
EVS9326-EO
EVS9327-EO
EVS9328-EO
EVS9329-EO
EVS9330-EO
EVS9331-EO
EVS9332-EO

Umrichter

EVS9321-EO
EVS9322-EO
EVS9323-EO
EVS9324-EO
EVS9325-EO
EVS9326-EO
EVS9327-EO
EVS9328-EO
EVS9329-EO
EVS9330-EO
EVS9331-EO
EVS9332-EO

1) Bremswiderstande und Bremschopper
2) maximale Einschaltzeit siehe Betriebsanleitung EDBMB935X und Seite 30

Normen und Einsatzbedingungen

DS_zB_ERBDV_0001

Produktschliissel

Bremschopper Bremswider-
. stand?2
ERBD047R01K2RB
EMB9352-E
ERBDO33R01K9RB
ERBD0O20R03KORB
Produktschlissel
Bremschopper  Brémswider-
L stand?
ERBD047R01K2RB
EMB9352-E
ERBDO33R01K9RB
ERBD0O20R03KORB

Downloaden unter www.lenze.de/dsc

32

Lenze

Vibrationsfester Bremswiderstand

Daten Bremswiderstand

Wider-  Dauerleis- Warmeka-
Anzahl 2 oy
stand tung pazitat
R [Ohm] P[W] CB [kWws]
47 1200 180
1
33 2000 285
2 20 3000 450
3
Daten Bremswiderstand
Abmessungen Masse
HxBxT[mm] m [kg]
549 x 185 x 120 4.8
749 x 185 x 120 6.6
749 x 275 x 120 9.1
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Zubehor

Netzdrosseln

Eine Netzdrossel ist eine Induktivitat, die in die Netzleitung Fiir einige Umrichter ist der Einsatz von Netzdrosseln oder
des Umrichters geschaltet wird. Beim Einsatz einer Netzdrossel ~ Netzfiltern immer erforderlich, da andernfalls durch die
ergeben sich folgende Vorteile: Netzstrome die zuldssigen Bemessungsdaten der verwendeten
» Weniger Netzriickwirkungen: Bauelemente iiberschritten werden kénnen.

Die Kurvenform des Netzstroms wird der Sinusformange- ~ » Siehe Bemessungsdaten

nahert. » Netzdrosseln konnen uneingeschrankt zusammen mit

» Reduzierung des effektiven Netzstroms: Funkentstorfilter und/oder Motorfilter eingesetzt werden.
Reduzierung der Netz-, Leitungs- und Sicherungsbelastung ~ » Bitte beachten:

» Erhohte Lebensdauer des Umrichters: Bei Einsatz einer Netzdrossel ist die maximal erreichbare
Durch Reduzieren der Wechselstrom-Belastung der Elek- Ausgangspannung der Achsmodule leicht reduziert.
trolyt- Kondensatoren im Zwischenkreis wird deren Lebens-
dauer erhoht.

» Zwischenkreisverbund mit Mehrfacheinspeisung
Durch den Zwischenkreisverbund kann Energie zwischen
den Achsmodulen ausgetauscht werden und der Energie-
verbrauch gesenkt werden.

Netzdrossel
Typ- lll\::tg)rlels- Netzspannung Produktschliissel Daten Netzdrossel
(ASM, 4-polig) Netzdrossel Ben;:rs::lngs- Abmessungen Masse
Py [kw] Unet: [V] In [A] HxBxT[mm] m [kg]
0.37 EVS9321-EO ELN3-0700H003 2.5 80 x 60 x 94 0.5
0.75 EVS9322-EO ELN3-0450H004 4 65x62x92 0.7
15 EVS9323-E0 ELN3-0250H007 7 120x 65 x 117 1.5
3 EVS9324-E0 ELN3-0160H012 12 152 x79x 155 4
5.5 EVS9325-E0
ELN3-0120H025 25 150 x 100 x 185 5.7
11 EVS9326-EO
3 AC400
15 EVS9327-E0 ELN3-0088H035 35 9.8
180 x125x 225
22 EVS9328-EO ELN3-0075H045 45 101
30 EVS9329-E0 ELN3-0055H055 55 228 x 120 x 265 13
45 EVS9330-EO
ELN3-0027H105 105 228 x 155 x 265 20.2
55 EVS9331-E0
75 EVS9332-E0 ELN3-0017H170 170 265x 170 x 268 30.3
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Netzfilter

Ein Netzfilter ist die Kombination aus Netzdrossel und Funk-
entstorfilter in einem Gehduse. Netzfilter bieten die gleichen
Vorteile wie Netzdrosseln und dienen zusatzlich zur Einhal-
tung der Stérspannungskategorien nach europdischer Norm
EN 61800-3. Dort unterscheidet man nach der Kategorie C1
und der Kategorie C2.

Kategorie C1 beschreibt den Einsatz in 6ffentlichen Netzen.
Kategorie C2 beschreibt den Einsatz von Geraten, die fiir den
industriellen Einsatz vorgesehen sind und die in Umgebungen
eingesetzt werden, in denen auch Wohngebiete liegen.

Fiir die Servo-Umrichter 9300 stehen zur Einhaltung der
Storspannungskategorien die Komponenten Netzfilter A,
Netzfilter B und Netzfilter zur Verfligung.

Die Auswahl der Komponenten erfolgt abhangig von der
Motorleitungslange und der geforderten Stérspannungskate-
gorie.

siehe Datentabellen

Kategorie C2, Leitungslange bis 5 / 25 m --> Netzfilter A
Kategorie C2, Leitungslange bis 50 m --> Netzfilter
Kategorie C1, Leitungslange bis 10 m --> Netzfilter
Kategorie C1, Leitungsldnge bis 50 m --> Netzfilter B

Die Filter sind als Nebenbau- und Anbaufilter ausgefiihrt.
Bei Montage des Servo-Umrichters in,,Durchstoftechnik®
oder "Cold-Plate“-Technik kdnnen zur Funkentstérung nur
Anbau-Netzfilter verwendet werden.

VVVVYYVYY

Netzfilter, C1 bis 10 m und C2 bis 50 m

1
£

LR
RRARE

AN
R

L5
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Netzfilter A und B

Neben der Reduzierung der leitungsgebundenen Stéraussen-
dung in das Netz erzielt ein Netzfilter die Wirkung einer
Netzdrossel. So wird auch der Effektivwert des Netzstroms
reduziert. Fiir einige Antriebsregler ist der Einsatz von Netz-
drosseln oder Netzfiltern immer erforderlich, da andernfalls
durch die Netzstrome die zulassigen Bemessungsdaten der
verwendeten Bauelemente Uberschritten werden kdnnen.

» Siehe Bemessungsdaten

Die Netzfilter stehen im Leistungsbereich 15 ... 75 kW zur
Verfligung.

Fiir Gerate mit einer Leistung von 15 ... 75 kW wird der Netz- > Die Filter sind als Unterbaufilter ausgefiihrt.
filter eingesetzt, um die Gerdte bis 50 m Motorleitungsldnge ~ » Bei Montage des Servo-Umrichters in ,Durchstof3technik”
im industriellen Bereich bzw. bis 10 m Motorleitungslange oder "Cold-Plate“-Technik kdnnen zur Funkentstérung nur
an offentlichen Netzen zu betreiben. Mit den Netzfiltern wird Anbau-Netzfilter A bzw. B verwendet werden.
die Kategorie C1 EN 61800-3 bis zu 10 m Motorleitungsldange  » Die Filter erfiillen die Anforderungen nach UL/cUL.
und die Kategorie C2 EN 61800-3 bis 50 m Motorleitungslange ~ » DieFilter verfiigen iiber eine angepasste Anschlussleitung
eingehalten. und missen zur Einhaltung der Grenzwerte in unmittel-
barer Nahe des Umrichters montiert werden.
Typ. Motorleistung Ne:zs:;n- Produktschliissel Daten Netzfilter
(ASM, 4-polig) Umrichter Netzfilter Bemessungsstrom  Abmessungen Masse
Py [kW] Unetz [V] In[A] HxBxT[mm] m [kg]
E827715334B230 43 6
15 EVS9327-EO
E82ZN22334B230 42 410x 236 x110 13
22 EVS9328-EO
30 3 AC 400 EVS9329-EC0  E82ZN30334B230 55 19
45 EVS9330-E0  E82ZN55334B230 100 685x318x114 29
55 EVS9331-EO
E827ZN75334B230 135 760 x 428 x 114 53
75 EVS9332-EO
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Netzfilter A, C2 bis 5m bzw. 25m

Der Netzfilter Awird eingesetzt, um die Gerdte 9300 im indus-
triellen Bereich, z. B. an Industrienetzen, zu betreiben. Mit den
Netzfiltern A wird die Kategorie C2 EN 61800-3 bis zu 5 m
bzw. 25 m Motorleitungslange eingehalten.

Typ-Motorleis- Netzspan- Produktschliissel Daten Netzfilter A
tung nung
(ASM, 4-polig) Umrichter Netzfilter Max. Leitungs- Bemessungs- Abmessungen Masse
lange C2 strom
PukW]  Une V] I [m] Iy [A] HxBxT[mm]  mkg]
0.37 EVS9321-EC0 EZN3A2400H002v 15 80 x68x92 0.8
0.75 EVS9322-EC0 EZN3A1500H003v 25 95 x 82 x 115 1.2
15 EVS9323-EC0 EZN3A0900H004 1 5 4 98 x 70 x 105 14
3 EVS9324-EC1  EZN3A0500H007 v 7 120x 75 x 122 2.4
5.5 EVS9325-EC0 EZN3A0300H0131 13 152 x 100 x 142 5.2
11 3 AC 400 EVS9326-EC1  EZN3A0150H024v 24 260 x135x230 8.9
15 EVS9327-EC0 EZN3A0110H0302 30 14.4
365x234x 228
22 EVS9328-EC1  EZN3A0080H0422 42 16.3
30 EVS9329-EC0 EZN3A0055H0602) 25 60 366 x 241 x 285 30.5
45 EVS9330-EC0  EZN3A0030H1102 110 515x 323 x 285 47
55 EVS9331-EO
EZN3A0022H1502) 150 655x426 x 208 60
75 EVS9332-EO
1) Die gekennzeichneten Netzfilter erfiillen die Anforderungen nach UL/cUL.
2) Der Filter verfiigt Uber eine angepasste Anschlussleitung und muss zur Ein-
haltung der Grenzwerte direkt oberhalb des Umrichters montiert werden.
Ausgangsleis-  Netzspan- Produktschliissel Daten Netzfilter A
tung nung
+UG, -UG Netzfilter Max. Leitungs-  Bemessungs- Abmessungen Masse
lange C2 strom
PnkW] Unet, [V I [m] In[A] HxBxT[mm] m [kg]
7 EMB9341-E EZN3A0120H012 12 178 x 130x 210 9.9
14 3AC400 EMB9342-E EZN3A0088H024 10 24 380x135x230 23.4
25.9 EMB9343-E EZN3AO055H045 45 366 x 241 x 285 38
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Netzfilter B, C1 bis 50 m

Der Netzfilter Bwird eingesetzt, um die Gerdte 9300 an 6ffent-
lichen Netzen oder im industriellen Bereich zu betreiben. Mit
den Netzfiltern B wird die Kategorie C1 EN 61800-3 bis zu
50 m Motorleitungslange eingehalten.

e ey Produktschliissel Daten Netzfilter B
tung nung
(ASM, 4-polig) Umrichter Netzfilter Bemessungs-  Max. Leitungs- Abmessungen Masse
strom lange C1
Py [kW] Unetz [V] 1[A] I[m] HxBxT[mm] m [kg]
0.37 EVS9321-E00 EZN3B2400H0021 1.5 25
0.75 EVS9322-E00 EZN3B1500H0031 2.5 150 x 78 x 230 3
15 EVS9323-EC0  EZN3B0900H004 v 4 3.1
3 EVS9324-E0 EZN3B0O500H0071 7 180x 97 x 230 4.6
5.5 EVS9325-EC0  EZN3B0300H0131 13 11.8
260 x135x 230
11 EVS9326-E00 EZN3B0150H0241 24 12.1
3 AC400 50
15 EVS9327-EC0 EZN3B0110H0302 30
365x234x228 20.5
22 EVS9328-E0 EZN3B0080H0422) 42
30 EVS9329-EC0 EZN3B0055H0602) 60 336 x 241 x 285 30
45 EVS9330-EC0  EZN3B0030H1102 110 515x 323 x 285 50
55 EVS9331-EO
EZN3B0022H1502 150 655 x 426 x 208 65
75 EVS9332-EO]
1) Die gekennzeichneten Netzfilter erfiillen die Anforderungen nach UL/cUL.
2) Der Filter verfiigt Uber eine angepasste Anschlussleitung und muss zur Ein-
haltung der Grenzwerte direkt oberhalb des Umrichters montiert werden.
GUELEIEREES [ S Produktschliissel Daten Netzfilter B
tung nung
+UG, -UG Netzfilter Bemessungs-  Max. Leitungs- Abmessungen Masse
strom lange C1
Py [kW] Unetz [V] 1[A] 1[m] HxBx T [mm] m [kg]
EZN3B0110HO30U 30 361 x 235 x 140 14.2
EZN3B0080OH042 42 365x234x228 20.5
50 EME9364-E
EZN3B0055H060 60 336 x 241 x 285 30
3 AC 50
400/500 EZN3B0037H090 90 42
515x 323 x 285
100 EME9365-E  EZN3B0030H110 110 50
EZN3B0022H150 150 655 x 426 x 208 65
Entstorfilter fiir SinCos-Geber
Wird der Schirm der Motorleitung nicht gro3flachig mit PE Ausfiihrung Produktschliissel
verbunden, kann es zu Stérungen auf den Geberleitungen Entstorfilter fiir Sinus-Cosinus-Geber £770014

kommen. Insbesondere bei langen Motorleitungen und un-
guinstigen Erdungsbedingungen empfiehlt sich bei Sinus-Co-
sinus-Gebern der Einsatz eines Entstorfilters. Die Montage
des Filters erfolgt einfach auf dem Gebereingang des Reglers
(Bauform: Gender Changer 9-pol. Sub-D Buchse /-Stecker).
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Montage in DurchstoRtechnik
(thermische Separierung des Kiihlkorpers)

» Fiir Gerate im Leistungsbereich 0,37 kW bis 75 kW stehen
Montagesatze fiir die ,,DurchstofBtechnik® zur Verfiigung.
Die Schutzart des separierten Kiihlers ist IP41.

Bei Montage des Servo-Umrichters in ,DurchstoRtechnik®
oder Cold-Plate“-Technik kdnnen zur Funkentstérung nur
Anbau-Netzfilter verwendet werden.

«

>
>

Bei einigen Einsatzfallen ist eine thermische Separierung des
Kiihlkorpers vorteilhaft. Die Warmeentwicklung innerhalb
des Schaltschrankes wird dadurch deutlich reduziert.

Dazu werden die Gerate so aufgebaut, dass sich der Kiihlkor-
per aullerhalb des Schaltschrankes befindet. Die Verlustleis-
tung verteilt sich wie folgt:

» ca.65% Uber separierten Kiihler (Kiihlkrper und Liifter),
» ca.35% im Innenraum des Gerates.

Der Einsatz der thermischen Separierung des Kiihlkérpers ist
vorteilhaft, wenn die EigenkUlihlung des Schaltschrankes liber
die Schaltschrankoberflache nicht mehr ausreichend ist, Kli-
magerate oder Liifter kleiner ausgelegt werden oder ganz
entfallen sollen.

Typ- Mo~ e tzspan-
torleis- P Produktschliissel Einbau-Ausschnitt Abmessungen
t nung
ung
(ASM, 4- Montagerah- Hohe Breite Breite ,,Durch-  Héhe ,,Durch- Tiefe (schalt-
polig) men stoB-Technik“  stoB-Technik“  schrankseitig)
Pn (kW] Upet; [V] B[mm] H[mm] f[mm]
0.37 EVS9321-E0
EJOO36 82+3 1125
0.75 EVS9322-E01
1.5 EVS9323-E0
EJOO37 350+3 101+3 1315 385.5 158
3 EVS9324-E0
5.5 EVS9325-E0
EJOO38 139+3 169.5
11 EVS9326-E01
3 AC400
15 EVS9327-E0
22 EVS9328-E01 EJOO11 336+1 236+1 279.5 379.5 159.5
30 EVS9329-E0
45 EVS9330-EC 429+1 3201 373 543
EJOO10
55 EVS9331-E0 163.5
698+1 4285+1 488 718
75 EVS9332-E0 EJOO09

MafRblatter Achsmodule ,,Durchsto8-Technik*
DS_MB_9300_0005
Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Keypad

ZurVisualisierung der Betriebsparameter und Parametrierung
des Umrichters steht das Bedienmodul Keypad XT zur Verfii-
gung. Das Keypad XT wird auf die Automatisierungsschnitt-
stelle AIF aufgesteckt und dient gleichzeitig zur Statusanzeige,
Fehlerdiagnose und mit seinem integrierten Speicher zur
Ubertragung von Parametern auf andere Umrichter.
Eigenschaften:

» Lesen / Schreiben der Codestellen
» Anzeige der Codestellenkurztexte
» Meniistruktur mit konfigurierbarem ,,User-Men(i“
» Passwortschutz
» Nichtfliichtiger Speicher fiir Parametertransfer Keypad XT
(nicht fuir 9300 Servo PLC, Drive PLC)
» Sperren / Freigeben des Antriebs
» Schutzart 1IP20
Ausfiihrung Merkmale Steckplatz Produktschliissel
Keypads und Zubehor
» Passwortschutz
> Klartextanzeige
» vordefinierte Grundkonfigurationen
Keypad XT2 » anwenderspezifische Meniis EMZ9371BC
» geeignet fiir die Geratereihen 8200 vector und
9300
» Schutzart IP20
» Passwortschutz
» geeignet fiir Schaltschrankeinbau
Keypad “g"f)g » geeignet fiir die Geratereihe 8200 E822BC
» Schutzart IP55
3 » Handterminal komplett mit Keypad XT AIF
Handterminal ll (EMZ9371BC) E827BBXC
mit Keypad XT geeignet fiir die Geratereihen 8200 und 9300

vy

Schutzart IP20

Handterminal komplett mit Keypad (E82ZBC)

Handterminal geeignet fiir die Geritereihe 8200 E827BB

il
vVvyyY

mit Keypad Schutzart IP55
Einbausatz » Einbausatzfiir Schaltschrank (fiir Keypad E82ZBC) E82ZBHT
» Verbindungsleitung 2.5 m E82ZWL025
Verbindungsleitung » Verbindungsleitung 5 m E82ZWL050
» Verbindungsleitung 10 m E82ZWL100

1) An den Versorgungsmodulen konnen ausschlieBlich die LECOM-Kommunika-
tionsmodule oder das Keypad XT zur Parametrierung eingesetzt werden.

Leitfrequenzverteiler

Fiir die parallele Verteilung der Leitfrequenz an mehrere Ausfiihrung Produktschliissel
Empfanger steht ein passiver Leitfrequenzverteiler zur Verfii- passiver Leitfrequenzverteiler EWZ0011
gung.
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Module

Ubersicht der Module

Der Servo-Umrichter 9300 Servo verfiigt liber einen Steckplatz
fur die Bedieneinheit oder ein Kommunikationsmodul, das
sogenannte Application Interface (AIF-Schnittstelle).

Ausfiihrung
Kommunikationsmodul

EtherCAT T
|'.|_ﬁ
=

DeviceNet ;

9

INTERBUS 1

LECOM-A/B2

“b'u.o

LECOM-B1 m
[H} .

LECOM-LIY

el

PROFIBUS 1) |
i

Card Modul2

diesen Steckplatz.

Merkmale

vVvyy \ A A A/ \ A A A/ vy vy VVVYYVYY

\ A A A/

4 LED zur Statusanzeige der Kommunikation
CANopen over EtherCAT (CoE)

2 Anschliisse RJ45 mit LED fiir Link / Activity
Hardwareausgang fiir Sync-Signal

externe Spannungsversorgung moglich

2 LED zur Statusanzeige der Kommunikation
DIP-Schalter zur Vorgabe von Baudrate und
Adresse

Steckbare Klemmenleisten

2 LED zur Statusanzeige der Kommunikation
DIP-Schalter zur Vorgabe der Anzahl der Prozess-
und Parameterdatenworter

3 LED zur Statusanzeige der Kommunikation

RS 232 oder RS 485

Galvanische Entkopplung vom Bus

Galvanische Entkopplung zur externen Spannungs-
versorgung

3 LED zur Statusanzeige der Kommunikation

RS 485

Galvanische Entkopplung vom Bus

Galvanische Entkopplung zur externen Spannungs-
versorgung

3 LED zur Statusanzeige der Kommunikation
Lichtwellenleiter

Galvanische Entkopplung zur externen Spannungs-
versorgung

2 LED zur Statusanzeige der Kommunikation
Adresse liber DIP-Schalter einstellbar
Galvanische Entkopplung vom Bus
Kompatibilitdtsschalter fiir Vorgédngerbaugruppe
EMF2131 1B

Datensicherungsgerat fiir 9300 ET (Servo PLC
Technologie).

Datensicherungsgerat fiir 9300 El (Servo PLC).
Datensicherungsgerat fiir ECSCA, ECSOP, ECSOM,
ECSOS

1) An den Versorgungsmodulen kdnnen ausschlieBlich die LECOM-Kommunika-
tionsmodule oder das Keypad XT zur Parametrierung eingesetzt werden.

Servo-Umrichter de 03/2010

Lenze

Steckplatz

AIF

Der Steckplatz befindet sich auf der Gerdtevorderseite. Die
folgenden Tabellen beschreiben die verfiigbaren Module fiir

Produktschliissel

EMF2192IB

EMF21791B

EMF2113IB

EMF2102IBCV001

EMF2102IBCV002

EMF2102IBCV003

EMF2133IB

EMZ22211B
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Produktinformationen

Uber diesen Katalog

In diesem Katalog sind alle Komponenten fiir das ECS-Servo-  Zu einigen Komponenten finden Sie ein Pfeilsymbol mit einer
system zusammengestellt. Zuordnungen der Gerate zu den fettgedruckten Kennung. Diese Kennung kénnen Sie direkt

einzelnen Zubehdrkomponenten zeigen lhnen auf einem im elektronischen Katalog abrufen. Im Internet finden Sie den
einfachen Weg die schnelle Auswahl des richtigen Produkt- Katalog unter der folgenden Adresse:
umfanges fir ihre Anwendung. Die zugehérigen Automati- www.lenze.de/dsc

onskomponenten sowie die PLC-Funktionalitat des ECS Appli-
cation finden Sie im Katalog Automation.

Umrichter und Zubehor

Netzsicherungen o Drive PLC Human Machine Interface
oder Automaten ?" i
-i;ﬁ
]
Netzdrossel 1/O-System IP20
ELN3 ... — P
i
S e
ekt i H - i
Funkentstorfilter Kommunikations-  Keypad
ECSZZ ... module PC-Software

Brems- ECS-Versor- ECS-Achsmodule ECS-Kondensator-
widerstdnde gungsmodule module

SLIA A - /*J/j/
Z ‘ & & W b é Systemleitungen

Synchron-Servomotoren
Asynchron-Servomotoren MCA MCS und MDOKS
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Produktinformationen

Servosystem ECS - dynamisch, leistungsstark,
kompakt

Sobald hohe Uberlastfahigkeit fir hochdynamische Antriebs-
aufgaben zusammen mit geringem Bauvolumen, schneller
Montage und problemloser Inbetriebnahme gefordert werden,
ist das Servosystem ECS von Lenze die richtige Entscheidung.
Die zwischenkreisversorgten, robusten Achsmodule liefern
Spitzenstrome bis 64 A. Bauformen fiir Schaltschrankeinbau,
thermische Separierung (DurchstoR3- Technik) oder Cold-Plate-
Ausfiihrung erlauben einen Einsatz auf engstem Raum unter
nahezu allen Einsatzbedingungen. Dedizierte Softwaremodule
garantieren eine optimale Anpassung an die geforderte
Funktion und zugleich eine schnelle und problemlose Inbe-
triebnahme.

Die Funktion ,Sicher abgeschaltetes Moment“ gemaR EN ISO
13849-1, Performance Level PLd ist voll integrierter Bestandteil
in allen Achsmodulen.

Hohe Genauigkeit

Hohe Genauigkeiten in mehrachskoordinierten Bewegungen
werden erzielt,indem synchronisierte Drehzahl- und Drehmo-
mentsollwerte liber den integrierten CAN-Motion-Bus mit
Zykluszeiten bis herab zu 1 ms libertragen werden. Das Servo-
system ECS ist somit ideal fiir Portalsysteme, Roboter, Verpa-
ckungsmaschinen oder Zufiihr- und Entnahmegerate in der
Handhabungstechnik.

Fest integrierte Uberwachungsfunktionen in den zentralen
Versorgungsmodulen erlauben einen einfachen und tibersicht-
lichen Systemaufbau. Die hohe Uberlastfihigkeit stellt fiir
alle Betriebsbedingungen eine optimale Versorgung sicher.
Allen Modulen gemeinsam ist das geringe Bauvolumen, die
schnelle und durchdachte Montage sowie die einfache Inbe-
triebnahme. Umfangreiches Systemzubehor erlaubt die An-
passung auch an besondere Einsatzanforderungen. Zwei on-
board CAN-Systembusschnittstellen sowie ein Steckplatz fiir
alle gangigen Feldbussysteme runden das Bild ab.

Versorgungsmodul ECSDE020 (Einbau-Variante)
Achsmodul ECSCx008 (Cold-Plate-Technik)
Achsmodul ECSDx064 (Durchstof3-Technik)

a2 Lenze
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Produktinformationen

Servosystem ECS - dynamisch, leistungsstark,
kompakt

Servosystem ECS — Ausfiihrung Posi und Shaft

Die Geratevariante Posi & Shaft 16st problemlos komplexe
Positionieraufgaben durch Einstellen weniger Parameter:

15 Positionierprofile speicherbar

Positionierung absolut, relativ, modulo (relativ und endlos)
Geschwindigkeits-Override

Drehmomentenbegrenzung nach Positionierung

14 Modi fiir Referenzfahrt (Homing)

Handfahren (Manual Jog)

Motorbremsenansteuerung mit integrierter Bremsenlogik
einfache Inbetriebnahme und Parametrierung mit dem
Lenze-Parametrier- und Bedienprogramm Global Drive
Control (GDC) und GDC easy

Koordination der Positionierablaufe durch die libergeord-
nete Steuerung (z. B. Drive PLC, ETC Motion Control)

VYVYVVVYVYVYY
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Servosystem ECS — Ausfiihrung Speed und Torque

Die Geratevariante Speed and Torque ist zugeschnitten fiir

die Anwendungsbereiche ,Drehzahl und Drehmomentrege-

lung” Die Sollwerte kdnnen entweder liber analoge Eingangs-

signale, liber den integrierten Systembus CAN oder liber

Feldbussysteme vorgegeben werden. Auerdem stehen bis

zu 15 vordefinierte Festdrehzahlen zur Verfligung. Die Be-

schleunigungsrampen konnen linear oder s-formig ausgefiihrt

werden. Bei einem Quickstopp ist ein driftfreier Stillstand

gewabhrleistet.

Weitere Eigenschaften:

» Motorbremsenansteuerung mitintegrierter Bremsenlogik,

» Richtungsabhangige Drehmomentenbegrenzung,

» Resolver oder Encoder als Riickfiihrung wahlbar,

» Je 15 Rampen fiir Beschleunigen oder Bremsen frei einstell-
bar.
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Servosystem ECS — Ausfiihrung Motion

Die Geratevariante Motion wurde speziell fiir koordinierte
Bewegungen mehrerer Achsen unter einer zentralen Steue-
rung ausgelegt. Die Synchronisierung der Achsen erfolgt tiber
den CAN-Motion-Bus als Winkelfolger.

Es stehen die Betriebsarten

» Interpolated position Mode

» Volocity Mode

» Homing Mode

» Manual Jog

zur Verfiigung.

Zusatzlich ist eine Touchprobe-Lagewert-Erfassungimplemen-
tiert.

Einfache Inbetriebnahme und Parametrierung mit dem Lenze
Parametrier- und Bedienprogramm Global Drive Control (GDC)
und GDC easy.

Servosystem ECS — Ausfiihrung Application

Frei programmierbare, intelligente Servoregler sind die
Schlisselelemente, um modulare Maschinenkonzepte in
komplexen Anlagen effizient zusammenzustellen. Die frei
programmierbare ECS Geratevariante Application erlaubt lh-
nen hierbei die groRtmogliche Flexibilitat fiir hre Anwendung.
Sie lasst sich in den Sprachen der IEC 61131-3 frei program-
mieren. Mochten Sie bei komplexen Antriebsaufgaben auf
vorbereitete Losungen zurlickgreifen, stehen Ihnen dartiber
hinaus bereits vorbereitete Technologietemplates zur Verfi-
gung. Die Kommunikation mit libergeordneten Steuerungen
erfolgt entweder direkt liber digitale und analoge Schnittstel-
len, Uber alle gdngigen Feldbusse oder iiber den CAN Motion
Bus.

Verfligbare Software Packages:

Positionierung (Software-Package Positioner)
Kurvenscheibe (Software-Package Cam)

Wickelantrieb (Software-Package Winder)

Cross Cutter

Flying Saw

VVVYVYY
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Servosystem ECS

Produktinformationen

Funktionen und Eigenschaften

Regelungsarten/Motorregelung

Grundfunktionen

Vordefinierte Applikationen

Uberwachungen

Uberwachungen und SchutzmaRnahmen

Diagnose
Diagnoseschnittstelle

Statusanzeigen

Bremsbetrieb
Bremschopper

Bremswiderstand
Netzriickspeisung

Zwischenkreisverbund

44

Feldorientierte Servoregelung (SC) fiir Synchron- und Asynchron-Servomotoren
und Standard-Asynchronmotoren.

Bremsenlogik

Sicher abgeschaltetes Moment (sicherer Halt), gemaR EN 1ISO 13849-1, Perfor-
mance Level PLd

Motorregelung

Antriebsiiberwachung und -diagnose

Uberwachungs- und Diagnoseinformationen

Oszilloskopfunktion

Drehzahlregelung
Drehmomentregelung
Drehzahl- / Winkelgleichlauf
Leitfrequenzfolger
Prozesssteuerungen

Bremschopper

Bruch und/oder Kurzschluss der AnschluRleitung Motorhaltebremse
Motorphasenausfall

Netzspannung und -ausfall, phasenspezifisch
Zwischenkreisspannung

Motor-Ubertemperatur (Eingang fiir PTC oder Thermokontakt,

I x t-Uberwachung); cULus-Abnahme fiir I2 x t-Uberwachung
Kurzschluss

Erdschluss (erdschlussfest im Betrieb, eingeschrankt erdschlussfest beim
Netzeinschalten)

Uberspannung

Kippen des Motors, Motor-Uberlast

Uber AIF-Schnittstelle
2 LEDs

Integriert
Integriert / Extern

moglich mit Versorgungsmodulen 934x

ohne Zwischenkreissicherungen méglich
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Steueranschliisse

Servosystem ECS

Produktinformationen

Das Servosystem ECS verfiigt liber digitale und analoge
Steueranschlisse, die als steckbare Steuerklemmen (Leitungs-
querschnitt 1,5 mm?) ausgefiihrt sind. Zusatzlich besteht die
Méglichkeit des Anschlusses von Resolver- und Encoderriick-
fiihrungen vom Motor sowie der Realisierung einer Leitfre-
quenzverbindung, die als mehrpolige Sub-D-Stecker ausge-

fiihrt sind.
Ausfiihrung

Ein-/Ausgdnge
Analoge Eingdnge

Analoge Ausgange
Digitale Eingange

Digitale Ausgange

Schnittstellen
CANopen

Erweiterungsmodule
Leitfrequenz

Antriebsschnittstelle
Resolvereingang

Encodereingang

Stromlaufplane
DS_SP_ECS_0001

Downloaden unter www.lenze.de/dsc

Servo-Umrichter de 03/2010

ECS-Application

>
>
>

Anzahl: 1, steckbar
Auflésung: 11 Bit
Wertebereich:

+/-10V,

1x umschaltbar, 0 ... 20 mA

Anzahl: 4, steckbar
Schaltpegel:

SPS (IEC 61131-2)

Anzahl: 2, steckbar
Belastbarkeit:
1x50mA;1x15A
Schaltpegel: SPS (IEC 61131-2)

2 x CAN-Bus

Uber Steckplatz AIF:
Kommunikationsmodule

Ausgang, zweispurig

Eingang, zweispurig (parametrierbar)

Sub-D, 9-polig
Multi-Encodereingang fiir:

SinCos/TTL-Inkrementalgeber, SinCos-Absolutwertgeber single-turn /

multi-turn (Hiperface®)

Lenze
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Servosystem ECS

Produktinformationen

Grundauslegung Achsmodule

» Auswahl des Achsmoduls
Die Auswahl des Achsmoduls erfolgt nach den erforderli-
chen Maximalstromen und der erforderlichen Dauerleis-
tung.

Die Auslegung der Achsmodule ist hier in den wichtigsten
Schritten zusammengestellt.

> Bendtigte Motorleistung

Aus den Daten der Anlage werden zundchst das erforder-
liche maximale Drehmoment M,,,,,, die maximale Dreh-
zahl np,,y, das effektive Drehmoment Mg und, bei Getrie-

Fur die Auslegung der Uberlastfahigkeit wird die Ausle-
gung uber das Lenze-Tool Drive Solutions Designer (DSD)
empfohlen.

bemotoren, die Ubersetzung i bestimmt.

» Motorauswahl
Aus den vorliegenden Daten kann dann der richtige Servo-
motor der Reihen MCS oder MDCIKS (Synchronmotoren),
MCA oder MDFQA (Asynchronmotoren) ausgewahlt wer-
den. Weitere Informationen finden Sie in unserem Katalog
Servomotoren.

= Lenze
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Servosystem ECS

Produktinformationen

Grundauslegung

Erforderliches ECS-Einspeisemodul auswahlen

Die Ermittlung des benétigten ECS-Einspeisemoduls in der
Mehrachsanwendung ist optimal méglich, wenn fiir alle
Achsen die Zeit-Leistungs-Diagramme fiir einen kompletten
Maschinenzyklus vorliegen. Aus der zeitrichtigen Addition der
Einzelachsleistungen kann der resultierende Gesamtleistungs-
verlauf ermittelt und hiernach das geeignete ECS-Versorgungs-
modul ausgewahlt werden.

Festlegen der Einbauart von Achs- und Einspeisemodulen
Achs-und Einspeisemodule des Servosystems ECS sind in drei
verschiedenen Ausfiihrungen erhaltlich:

» alsEinbaugerate zum Aufschrauben auf eine entsprechen-
de Montageplatte im Schaltschrank

» in der Ausfiihrung DurchstoB-Technik (thermische Sepa-
rierung). Hierbei wird der Kiihlkérper der Module durch
die Riickwand des Schaltschranks bzw. sonstigen Einbau-
raums gesteckt, so dass die Verlustwarme direkt nach
auBen abgefiihrt wird.

» als Cold-Plate-Gerat. In dieser Ausfiihrung besitzen die
ECS-Module keinen eigenen Kiihlkorper, sondern werden
mit der riickseitigen Montageplatte direkt auf einen bau-
seits in der Anlage vorhandenen Kiihlkérper montiert.

7 8 9 10 11 12 13

Zeit-Leistungs-Diagramm eines Servo-Mehrachssystems
P ;..P4 = Einzelleistung der Achse 1...Achse 4

P,.s = Addition der Einzelleistungen

Pyes 1.4 = Mittelwert der Einzelleistungen

Servo-Umrichter de 03/2010
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Servosystem ECS

Produktinformationen

Normen und Einsatzbedingungen
Konformitat

Approbationen
UL 508C

Schutzart
EN 60529

NEMA

Klimabedingungen
Lagerung (EN 60721-3-1)

Transport (EN 60721-3-2)

Betrieb (EN 60721-3-3)

Derating des Ausgangsbemessungsstroms
Zulassige Aufstellhohe

Derating des Ausgangsbemessungsstroms
Uberspannungskategorie ab 2000 m

Riittelfestigkeit
Betrieb

Zulassige Netzformen

Ableitstrom gegen PE
EN 61800-5-1

Storaussendung
EN 61800-3

Storfestigkeit
EN 61800-3

Isolationsfestigkeit
EN 61800-5-1

Verschmutzungsgrad
EN 61800-5-1

Schutzisolierung von Steuerschaltkreisen
EN 61800-5-1

48

CE: Niederspannungsrichtlinie (73/23/EWG)
Power Conversion Equipment (File-No. 132659)

1P20
Schutzart des Kiihlkérpers in der Ausfiithrung mit thermischer Sepa-
rierung: IP54

Beriihrschutz nach NEMA 250 Type 1

1K3 (Temperatur: -25°C ... + 55°C)
2K3 (Temperatur: -25°C ... + 70°C)
3K3 (Temperatur: 0°C ... + 55°C)
liber + 40°Cum 2%/°C

0..4000 m ii. NN
Uber 1000 m ii. NN um 5 %/1000 m
Uber 2000 m Einsatz nur in Uberspannungskategorie 11

Germanischer Lloyd:
5Hz <f<13.2 Hz + 1 mm Amplitude
13.2Hz<f<100Hz0.7 g

Netze mit geerdetem Y-Punkt (TN- und TT-Netze)
Netze mit hochohmigem oder isoliertem Y-Punkt (IT Netze)

> 3.5 mA, Festinstallation erforderlich, der PE muss doppelt ausgefiihrt
werden

Leitungsgefiihrt: Kategorie C2 bis 25 m Motorleitungslange mit an-
wendungstypischem Summenfilter

Kategorie C3

Uberspannungskategorie 11,
iber 2000 m ti. NN Uberspannungskategorie |1

Sichere Trennung vom Netz: doppelte/verstarkte Isolierung

mnze Servo-Umrichter de 03/2010



SPS-Funktionen

Ausfiithrung
Produktschliissel

Technologiefunktionen

Programmspeicher
ROM (Flash)

Arbeitsspeicher
RAM

Datenspeicher
RAM

Gepufferter Speicher
EEPROM

NVRAM
Zeit / Bitoperation

Task-Arten
Anzahl Zahler / Timer
Operationsvorrat

Programmiersoftware

Drive PLC Developer Studio

Servo-Umrichter de 03/2010

Servosystem ECS

Produktinformationen

ECS-Application
ECSOAOCO

Software-Package Positioner
Software-Package Cam
Software-Package Winder
Prepared Solutions
- Cross Cutter
- Flying Saw

[kByte] 524
2 Sektoren mit 64 kByte

11.2 kByte (10 kB symb. Variablen, 1.2 kB absol. Merker)

[byte] 6000
[byte] 160 (retain) + 32 (persistent)
t [ps] 0.7

1 zyklische Task, 8 Tasks (zeit- oder ereignisgesteuert)
frei wahlbar nach IEC61131-3
nach IEC61131-3

Programmiersprachen AWL, KOP, FUP, ST, AS
sowie mit CFC-Editor Monitoring, Visualisierung, Simulation und Debugging

Lenze
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Servosystem ECS

Achsmodule

Bemessungsdaten Achsmodule

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400 V. —)Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 480 V
» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten DS_GD_ECS_0003
auf die Werkseinstellung mit 8/4 kHz Schaltfrequenz. Downloaden unter www.lenze.de/dsc

Produktschliissel
Achsmodule ECSCO1x004 ECSC1x008 ECSCIx016 ECSC01x032

DC-Einspeisung

Upc [V] DCOVO0%..770V+0%
Zwischenkreisbemessungsstrom

Ipc [A] 2.5 49 9.8 15.6
Ausgangsbemessungsstrom
4 kHz Iy [A] 2 4 8 12.70
8 kHz Iy [A] 1.35 2.7 5.3 8.5
Max. Ausgangsstrom

lax [A] 4 8 16 32
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom

Iax [A] 4 8 16 32
Verlustleistung
Innenraum Py [W] 13.3 17.3 20.7 27.5
Kiihlkérper Py [W] 14 29 64 117
Integrierte Zwischenkreiskapazitat

C [uF] 165
Abmessungen
Hohe H[mm] 247
Hohe ,,Cold Plate H[mm] 287
Breite B [mm] 88
Tiefe T[mm] 176
Tiefe ,Cold Plate* T[mm] 121
Masse

m [kg] 22
Zuldssige Lange der Motorleitung
Geschirmt2 1[m] 50
Ungeschirmt2 1[m] 100

1) 26% - 35% hoherer Ausgangsstrom maglich in Abhangigkeit des Aussteue-
rungsgrades.

2) Miissen EMV-Bedingungen eingehalten werden, kénnen sich die zuldssigen
Leitungsldangen reduzieren.

MaRblatter Versorgungsmodule _)MaBbIétter Achsmodule ,,Cold Plate“
DS_MB_ECS_0001 DS_MB_ECS_0004
Downloaden unter www.lenze.de/dsc Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Servosystem ECS

Achsmodule

Bemessungsdaten Achsmodule

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400 V. —)Bemessungsdaten fiir Betrieb an 3/PE/AC 480 V
» Soweit nicht anders angegeben, beziehen sich die Daten DS_GD_ECS_0003
auf die Werkseinstellung mit 4 kHz Schaltfrequenz. Downloaden unter www.lenze.de/dsc
r= g
I
‘!r:._ Ii
4B

Produktschliissel
Achsmodule ECS[1x048 ECSC1x064

DC-Einspeisung

Upc [V] DCOV0%..770V+0%
Zwischenkreisbemessungsstrom

Ipc [A] 209 24.5
Ausgangsbemessungsstrom
4 kHz Iy [A] 171 201
8 kHz Iy [A] 1131 1331
Max. Ausgangsstrom
4 kHz Imax [A] 48 64
8 kHz Imax [A] 48 64
Max. kurzzeit. Ausgangsstrom
4 kHz Imax [A] 48 64
8 kHz Imax [A] 48 64
Verlustleistung
Innenraum Py [W] 34,5 41
Kihlkorper Py [W] 132 158
Integrierte Zwischenkreiskapazitat

C [uF] 330
Abmessungen3)
Hohe H[mm] 247
Hohe ,,Cold Plate” H[mm] 287
Breite B [mm] 132
Tiefe T[mm] 176
Tiefe ,Cold Plate* T[mm] 121
Masse

m [kg] 3.1
Zuldssige Lange der Motorleitung
Geschirmt2 1[m] 50
Ungeschirmt2 I [m] 100

1)26% - 35% hoherer Ausgangsstrom maglich in Abhangigkeit des Aussteue-
rungsgrades.

2) Miissen EMV-Bedingungen eingehalten werden, kénnen sich die zuldssigen
Leitungsldangen reduzieren.

3) Abmessungen ohne Befestigungsmaterial und ohne evtl. aufgesteckte AIF-
Module, MaBe mit aufgestecktem AlF-Modul: MaB t (Tiefe) + 8 mm

MaRblatter Versorgungsmodule —>MafRblatter Achsmodule ,Cold Plate”
DS_MB_ECS_0001 DS_MB_ECS_0004
Downloaden unter www.lenze.de/dsc Downloaden unter www.lenze.de/dsc

Servo-Umrichter de 03/2010 mnze 51



Servosystem ECS

Versorgungsmodule

Bemessungsdaten Versorgungsmodule

» Die Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE AC 400 V.

¥ | 3
F 4
Lo s
Produktschliissel
Versorgungsmodule ECSOE012 ECSCIE020 ECSCIE040
Bemessungsleistung v
Ohne Netzfilter Pnpc [kW] 6 10 20
Netzspannungsbereich
Unetz [V] 3/PEAC180V -0%...528 V +0 %; 45 Hz -0 % ... 65 Hz +0 %
Netzbemessungsstrom
Inetz [A] 9.6 15.9 31.3
Max. Netzstrom
INetz max 5-facher Netzbemessungsstrom fiir 50 ms
[A] 2-facher Netzbemessungsstrom fiir 1 s
1.5-facher Netzbemessungstrom fiir 10 s
Zwischenkreisbemessungsstrom
Ipc [A] 12 20 38.5
Max. Zwischenkreiskapazitat
C [uF] 6600
Daten Bremschopper
Dauerleistung integr. Widerstand P [kW] 0.12 0.15
Dauerleistung ext. Widerstand P [kwW] 1.2 3.2
Spitzenbremsleistung PgRmax 13.8 31.2
[kw]
Min. Bremswiderstand R [Ohm] 39 20
Verlustleistung
Innenraum Py [W] 20 23 30
Kuhlkorper Py [W] 30 45 81
Abmessungen?)
Hohe H[mm] 247
Héhe ,,Cold Plate H[mm] 287
Breite B [mm] 88 132
Tiefe T [mm] 176
Tiefe ,,Cold Plate” T [mm] 121
Masse
m [kg] 25 3

1) Bei Betrieb mit einer AC-seitig vorgeschalteten Drossel reduziert sich die Be-
messungsleistung entsprechend dem durch die Drossel hervorgerufenen
Spannungsabfall.

2) Abmessungen ohne Befestigungsmaterial und ohne evtl. aufgesteckte AlF-
Module, MaBe mit aufgestecktem AIF-Modul: MaB t (Tiefe) + 8 mm

MaRblatter Versorgungsmodule

DS_MB_ECS_0001
Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Lenze

MaRblatter Versorgungsmodule ,,Cold Plate
DS_MB_ECS_0004
Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Servosystem ECS

Kondensatormodule

Bemessungsdaten Kondensatormodule

Das Servosystem ECS ist fiir den Einsatz in dynamischen
Mehrachsanwendungen optimiert. Da hierbei, je nach aktuel-
ler Anwendung, auch Betriebsarten auftreten konnen, die
lUber langere Zeit eine erheblich liberhohte Zwischenkreisleis-
tung benétigen, stehen fiir diesen Einsatzfall die ECS Konden-
satormodule zur Verfiigung. Diese Module garantieren auch
bei extremen Einsatzbedingungen die anwendungsspezifisch
optimale Auslegung der benétigten Zwischenkreiskapazitat.

Kondensatormodul ECSCIK001

Auslegung Kondensatormodul

Fiir die Ermittlung ob ein Kondensatormodul erforderlich ist,
miissen die folgenden Werte ermittelt werden:

» C: Gesamtkapazitdt des Zwischenkreisverbundes in puF

» P: Zeitlicher Mittelwert der Gesamtwirkeistung aller An-
triebe in kW

Es gilt die folgende Formel.

k=

o|n

Ist k > 100 (uF/kW), so ist der Einsatz eines Kondensatormo-
duls im Allgemeinen nicht erforderlich.

Produktschliissel

ECSCIK001 ECSCIK002
Bemessungsleistung
Py [kW] 10 20
Zwischenkreisspannung
Uz [V] 0..770
Zwischenkreiskapazitat
Abmessungen
Hohe H [mm] 247
Héhe ,,Cold Plate H [mm] 287
Breite B [mm] 88 132
Tiefe T[mm] 176
Tiefe ,,Cold Plate” T[mm] 121
Masse
m [kg] 2 3.1
MaRblatter Kondensatormodule eMaBbIétter Kondensatormodule ,,Cold Plate
DS_MB_ECS_0006 DS_MB_ECS_0006
Downloaden unter www.lenze.de/dsc Downloaden unter www.lenze.de/dsc
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Servosystem ECS

Zubehor

Bremswiderstiande

Es stehen drei verschiedene Typen an externen Bremswider-

standen zur Verfligung:

» Widerstande in Schutzart IP20 fiir die Schaltschrankmon-
tage (ERBD) La—

» Widerstande in Schutzart IP65 fiir eine Montage auBerhalb '
des Schaltschranks. Vorteil: Die Verlustwarme kann den

X » Bremswiderstinde
Schaltschrank nicht erwarmen (ERBS).
» Widerstande in Schutzart IP50 fiir die Versorgungsmodule
in der Cold-Plate-Ausfiihrung (ERBM).
Die Bremswiderstande Typ ERBM entsprechen in ihrer Dimen-
sionierung exakt den in den Versorgungsmodulen der Typen-
reihen ECSEE und ECSDE intergrierten Bremswiderstanden.
Bremswiderstande in Schutzart IP20 und IP65
Zwischen- Netzspan-
kreisbemes- nu: Produktschliissel Daten Bremswiderstand
sungsstrom g
Versorgungs- q . Dauerleis- Warmekapa-
Bremswiderstand Widerstand oo Abmessungen Masse
module tung zitat
1pc [A] Unetz [V] R [Ohm] P [W] CB [kWs] HxBxT[mm] m [kg]
12 ECSOEO12 ERBDO047R01K2 47 1200 174 639x172x142 49
20 3AC ECSTE020 ERBSO39R01K6 39 1600 246 748x200x122 7.8
385 180-550 ECsEoao | ERBDO22RO3KO 22 3000 375 739x172x247  10.6
’ ERBS020R03K2 20 3200 480 811x276x132 9.5
Bremswiderstdnde in Schutzart IP50
» Beiden Versorgungsmodulen in der Cold-Plate-Ausfiihrung
ist bauartbedingt kein integrierter Bremswiderstand vorhan-
den.
Zwischen- Netzspan-
kreisbemes- nu: Produktschliissel Daten Bremswiderstand
sungsstrom g
Versorgungs- Bremswiderstand Widerstand 2RISR Warrr.ne“k apa- Abmessungen  Masse
module tung zitat
1 pc [A] Unetz [V] R [Ohm] P [W] CB[kWs] HxBxT[mm] m [kg]
12 ECSOEO012
3 AC ERBMO39R120W 39 120 6 267 x 31 x 69 0.9
20 180.550  ECSCIE020
38.5 ECSOIE040 ERBMO020R150W 20 150 13 337x31x69 11
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Servosystem ECS

Zubehor

Vibrationsfeste Bremswiderstiande in Schutzart 1P20

Viele elektrische Antriebe befinden sich mit den dazugehori-
gen Reglern in bewegten Anlagen (z. B. Regalbediengeraten).
Um auch fiir diese Anwendungsfalle ein Optimum an Betriebs-
sicherheit zu bieten, stellt Lenze spezielle vibrationsfeste
Bremswiderstande zur Verfiigung.

Vibrationsfester Bremswiderstand

Zwischen- Netzspan-
kreisbemes- nu: Produktschliissel Daten Bremswiderstand
sungsstrom &
Versorgungs- g mswiderstand  Widerstand ~ D2uerleis-  Warmekapa- Abmessungen  Masse
module tung zitat
1 pc [A] Unetz [V] R [Ohm] P [W] CB[kWs] HxBxT[mm] m [kg]
12 ECSOIEO12 ERBD047R01K2RB 47 1200 180 549 x185x120 4.8
3AC
20 180-550 ECSOEO020 ERBD0O33R01K9RB 33 2000 285 749 x185x 120 6.6
38.5 ECSOIE040 ERBD020R0O3KORB 20 3000 450 749 x275x120 9.1

Normen und Einsatzbedingungen
DS_ZB_ERBDV_0001
Downloaden unter www.lenze.de/dsc

Netzdrosseln

Eine Netzdrossel ist eine Induktivitat, die in die Netzleitung
des Umrichters geschaltet wird. Bei Einsatz einer Netzdrossel
ergeben sich folgende Vorteile:
» Weniger Netzriickwirkungen:
Die Kurvenform des Netzstroms wird der Sinusform ange-
nahert.
» Reduzierung des effektiven Netzstroms:
Reduzierung der Netz-, Leitungs- und Sicherungsbelastung
» Erhohte Lebensdauer des Umrichters:
Durch Reduzieren der Wechselstrom-Belastung der Elek-
trolyt-Kondensatoren im Zwischenkreis wird deren Lebens-
dauer erhéht. Netzdrossel

Zwischenkreisbe-

Netzspannung Produktschliissel Daten Netzdrossel
messungsstrom
Netzdrossel Bemessungs- Abmessungen Masse
strom
I'nc [A] Unet; [V] In [A] HxBxT[mm] m [kg]
12 ECSOEO012 ELN3-0150H024 24 180 x 86 x 192 8
3AC
20 180-550 ECSOE020 ELN3-0088H035 35 180 x 125 x 225 9.8
38.5 ECSOIEO40 ELN3-0055H055 55 228 x120x 265 13
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Servosystem ECS

Zubehor

Funkentstorfilter

Bei Servosystemen sind je nach Einsatzgebiet unterschiedliche
netzseitige Manahmen zur Reduzierung des Netzstromes
und zur Funkentstorung notwendig. Diese MalRnahmen sind
in der Regel nicht zwingend erforderlich, sichern lhnen aber
den universellen Einsatz eines Servosystems ab.
Funkentstorfilter und Netzfilter dienen zur Einhaltung der
Storspannungskategorien nach europdischer Norm

EN 61800-3. Dort unterscheidet man nach der Kategorie C1 Funkentsérfilter ECSZZ020x4B
und der Kategorie C2.

Kategorie C1 beschreibt den Einsatz in 6ffentlichen Netzen.

Kategorie C2 beschreibt den Einsatz von Gerdten, die fiir den

industriellen Einsatz vorgesehen sind und die in Umgebungen

eingesetzt werden, in denen auch Wohngebiete liegen.

Mit den Lenze-Netzfiltern Typ ECSZZ erfiillen Sie die Anforde-

rungen der Kategorie C1.

Die Funkentstorfilter sind fiir das zugeordnete ECS-Versor-

gungsmodul und bis zu 10 Achsmodule mit jeweils 25 m

Motorleitungslange (Lenze-Systemleitung) ausgelegt. Bei

grolReren Langen der Motorleitung sprechen Sie bitte das zu-

standige Lenze-Vertriebsbiiro an.

Zwischen- Netzspan-
kreisbemes- nu: Produktschliissel Daten Funkentstorfilter
sungsstrom 8
. Max. Lei-
Funkentstdrfilter Cermessungs- Verlustlels- tungslinge Abmessungen  Masse
strom tung A
Inc [A] Unetz [V] Iy [A] Py [W] I[m] HxBxT[mm] m [kg]
12 ECSOIEO12
3AC ECSZZ020x4B 20 6.2 - 260 X 96 x 105 5
20 180-550 ECSCIE020 X 96 X
38.5 ECSCIE040 ECSZZ040x4B 40 9.3
1) max. 10 Achsen
Entstorfilter fiir SinCos-Geber
Wird der Schirm der Motorleitung nicht groRflachig mit PE Ausfiihrung Produktschliissel
verbunden, kann es zu Stérungen auf den Geberleitungen Entstorfilter fiir Sinus-Cosinus-Geber E770014

kommen. Insbesondere bei langen Motorleitungen und un-
glinstigen Erdungsbedingungen empfiehlt sich bei Sinus-Co-
sinus-Gebern der Einsatz eines Entstorfilters. Die Montage
des Filters erfolgt einfach auf dem Gebereingang des Reglers
(Bauform: Gender Changer 9-pol. Sub-D Buchse /-Stecker).
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Servosystem ECS

Zubehor

Keypad

ZurVisualisierung der Betriebsparameter und Parametrierung  Das Keypad ist geeignet fiir den Einbau in einen Schaltschrank.
des Umrichters steht das Bedienmodul Keypad XT zur Verfii- ~ Zubehor zu den Bedienmodulen:

gung. Das Keypad XT wird auf die Automatisierungsschnitt- » Handterminal

stelle AIF aufgesteckt und dient gleichzeitig zur Statusanzeige, = » Verbindungsleitungen

Fehlerdiagnose und mit seinem integrierten Speicher zur » Einbausatz fiir Schaltschranke

Ubertragung von Parametern auf andere Umrichter.
Eigenschaften:

» Lesen / Schreiben der Codestellen
» Anzeige der Codestellenkurztexte
» Meniistruktur mit konfigurierbarem ,,User-Menii“
» Passwortschutz
» Nichtfliichtiger Speicher fiir Parametertransfer
(nicht fuir 9300 Servo PLC, Drive PLC)
» Sperren / Freigeben des Antriebs
» Schutzart 1IP20
Keypad XT
Ausfiihrung Merkmale Steckplatz Produktschliissel
Keypads und Zubehor
» Passwortschutz
» Klartextanzeige
» vordefinierte Grundkonfigurationen
Keypad XT2 » anwenderspezifische Meniis EMZ9371BC
» geeignet fiir die Geratereihen 8200 vector und
9300
» Schutzart IP20
» Passwortschutz
» geeignet fiir Schaltschrankeinbau
RevRad “g‘ﬂf}g » geeignet fiir die Geratereihe 8200 E822BC
» Schutzart IP55
AIF
» Handterminal komplett mit Keypad XT
Handterminal (EMZ9371BC) ES27BBXC
mit Keypad XT » geeignet fiir die Geratereihen 8200 und 9300
» Schutzart IP20
Einbausatz » Einbausatz fiir Schaltschrank (fur Keypad E82ZBC) E82ZBHT
» Verbindungsleitung 2.5 m E82ZWL025
Verbindungsleitung » Verbindungsleitung 5 m E82ZWL050
» Verbindungsleitung 10 m E82ZWL100
1) An den Versorgungsmodulen kdnnen ausschlieBlich die LECOM-Kommunika-
tionsmodule oder das Keypad XT zur Parametrierung eingesetzt werden.
Leitfrequenzverteiler
Fiir die parallele Verteilung der Leitfrequenz an mehrere Ausfiihrung Produktschliissel
Empfanger steht ein passiver Leitfrequenzverteiler zur Verfi- passiver Leitfrequenzverteiler EWZ0011
gung.

Servo-Umrichter de 03/2010 mnze 57



Servosystem ECS

Zubehor

Steckverbinder Set fiir Leistungs- und Steueran-
schliisse

Das durchgdngige Steckkonzept fiir alle Leistungs- und Steu- Ausfiihrung Produktschliissel
eranschliisse am Servosystem ECS gewdhrleistet eine
schnelle und servicefreundliche Verbindung zwischen den
ECS-Modulen, den angeschlossenen Motoren und allen Steu-
eranschliissen. Da die Systemsteckverbinder unabhdngigvon
den aktiven Systemkomponenten erhaltlich sind, erméglicht
dieses Konzept dem Anwender die gesamte Systemverkabe-
lung bereits vorab unter optimalen Voraussetzungen zu er-
stellen und erst zu einem spateren Zeitpunkt die aktiven
Komponenten hinzuzufiigen.

Steckverbinder Steuer-
/ Leistungsanschliisse
Steckverbinder fiir ECS Steuer- und
Leistungsanschliisse, Achsmodule
Steckverbinder fiir ECS Steuer- und
Leistungsanschlisse, ECSZEOOOXB
Versorgungsmodule
Steckverbinder fiir ECS Steuer- und
Leistungsanschlisse, ECSZK00OXB
Kondensatormodule

ECSZA000XB

Steckverbinder fiir ECS Steuer- und Leistungsanschliisse

Schirmauflage

Die Schirmbefestigungen ECSZS gewahrleisten einen EMV- Ausfiihrung Produktschliissel
gerechten und sicheren Anschluss der Leitungsschirme fiir
alle an die ECS-Module angeschlossenen Leitungen. Durch
die groRflachige Kabelschirmkontaktierung wird ein sicherer
und einwandfreier Betrieb mit minimaler Stérabstrahlung
gewabhrleistet. Das Schirmbefestigungs-Set ist universell bei
ECS-Achs- und -Versorgungsmodulen einsetzbar.

Schirmauflage

Schirmauflage

ECS-Achs- und Versorgungsmodule EC525000X0B001

EMV Schirmauflagen Leistungsanschliisse
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Servosystem ECS

Module

Ubersicht der Module

Die Versorgungs- und die Achsmodule des Servosystems ECS
verfiigen liber einen Steckplatz fiir die Bedieneinheit oder ein
Kommunikationsmodul, das sogenannte Application Interface
(AIF-Schnittstelle). Der Steckplatz befindet sich auf der Gera-
tevorderseite. Die folgenden Tabellen beschreiben die verfiig-
baren Module fiir diesen Steckplatz.

Ausfiithrung Merkmale Steckplatz Produktschliissel
Kommunikationsmodul

4 LED zur Statusanzeige der Kommunikation

CANopen over EtherCAT (CoE)

2 Anschliisse RJ45 mit LED fiir Link / Activity EMF2192IB
Hardwareausgang fiir Sync-Signal

externe Spannungsversorgung moglich

EtherCAT?2

VVVYYVYY

2 LED zur Statusanzeige der Kommunikation
DIP-Schalter zur Vorgabe von Baudrate und

Adresse
4‘1& > Steckbare Klemmenleisten

]
E:
\A/

DeviceNet 2 EMF2179IB

2 LED zur Statusanzeige der Kommunikation
DIP-Schalter zur Vorgabe der Anzahl der Prozess- EMF2113IB
und Parameterdatenworter

vy

INTERBUS 2

3 LED zur Statusanzeige der Kommunikation

RS 232 oder RS 485

Galvanische Entkopplung vom Bus EMF2102IBCV001
Galvanische Entkopplung zur externen Spannungs-

versorgung

LECOM-A/B

\ A A A/

AIF
3 LED zur Statusanzeige der Kommunikation
RS 485
Galvanische Entkopplung vom Bus EMF2102IBCV002
Galvanische Entkopplung zur externen Spannungs-
versorgung

LECOM-B

\AA A/

¥

3 LED zur Statusanzeige der Kommunikation
Lichtwellenleiter

Galvanische Entkopplung zur externen Spannungs-
versorgung

LECOM-LIv EMF2102IBCV003

vVvyYy

2 LED zur Statusanzeige der Kommunikation

Adresse liber DIP-Schalter einstellbar

Galvanische Entkopplung vom Bus EMF2133IB
Kompatibilitatsschalter fiir Vorgdngerbaugruppe

T EMF21311B

PROFIBUS

\ A A A/

» Datensicherungsgerat fiir 9300 ET (Servo PLC

Technologie).
» Datensicherungsgerat fiir 9300 El (Servo PLC). EMZ2221IB
» Datensicherungsgerat fiir ECSOA, ECSOP, ECSOM,

ECSOS

Card Modul2

1) Nicht verwendbar mit den ECS- Versorgungsmodulen
2) einsetzbar mit ECSXE ab Basissoftware 5.0
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Runtime Software

Positioner

Software Package Positioner

In modernen Fertigungsprozessen werden Positionieraufgaben
immer haufiger mit intelligenten Servo-Antrieben geldst. Die
Steuerung der Bewegungsabldufe wird hierbei im Antriebs-
regler abgelegt.

Die Vorteile:

» hohere Flexibilitat durch freie Programmierbarkeit

» geringerer Energieverbrauch durch optimale Bewegungs-
ablaufe

» geringerer Verschleil? der Maschine durch ruckfreies Be-
schleunigen

Software Package Positoner

Anwendungsbeispiele:

» Material transportieren
» Stapeln und Einlagern
» Oberflachenbearbeitung
» Rundtische
» Roboter
» Werkzeugmaschinen
Eigenschaften: » Beachten Sie, dass die Software Packages eine Erganzung
» frei wahlbare Anzahl von Fahrprofilen (max. 128) des Drive PLC Developer Studios darstellen. Diese kdnnen
» Fahrprofile in beliebiger Reihenfolge aktivierbar mit den Geraten ECS Application und der Servo PLC Tech-
» Ablaufsteuerung tiber IEC 61131-3 nologie 9300 verwendet werden.
» Positionieren mit:

- Ruckbegrenzung,

- Geschwindigkeits- / Beschleunigungs-Override,

- Endgeschwindigkeit (Uberschleifen),

- Restweg (Touchprobe),

- 16 Referenziermodi inklusive Referenzsetzen,

- Handsteuerung, z.B. zum Einlesen von Positionen

(Teachin),

- Software-Endlageniiberwachung
Ausfiithrung Merkmale Produktschliissel

. » CD-ROM im Lieferumfang

Software Package — Positioner, » Mehrfache Installation innerhalb einer Firma ESP-SPAC-POS1

Firmenlizenz » Sprache: deutsch/englisch
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Runtime Software

Cam

Software Package Cam

Im Maschinenbau werden mechanische Losungen fiir dyna-
mische Bewegungssteuerungen zunehmend durch intelligente
Servo-Antriebe mit elektronischer Kurvenscheibenfunktion
ersetzt.

Die Vorteile:

» hohe Dynamik durch optimales Antriebsmanagement

» geringer Verschleil der Maschine durch ruckarmes Be-
schleunigen

» erhebliche Zeit- und Kosteneinsparungen bei Inbetrieb-
nahme und im Betrieb

Software Package Cam

Anwendungsbeispiele:

» Konturfahren
» Abfiillen
» Verpacken
» Papierverarbeitung
» Querschneider
» Beachten Sie, dass die Software Packages eine Erganzung  Eigenschaften:
des Drive PLC Developer Studios darstellen. Diese kbnnen ~ » bis zu 48 Kurven mit maximal 4096 Stiitzpunkten
mit den Geraten ECS Application und der Servo PLC Tech- ~ » Vorsteuerung der Drehzahl und des Drehmomentes fiir
nologie 9300 verwendet werden. hohe Dynamik
» Fir die einfache grafische Erstellung von Bewegungspro- ~ » Nockenschaltwerk mit 3 Spuren mit jeweils 4 Nocken,
filen enthalt das Software Package Cam bereits eine Basis- maximal 48 Datensatze
version des Cam Designers. Daten fiir die Kurvenerstellung ~ » Bewegungsprofile in beliebiger Reihenfolge aktivierbar,
konnen aber auch mitden Cam Loader iibertragen werden. Ablaufsteuerung tiber Sequenzer
Daten zur Software im Kapitel Engineeringsoftware. » Online Dehnen und Stauchen sowie Verschieben des ak-
tuellen Profils
» 14 Referenziermodi inklusive Referenzsetzen
» virtueller Master mit:
- Tippbetrieb / Handbetrieb
- Handrad
- Taktbetrieb
- Automatikbetrieb
» virtuelle Kupplung mit ablésender Positionierung
Ausfiihrung Merkmale Produktschliissel
Software Package — Cam CD-ROM im Lieferumfang -
’ Mehrfache Installation innerhalb einer Firma ESP-SPAC-CAM1

Ao Sprache: deutsch/englisch

CD-ROM im Lieferumfang

Installation auf einem PC ESP-CAM1-P
Sprache: deutsch/englisch/ franzésisch

CD-ROM im Lieferumfang

Installation auf einem PC ESP-CAL1
Sprache: deutsch/englisch

Keine CD-ROM im Lieferumfang

Mehrfache Installation in Anzahl der gekauften Lizenzen ESPMCAL1
Grundlage ist die Einfachlizenz

Cam Designer,
Einfachlizenz

Cam Loader,
Einfachlizenz

Cam Loader,
Mehrfachlizenz

VYV VVVVVVYVYYVYY
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Runtime Software

Winder

Software Package Winder

Bei einer Vielzahl von Fertigungsprozessen sind Wickelantriebe
im Einsatz, die das produzierte Material aufnehmen oder zur
Weiterverarbeitung wieder abgeben. Wurde die hierfiir not-
wendige Steuerungs- und Regelungstechnik bisher hauptsach-
lichin der libergeordneten SPS implementiert, sind intelligente
Antriebsregler heute in der Lage, diese Funktionen zu liber-
nehmen.

Die Vorteile:

|

>

Ausfiihrung

Software Package — Winder,
Firmenlizenz

62

Entlastung der Gibergeordneten Steuerung und der Bussys-
teme

Einfache und schnelle Inbetriebnahme durch vorbereitete
Losungen

Integration antriebsnaher Funktionen direkt im Antrieb

Beachten Sie, dass die Software Packages eine Erganzung
des Drive PLC Developer Studios darstellen. Diese kdnnen
mit den Gerdten ECS Application und der Servo PLC Tech-
nologie 9300 verwendet werden.

Merkmale

Lenze

» CD-ROM im Lieferumfang
» Mehrfache Installation innerhalb einer Firma
» Sprache: deutsch/englisch

Software Package Winder

Eigenschaften:

>

Zugkraftsteuerung / Zugkraftregelung:

- Durchmesserberechnung intern,

- Aufbau der Zugkraft liber Rampengenerator,

- Steuerung der Zugkraft iber Kennlinienfunktion,
-automatische Identifizierung des aktuellen Massentrag-
heitsmomentes und der vorhandenen Reibung,

- Kompensation des Beschleunigungsmomentes und der
Reibung,

- Berechnung der Materialdicke mit Landerechner
Tanzerlageregelung:

- Durchmesserberechnung intern mit Kompensation der
Tanzerbewegung,

- JJeachen“ der Tanzerendlagen,

- Steuerung der Zugkraft liber Kennlinienfunktion mittels
Tanzereinrichtung,

- automatische Identifizierung des aktuellen Massentrag-
heitsmomentes,

- Kompensation des Beschleunigungsmomentes,

- Berechnung der Materialdicke mit Landerechner

Produktschliissel

ESP-SPAC-WND1
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Runtime Software

Prepared Solutions

Prepared Solutions

Mit der Software Prepared Solutions kénnen Sie Ihre Maschi-
nenkonzepte einfach und kostengiinstig umsetzen sowie
schnell und sicher in Betrieb nehmen.

lhre Vorteile

» Hohe Betriebssicherheit Einfache Inbetriebnahme durch
Integration in Global Drive Control

» Zeit- und Kostenersparnis durch Parametrierung

» Einfache Integration in bestehende Topologien

» Optional durch eigenen IEC61131-3 Code erweiterbar

Flying Saw - Fliegende Sage

Bei dieser Anwendung kénnen wahrend des laufenden Pro-
duktionsprozesses Bearbeitungen am Produkt vorgenommen
werden, ohne dass der Produktionsablauf gestoppt werden
muss. Das Bearbeitungswerkzeug wird translatorisch auf die
gleiche Geschwindigkeit beschleunigt wie das Transportband.
Das Produkt wird bearbeitet und das Werkzeug nach Beendi-
gung an seine Ausgangsposition zurlickgeftihrt.

Anwendungsbereiche

» Ablangen und Durchtrennen

» Bedrucken, Pragen und Markieren von bewegten Waren-
bahnen

» Bearbeiten, Greifen und Priifen bewegter Werkstiicke

Cross Cutter - Querschneider

Querschneider finden immer dann Anwendung, wenn im
laufenden Produktionsprozess eine rotatorische Bearbeitung
am Material stattfinden soll, wie Schneiden, Bedrucken, Pra-
gen oder Markieren. Je nach gewiinschter Schnittlange bewegt
sich die Messerwalze auRerhalb der Schnittphase schneller
oderlangsamer als die Materialgeschwindigkeit. Das Aufsyn-
chronisieren auf die Bahngeschwindigkeit erfolgt langen-
oder markengesteuert.

Anwendungsbereiche

» Schneiden, Stanzen von Karten, Bogen oder Folien

» Produktion und Konfektion von Verpackungsmaterial
» Formatschnitte

» VerschweiBen von Folien

Ausfiihrung

Prepared Solutions

B
vvyy

Kompatibilitat

» Beachten Sie, dass die Prepared Solutions nur mit den
Geraten ECS Application und Servo Technologie 9300
verwendet werden kdnnen. Fiir die programmierbare Va-
riante wird zusatzlich das Software Package Drive PLC
Developer Studio benotigt.

Eigenschaften
» Referenzieren

» Handfahren, inkl. Hard- und Softwareendlagen
» Positionieren in Grundstellung

» Kopfschnitt

» Stiick- und Langenzahler

» Schnittlangen- und Schnittmarkensteuerung
» Liickenbildung

» Fehlerhandling

Eigenschaften

» Referenzieren und Handfahren

» Einfachpositionierung

» Schnittlangen- und Schnittmarkensteuerung

» kontinuierliches Schneiden, Test- und Ausschussbetrieb
» synchroner und asynchroner Betrieb

» manuelle X-Trimmung

» Fehlerhandling

Merkmale Produktschliissel

CD-ROM im Lieferumfang

Flying Saw Mehrfache Installation innerhalb einer Firma ESPLVO1XAOFC1
Firmenlizenz e Sprache: deutsch/englisch
Prepared Solutions » CD-ROM im Lieferumfang

Cross Cutter - » Mehrfache Installation innerhalb einer Firma ESPLVO2XAOFC1
Firmenlizenz === P Sprache: deutsch/englisch
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Engineering Software

Global Drive Control

Auswahl und Bestelldaten

Das PC-Programm ,,Global Drive Control“ (GDC) ist ein leicht

verstdndliches und iibersichtliches Werkzeug fiir die

Bedienung, Parametrierung, Konfiguration und Diagnose

vieler Antriebe und Automatisierungsgeraten von Lenze.

Vorteile auf einem Blick:

» schnelle und einfache Inbetriebnahme des Antriebs iiber
die Kurzinbetriebnahme

» intuitive Bedienung auch fiir ungelibte Anwender

» umfangreiche Hilfefunktionen

» komfortable Diagnosemoglichkeiten liber verschiedene
Monitorfenster und Oszilloskopfunktionen machen exter-
ne Messinstrumente iiberflissig

» Verschaltung der Funktionsblocke ohne Programmier-
kenntnisse tber Funktionsblockeditor

Bedienoberflichen des Global Drive Control

Ausfiihrung Merkmale Produktschliissel
. « » Kostenfreier Bezug
g:::alalr):ve Control ,easy”, » Download liber das Internet g%ﬁi?cl)o;der
W » Sprache: deutsch/englisch
» bestehend aus:

Starterpaket GDC - Global Drive Control, Einfachlizenz ESP-GDC2-S
- USB-Systembusadapter
CD-ROM im Lieferumfang
Installation auf einem PC
Beinhaltet GD-Oszilloskop
Sprache: deutsch/englisch

Keine CD-ROM im Lieferumfang

Mehrfache Installation in Anzahl der gekauften Lizenzen ESPMGDC2
Grundlage ist die Einfachlizenz

Keine CD-ROM im Lieferumfang

Mehrfache Installation innerhalb einer Firma an einem Standort ESPFGDC2
Grundlage ist die Einfachlizenz

Keine CD-ROM im Lieferumfang

Mehrfache Installation innerhalb einer Firma an einem Standort

Vergabe von Unterlizenzen zusammen mit Lenze-Geraten, diein einer ESPBGDC2
Maschine eingebaut sind

Grundlage ist die Einfachlizenz

Global Drive Control,

Einfachlizenz ESP-GDC2

Global Drive Control,
Mehrfachlizenz

Global Drive Control,
Firmenlizenz

Global Drive Control,
Buyout-Lizenz

V VVVVVVVVVVVYY
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Engineering Software

Global Drive Control

Funktionen und Eigenschaften

Die folgende Tabelle beschreibt Funktionen und Eigenschaften
der Engineering Software.

Produktschliissel
Kurzform

Ausfiihrung

GDC easy

Codeliste, Zugriff auf alle Parameter
starttec

8200 vector / 8200 motec

9300 vector

Servo-Umrichter 9300

Drive PLC

9300 Servo PLC

ECS Achs- und Versorgungsmodul
1/O-System 1P20

EthernetCan

ModemCAN

Funktionsblockeditor
8200 vector / 8200 motec

9300 vector
Servo-Umrichter 9300
ECSXS (Speed & Torque)

Kurzinbetriebnahmedialoge
starttec

8200 vector / 8200 motec
9300 vector
Servo-Umrichter 9300
ECSxx

Gefiihrte Inbetriebnahme
8200 vector / 8200 motec

Diagnose

Monitorfenster

Diagnose Ein- / Ausgdnge
8200 vector / 8200 motec

Oszilloskopfunktion
9300 vector

Servo-Umrichter 9300

ECSxx

Zusatzlich enthaltene Software
Global Drive Oszilloskop

1) Variablen des SPS-Programms konnen als Parameter deklariert werden und
sind dann liber das GDC parametrierbar.
2) Gilt nicht fuir Servo-Registerregler 9300.

Servo-Umrichter de 03/2010

Nicht fiir jedes Gerat sind alle Funktionen zuganglich, so dass
sich die Engineering Software, je nach ausgewahltem Gerat,
unterschiedlich darstellt.

ESPOGDC2

GDC
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Engineering Software

Global Drive Control

Datenzugriff/Kommunikation

Die nachfolgende Tabelle beschreibt alle Kommunikationswe-
ge der Engineering Software zu den angeschlossenen
Gerdten. Nicht jedes Gerat unterstiitzt alle Kommunikations-
wege, so dass manche Kommunikationswege ggf. nicht
moglich sind.

Produktschliissel
Kurzform ESPCIGDC2
Ausfiihrung

GDC easy GDC
Kommunikation
Systembus (CAN)

v

USB-Anschluss

mit USB-Systembusadapter EMF 21771B
Parallele Schnittstelle

mit Systembusadapter EMF 21731B

RS485 mit Schnittstellenwandler (LECOM B) 1
Lichtwellenleiter tiber RS232-Wandler des PC (LECOM LI)
RS232 (LECOM A)

OPC DriveServer » Uber alle beim OPC DriveServer definierten Anschliisse (Busserver)

v

LECOM

vvyy

1) Méglich mit auf dem Markt verfiigbaren intelligenten Schnittstellenwandlern,
nicht im Lieferprogramm.

Systemanforderungen

Um mit Global Drive Control arbeiten zu kdnnen, gelten fol-
gende Mindestanforderungen fiir Hard- und Software:

» Windows® 2000 ab SP2 oder Windows® XP ab SP3

» IBM-kompatibler PC mit Intel® Pentium® Prozessor ab
333 MHz

mind. 128 MB Arbeitsspeicher (RAM)

mind. 250 MB freie Festplattenkapazitat
CD-ROM-Laufwerk

parallele Schnittstelle oder USB-Port zum Anschluss des
PC Systembusadapters

empfohlene Bildschirmauflosung: 1024 x 768 Bildpunkte
(mit 256 oder mehr darstellbaren Farben)

» Wir empfehlen die Verwendung einer Maus

\A A A

v
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Engineering Software

Drive PLC Developer Studio

Auswahl und Bestelldaten

Die 9300 Servo PLC, die Drive PLC und das ECS-Servosystem
werden mit einer leistungsfahigen Software-Entwicklungsum-
gebung programmiert, bei der der erfahrene SPS-Programmie-
rer auf nichts verzichten muss. Beim Drive PLC Developer
Studio (DDS) stehen fiinf verschiedene Editoren fiir die in der : |
IEC61131-3 normierten Programmiersprachen zur Verfligung. e =
Zusétzlich steht ein sehr leistungsfahiger CFC-Editor zur sy -
Verfligung. So kann der Programmierer ganz nach Anwendung —_

oder Kenntnissen die am besten geeignete Sprache
auswahlen. Auch eine Mischung der Sprachen ist moglich.
Im Debugging- und Monitoring-Modus werden samtliche
Werte der Variablen angezeigt, sie konnen Breakpoints setzen,
um so das neue Programm schnell und komfortabel zu
optimieren.

i

‘E

o |
W
f |

Ausfiihrung Merkmale Produktschliissel

CD-ROM im Lieferumfang
Installation auf einem PC
Beinhaltet GDC easy

Sprache: deutsch/englisch
Keine CD-ROM im Lieferumfang
Mehrfache Installation in Anzahl der gekauften Lizenzen ESPMDDS2-B
Grundlage ist die Einfachlizenz

Keine CD-ROM im Lieferumfang

Mehrfache Installation innerhalb einer Firma an einem Standort

Vergabe von Unterlizenzen zusammen mit Lenze-Geraten, diein einer ESPBDDS2-B
Maschine eingebaut sind

Grundlage ist die Einfachlizenz

Drive Developer Studio “Basic”,

Einfachlizenz ESP-DDS2-B

Drive Developer Studio “Basic”,
Mehrfachlizenz

Drive Developer Studio “Basic”,
Buyout-Lizenz

VV VVVVVVYVVYYVYY

bestehend aus:
Starterpaket DDS - Drive Developer Studio , professional Einfachlizenz ESP-DDS-PS
- USB-Systembusadapter

CD-ROM im Lieferumfang

Installation auf einem PC

Beinhaltet GDC easy und GD-Oszilloskop
Sprache: deutsch/englisch

Keine CD-ROM im Lieferumfang
Mehrfache Installation in Anzahl der gekauften Lizenzen ESPMDDS2-P
Grundlage ist die Einfachlizenz

Keine CD-ROM im Lieferumfang
Mehrfache Installation innerhalb einer Firma an einem Standort ESPFDDS2-P
Grundlage ist die Einfachlizenz

Keine CD-ROM im Lieferumfang

Drive Developer Studio Mehrfache Installation innerhalb einer Firma an einem Standort

“Professional”, Vergabe von Unterlizenzen zusammen mit Lenze-Gerdten, diein einer ESPBDDS2-P
Buyout-Lizenz Maschine eingebaut sind

Grundlage ist die Einfachlizenz

Drive Developer Studio
"Professional”,
Einfachlizenz

ESP-DDS2-P

Drive Developer Studio
“Professional”,
Mehrfachlizenz

Drive Developer Studio
“Professional”,
Firmenlizenz

VYV VVVVVVVYYVYY

v
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Engineering Software

Drive PLC Developer Studio

Funktionen und Eigenschaften

Die folgende Tabelle beschreibt Funktionen und Eigenschaften  Nicht fiir jedes Gerat sind alle Funktionen zuganglich, so dass
der Engineering Software. sich die Engineering Software, je nach ausgewahltem Gerat,
unterschiedlich darstellt.

Produktschliissel
Kurzform ESP-DDS2-B ESPCIDDS2-P

Ausfiihrung
DDS-Basic DDS-Professional

Gerate
Drive PLC

Servo PLC
ECSxA (Application Module)

Programmiersprachen
CFC-Editor

Anweisungsliste
Kontaktplan

Funktionsbausteinsprache
Strukturierter Text

Ablaufsprache

Diagnose
Monitoring

Debugging
Grafische Visualisierung

Simulation

Zusatzlich enthaltene Software
Global Drive Control easy ° °

Global Drive Oszilloskop °
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Engineering Software

Drive PLC Developer Studio

Datenzugriff/Kommunikation

Die nachfolgende Tabelle beschreibt alle Kommunikationswe-
ge der Engineering Software zu den angeschlossenen
Gerdten. Nicht jedes Gerat unterstiitzt alle Kommunikations-
wege, so dass manche Kommunikationswege ggf. nicht
moglich sind.

Produktschliissel
Kurzform ESP-DDS2-B ESPCIDDS2-P
Ausfiihrung
DDS-Basic DDS-Professional

Kommunikation
Systembus (CAN) » USB-Anschluss

mit USB-Systembusadapter EMF 2177I1Bv

» Parallele Schnittstelle

mit Systembusadapter EMF 2173IB

LECOM |

OPC DriveServer » Uber alle beim OPC DriveServer definierten Anschliisse (Busserver)

1) Gilt nicht fiir Windows NT®. Dieses Betriebssystem unterstiitzt die USB-
Schnittstelle nicht.

Systemanforderungen

Um mit dem Drive PLC Developer Studio arbeiten zu kénnen,

gelten folgende Mindestanforderungen fiir Hard- und

Software:

» Microsoft®Windows® 98 / Me, Windows NT® 4.0 ab SP5
oder Windows 2000 ab SP2 / XP

» IBM-kompatibler PC mit Intel® Pentium® Prozessor ab
90 MHz

» mind. 64 MB Arbeitsspeicher (RAM); 128 MB Arbeitsspei-
cher (RAM) bei Windows® 2000 / XP

» mind. 250 MB freie Festplattenkapazitat

» mind. 1024 x 768 Bildpunkte Bildschirmauflésung mit 256
darstellbaren Farben

> Maus

» CD-ROM-Laufwerk

» freie Steckplatze / Schnittstellen entsprechend den

Anforderungen der einzelnen Feldbusanschaltbaugruppe
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Engineering Software

Global Drive Oszilloskop

Auswahl und Bestelldaten

Speziell fuir die 9300 Servo PLC, Drive PLC und das ECS-Servo-

system wurde das Global Drive Oszilloskop (GD Oszilloskop)

erstellt.

In Maschinen und Anlagen sind Drehzahlen oder Dreh-

momente an einzelnen Antrieben nur schwer zu bestimmen.

Bei der Inbetriebnahme kann aber gerade die genaue Kenntnis

dieser GrolRen zu einer erheblichen Vereinfachung fiihren.

Das GD Oszilloskop macht den aufwendigen Anschluss und

Einbau von Messinstrumenten tiberfliissig—die Antriebsregler

selbst sind das umfassende Messinstrument fiir alle den

Antrieb betreffenden Messgrof3en.

Ihre Vorteile:

» genaue Erfassung der geratespezifischen ProzessgroRen
mit 8 Kandlen

» kein Einbau provisorischer Messaufnehmer in die Anlage

» komfortable Dokumentation beider Feinabstimmungvon
Regelkreisen

» einfache Optimierung, Wartung und Fehlersuche

Ausfiihrung Merkmale

» Installation auf einem PC

» Ist auf den CD-ROMs der folgenden Software enthalten:
- Global Drive Control ab V4.5
- Global Drive Developer Studio Professional ab V2.0

» Sprache: deutsch/englisch

GD Oszilloskop

1) Je nach Version des Softwareprodukts kénnen &ltere Versionen des GD
Oszilloskop auf der CD-ROM enthalten sein.

70 Lenze

Folgende Eigenschaften zeichnen das GD Oszilloskop aus:

» Aufzeichnen und Speichern der Messwerte im Antriebs-

regler

einstellbare GroRe des Messwertspeichers

Messen auf bis zu acht unabhangigen Kanalen gleichzeitig

Messen schneller und langsamer Signale durch einstellbare

Abtastrate

Triggern auf Kanal, Variable

Triggern auf eine Fehlermeldung

Pre- und Post-Triggerung (Erfassen der Trigger Vor- und

Nachgeschichte)

» grafische Darstellung und Auswertung der Messwerte auf
einem PC

» Cursor- und VergroRRerungsfunktion zur Analyse der

Messung

Laden und Speichern von Kurven

Kommentieren und Drucken von Messungen

einfacher Vergleich von Messungen durch Uberlagerungs-

funktion

» Ubernahme der Kurvendaten in die Zwischenablage zur
Weiterverarbeitung

vVvyy

vVVvy

vVVvy

Bedienoberfliche der Oszilloskopfunktion

Produktschliissel

ESP-GDC2
ESP-DDS2-P
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Engineering Software

Global Drive Oszilloskop

Datenzugriff/Kommunikation

Die nachfolgende Tabelle beschreibt alle Kommunikationswe-
ge der Engineering Software zu den angeschlossenen
Gerdten. Nicht jedes Gerat unterstiitzt alle Kommunikations-
wege, so dass manche Kommunikationswege ggf. nicht
moglich sind.

Produktschliissel
Kurzform ESPOIGDC2
ESPCIDDS2-P
Ausfiithrung
GD Oszilloskop

Kommunikation
Systembus (CAN) » USB-Anschluss

mit USB-Systembusadapter EMF 21771B

» Parallele Schnittstelle
mit Systembusadapter EMF 2173IB

LECOM

OPC DriveServer » Uber alle beim OPC DriveServer definierten Anschliisse (Busserver)

Systemanforderungen

Um mit dem Global Drive Oszilloskop arbeiten zu kénnen,

gelten folgende Mindestanforderungen fiir Hard- und

Software:

» Microsoft Windows 2000 ab SP2, Windows XP (SP3), Vista
(eingeschrankt)

» IBM-kompatibler PC mit Intel® Pentium® Prozessor ab

333 MHz

mind. 128 MB Arbeitsspeicher (RAM)

mind. 250 MB freie Festplattenkapazitat

CD-ROM-Laufwerk

freie Steckplatze/Schnittstellen entsprechend den Anfor-

derungen der einzusetzenden Feldbus-Anschaltbaugruppe

\A A A
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Engineering Software

L-force Loader

Auswahl und Bestelldaten

Der L-force Loader vereinfacht die Inbetriebnahme mehrerer  lhre Vorteile:
Gerate fiir eine Anlage enorm. Erist sehr einfach zu bedienen, ~ » einfachste Ubertragung von Software auf Serien-

da aufjegliche Entwicklungsumgebung oder Parametrierbar- maschinen
keit verzichtet wurde. » automatischer Batchmode libertragt verschiedene Dateien
Es konnen auf mehrere Gerate, schnell und einfach

» Parametersatzdateien (Dateien des Global Drive Control),

» kompilierte SPS-Programme (Dateien des Drive PLC Devel- einfachste Bedienung ohne Entwicklungsumgebung
oper Studio) geeignet fiir Global Drive Control (ab V4.31) und Drive PLC

vom PC einfach auf das Gerit libertragen werden. Anderungen Developer Studio (ab V1.0)

an diesen Dateien sind mit dem L-force Loader nicht méglich, Dialogsprachen: deutsch, englisch und franzésisch

so dass eine Anderung der Daten von nicht autorisierten Per- kostenlose Software

sonen ausgeschlossen ist.

keine ungewollten Anderungen méglich

vVVvy

vy

Ausfiihrung Merkmale Produktschliissel
» Kostenfreier Bezug

» Download tiber das Internet

» Sprache: deutsch/englisch/ franzésisch

Kostenloser
Download

L-force Loader, Freeware
als Download

1) Je nach Version des Softwareprodukts kénnen &ltere Versionen des GD
Oszilloskop auf der CD-ROM enthalten sein.

Funktionen und Eigenschaften

Ausfiithrung
L-force Loader, Freeware

Gerate

8400 Baseline, StateLine und HighLine

9400 StateLine und HighLine
starttec

8200 vector / 8200 motec
9300 vector
Servo-Umrichter 9300
Servo PLC

Drive PLC

ECS Achsmodule
1/0-System IP20
EthernetCAN

ModemCAN

Download
Parametersatzdaten (*.gdc)

Binardaten (*.bin)
Kurvendaten fiir 9300 EK
Kurvendaten fiir Servo PLC ECS
L-force Loader Dateien (*.Ifl)
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Engineering Software

L-force Loader

Datenzugriff/Kommunikation

Die nachfolgende Tabelle beschreibt alle Kommunikationswe-
ge der Engineering Software zu den angeschlossenen
Gerdten. Nicht jedes Gerat unterstiitzt alle Kommunikations-
wege, so dass manche Kommunikationswege ggf. nicht
moglich sind.

Ausfiihrung

L-force Loader, Freeware
Kommunikation
Systembus (CAN) » USB-Anschluss

mit USB-Systembusadapter EMF 21771B
Parallele Schnittstelle
mit Systembusadapter EMF 21731B

RS485 mit Schnittstellenwandler (LECOM B) v
Lichtwellenleiter tiber RS232-Wandler des PC (LECOM LI)
RS232 (LECOM A)

OPC DriveServer » Uber alle beim OPC DriveServer definierten Anschliisse (Busserver)

v

LECOM

vvyy

1) Méglich mit auf dem Markt verfiigbaren intelligenten Schnittstellenwandlern,
nicht im Lieferprogramm.

Systemanforderungen

Um mit dem L-force Loader arbeiten zu konnen, gelten folgen-

de Mindestanforderungen an Hard- und Software:

» Microsoft® Windows® 2000 (ab Service Pack 2) oder Win-
dows® XP

» Microsoft® Internet Explorer ab Version 5.0

» IBM-kompatibler PC mit Intel® Pentium® Prozessor mit

mind. 750 MHz

mind. 512 MB Arbeitsspeicher (RAM)

mind. 120 MB freie Festplattenkapazitat

Zeigergerat (Maus, Trackball, etc.)

Freie Steckplatze/Schnittstellen entsprechend den Anfor-

derungen der einzusetzenden Feldbus-Anschaltbaugruppe

\AAAA
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Engineering Software

Cam Designer

Auswahl und Bestelldaten

Mit dem Cam Designer erstellen und optimieren Sie sehr
schnell Bewegungsprofile fiir elektronische Kurvenscheiben
und Nockenschaltwerke.

Ob Datenimport von einem CAD-System oder direkte Eingabe
der Profile, Cam Designer unterstiitzt den Anwender bei der
Erstellung der Bewegungsprofile von Anfang an.

Die Bewegungsprofile lassen sich grafisch sehr einfach mit
der Maus eingeben. Es reicht die Eingabe der relevanten Teile
des Bewegungsprofils aus. Auf Wunsch erganzt Cam Designer
anschlieRend automatisch die Bewegungsprofile nach den
Bewegungsgesetzen der VDI 2143 und optimiert diese auf
Beschleunigung und Geschwindigkeit. Die Bewegungsprofile
anderer Achsen lassen sich einblenden. Damit hat der Anwen-
der alle Achsen direkt im Blickfeld und kann sehr leicht ein
Bewegungsprofil auf ein anderes abstimmen.

Komplexe Bewegungsprofile lassen sich durch die Funktion
»,Kombinatorische Achsen“ sehr einfach erstellen, z. B. fiir die
Steuerung eines Frasers, der auf eine sich bewegende Holz-
platte aufsynchronisiert wird und anschlieRend eine Kontur
frast. Die komplexe Bewegungsaufgabe kann in beliebig viele
einfache Teilbewegungen aufgeteilt und eingegeben werden.
Cam Designer erganzt diese Teilbewegungen und setzt sie
auf Wunsch zu einem Bewegungsprofil zusammen.

Der Cam Designer kann sowohl als Standalone - Tool wie auch
integriert in den Engineer betrieben werden.

Merkmale

» CD-ROM im Lieferumfang
» Installation auf einem PC

Ausfiihrung

Cam Designer,
Einfachlizenz

74

Lenze

Zur einfachen Verwaltung aller Daten ist das Tool Cam Mana-

ger integriert. Cam Manager fiihrt den Anwender durch alle

erforderlichen Eingaben. Alle erforderlichen Daten werden

dann automatisch an Cam Designer tibergeben und die Bear-

beitung der Bewegungsprofile kann sofort beginnen.

Ihre Vorteile:

» zentrale Verwaltung aller erforderlichen Daten einer Ma-
schine

» Ubersichtliche Bearbeitung mehrerer Bewegungsprofile
durch Multi-Slave-Beziehungen

» Kollisionsmanagement schon beim Bewegungsdesign

» einfache Optimierung komplexer Bewegungsprofile durch
kombinatorische Achsen

» Import extern erstellter Stiitzpunkttabellen, z. B. von ei-
nem CAD-System

> alle wichtigen Bewegungsobjekte sind verfiigbar:
-Polynom 2.Ordnung, 3. Ordnung, 5. Ordnung, 7. Ordnung,
-einfache, geneigte, modifizierte Sinuslinie
-Sinus-Geraden-Kombination
-modifiziertes Beschleunigungstrapez
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Bedienoberfliche des Cam Designers

Produktschliissel

ESP-CAM1-P

» Sprache: deutsch/englisch/ franzésisch
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Engineering Software

Cam Designer

Datenzugriff/Kommunikation

Die nachfolgende Tabelle beschreibt alle Kommunikationswe-
ge der Engineering Software zu den angeschlossenen
Gerdten. Nicht jedes Gerat unterstiitzt alle Kommunikations-
wege, so dass manche Kommunikationswege ggf. nicht
moglich sind.

Produktschliissel
Kurzform ESPOCAM1-P
Ausfiihrung
Cam Designer

Kommunikation
Systembus (CAN) » USB-Anschluss

mit USB-Systembusadapter EMF 2177I1Bv

» Parallele Schnittstelle
mit Systembusadapter EMF 21731B

LECOM

OPC DriveServer » Uber alle beim OPC DriveServer definierten Anschliisse (Busserver)

1) Gilt nicht fiir Windows NT®. Dieses Betriebssystem unterstiitzt die USB-
Schnittstelle nicht.

Systemanforderungen

Um mit dem Cam Designer arbeiten zu kénnen, gelten folgen-

de Mindestanforderungen fiir Hard- und Software:

» Microsoft®Windows® 95 / 98 / Me, Windows NT® 4.0 ab
SP5 oder Windows 2000 ab SP2 / XP

» IBM-kompatibler PC mit Intel® Pentium® Prozessor ab
90 MHz

» mind. 128 MB Arbeitsspeicher (RAM)

» mind. 70 MB freie Festplattenkapazitat

» mind. 1024 x 768 Bildpunkte Bildschirmauflésung mit 256
darstellbaren Farben

» Maus

» CD-ROM-Laufwerk

» parallele Schnittstelle zum Anschluss des Kopierschutz-

Dongle, alternativ ist eine Freischaltung tiber Softkey
moglich
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Engineering Software

Cam Loader

Auswahl und Bestelldaten

Mit dem Cam Loader steht Ihnen eine Software zur Verfiigung,
mit der Sie vom PC aus Rezepte, bestehend aus Bewegungs-

i
:

|

i

profilen, Nockenspuren und Positionsmarkern, in die Lenze- -l KT
Zielsysteme Servo Kurvenscheibe 9300, Servo PLC 9300 und | i has | la=
ECS Application libertragen kénnen. | — . L - .
Besondere Eigenschaften des Cam Loaders sind: D 1
» Import von CAD-Daten liber genormte Schnittstellen e -
(VDI 2143). ) ' S—— -
» Bedienung des Programmes liber eine komfortable PC-Be- e i
nutzeroberflache fiir die Erstinbetriebnahme sowie der - L
Vorbereitung weiterer Funktionen, die dem Endanwender |
vom Maschinenbauer zur Verfiigung gestellt werden sol- == B

len. Bedienoberfliche des Cam Loaders
» Steuerung des Programms per Skriptdatei von einem In-

dustrie PC aus fiir automatisierte Ablaufe ohne weitere
Benutzereingaben und zur Erweiterung von Rezepten
durch den Endanwender.

» Glattungderimportierten CAD-Daten (Bewegungsprofile)
fiir einen ruhigeren Lauf der Antriebe.

» Protokollierung aller wichtigen Ereignisse.

Ausfiithrung Merkmale Produktschliissel
Cam Load » CD-ROM im Lieferumfang
E'aT :T. < » Installation auf einem PC ESP-CAL1
intachiizenz » Sprache: deutsch/englisch
Cam Loader » Keine CD-ROM im Lieferumfang
. » Mehrfache Installation in Anzahl der gekauften Lizenzen ESPMCAL1
Mehrfachlizenz . .
» Grundlage ist die Einfachlizenz
» Keine CD-ROM im Lieferumfang
Cam Loader, A . . .
o 5 » Mehrfache Installation innerhalb einer Firma an einem Standort ESPFCAL1
Firmenlizenz S .
» Grundlage ist die Einfachlizenz
» Keine CD-ROM im Lieferumfang
Cam Load » Mehrfache Installation innerhalb einer Firma an einem Standort
E1) LEEL g » Vergabe von Unterlizenzen zusammen mit Lenze-Geraten, die in einer ESPBCAL1

Ui Maschine eingebaut sind

Grundlage ist die Einfachlizenz

v
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Engineering Software

Cam Loader

Datenzugriff/Kommunikation

Die nachfolgende Tabelle beschreibt alle Kommunikationswe-
ge der Engineering Software zu den angeschlossenen
Gerdten. Nicht jedes Gerat unterstiitzt alle Kommunikations-
wege, so dass manche Kommunikationswege ggf. nicht
moglich sind.

Produktschliissel
Kurzform ESPCICALL
Ausfiihrung
Cam Loader

Kommunikation
Systembus (CAN) » USB-Anschluss

mit USB-Systembusadapter EMF 2177I1Bv

» Parallele Schnittstelle
mit Systembusadapter EMF 21731B

LECOM
OPC DriveServer » Uber alle beim OPC DriveServer definierten Anschliisse (Busserver)

1) Gilt nicht fiir Windows NT®. Dieses Betriebssystem unterstiitzt die USB-
Schnittstelle nicht.

Systemanforderungen

Um mit dem Cam Loader arbeiten zu kdnnen, gelten folgende

Mindestanforderungen an Hard- und Software:

» Microsoft®Windows® 95 / 98 / Me, Windows NT® 4.0 ab
SP5 oder Windows 2000 ab SP2 / XP

» IBM-kompatibler PC mit Intel® Pentium® Prozessor ab
90 MHz

» mind. 128 MB Arbeitsspeicher (RAM)

» mind. 120 MB freie Festplattenkapazitat

» mind. 1024 x 768 Bildpunkte Bildschirmauflésung mit 256
darstellbaren Farben

» Maus

» CD-ROM-Laufwerk

» freie Steckplatze / Schnittstellen entsprechend den Anfor-

derungen der einzelnen Feldbusanschaltbaugruppe
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Lenze in aller Welt

Lenze SE

Postfach 10 13 52

D-31763 Hameln

Telefon +49 (0)51 54 / 82-0
Telefax +49 (0)51 54 / 82-28 00
E-Mail: Lenze@Lenze.de
Internet: www.Lenze.com

Lenze Automation GmbH

GriinstralRe 36, D-40667 Meerbusch
Telefon +49 (0)21 32 / 99 04-0
Telefax +49 (0)2132 /72190

Standort:

Hans-Lenze-StraRe 1, D-31855 Aerzen
Postfach 101352, D-31763 Hameln
Telefon +49 (0)51 54 / 82-0

Telefax +49 (0)51 54 / 82-28 00

Standort:

Am Alten Bahnhof 11

D-38122 Braunschweig
Telefon +49 (0)531 / 80178-0
Telefax +49 (0)531 / 80178-20

Lenze Drives GmbH

Postfach 10 13 52, D-31763 Hameln
Breslauer Strasse 3, D-32699 Extertal
Telefon +49 (0)51 54 / 82-0

Telefax +49 (0)51 54 / 82-28 00

enze Operations GmbH

Postfach 10 13 52, D-31763 Hameln
Hans Lenze StraRe 1, D-31855 Aerzen
Telefon +49 (0)51 54 / 82-0

Telefax +49 (0)51 54 / 82-28 00
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Lenze GmbH & Co KG Anlagenbau
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D-31855 Aerzen
Telefon +49 (0)51 54 / 82-0
Telefax +49 (0)51 54 / 82-21 00

Lenze GmbH & Co KG Kleinantriebe

Hans-Lenze-StralRe 1

D-32699 Extertal

Telefon +49 (0)51 54 / 82-0
Telefax +49 (0)51 54 / 82-14 85
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Lenze Service GmbH

Breslauer StraRe 3
D-32699 Extertal

Mechanical Drives
Telefon +49 (0)51 54 / 82-16 26
Telefax +49 (0)51 54 / 82-13 96

Electronic Drives
Telefon +49 (0)51 54 / 82-11 11
Telefax +49 (0)51 54 / 82-11 12

Service Helpline
+49 (0)180 5 20 24 26

Lenze Verbindungstechnik GmbH

Ipf-LandesstraBe 1

A-4481 ASTEN

Telefon +43 (0)72 24 / 210-0
Telefax +43 (0)72 24 / 210-998

Lenze DETO Drive Systems
GmbH & Co KG

Untere Sparchen 16

A-6330 Kufstein

Telefon +43 (0)53 72 / 6 53 15-200
Telefax +43 (0)53 72 /6 53 15-299

Schmidhauser AG

Obere Neustrasse 1
CH-8590 Romanshorn
Telefon +41 (0)71 466 11 11
Telefax +41 (0)71 466 11 10

D-28357 Bremen
Telefon +49 (0)4 21 /33003 - 500
Telefax +49 (0)4 21 /33003 - 555

~
(+]

DEUTSCHLAND/GERMANY

Lenze Vertrieb GmbH

Ludwig-Erhard-StraRe 52-56
D-72760 Reutlingen
Telefon +49 (0)71 21/ 9 39 39-0
Telefax +49 (0)7121/9 39 39-29
Region Nord

Dornenpark 1

31840 Hessisch Oldendorf
Telefon (0 51 52) 90 36-0

Telefax (0 51 52) 90 36-33/44/55

Region West

Postfach 10 12 20

47497 Neukirchen-Vluyn
KelvinstraBe 7

47506 Neukirchen-Vluyn
Telefon (0 28 45) 95 93-0
Telefax (0 28 45) 95 93 93

Region Mitte/Ost
Postfach 1463

35724 Herborn

Australe 81

35745 Herborn

Telefon (027 72) 95 94-0
Telefax (027 72) 959494

Region Stidwest

Postfach 14 33

71304 Waiblingen

Schinzle 8

71332 Waiblingen

Telefon (0 71 51) 9 59 81-0
Telefax (071 51)9 59 81 50

Region Siid
FraunhoferstralRe 16
82152 Martinsried
Telefon (0 89) 89 56 14-0
Telefax (0 89) 89 56 14 14

WELTWEIT/WORLDWIDE

ALGERIA

see FRANCE

ARGENTINA *

ERH.SA.
Girardot 1368, 1427 BUENOS AIRES
Phone +54 (0)11 /45 54 32 32
Telefax +54 (0)11 /45 52 36 11

AUSTRALIA *

FCR Motion Technology Pty. Ltd.
Unit 6, Automation Place
38-40 Little Boundary Rd.
LAVERTON NORTH, Vic. 3026
Phone +61 (3) 9362 6800
Telefax +61 (3) 9314 3744

AUSTRIA *

Lenze Antriebstechnik GmbH
Ipf-LandesstraBe 1

4481 ASTEN

Phone +43(0)7224 /210-0
Telefax +43 (0)7224 / 210-999

Office Dornbirn:

Lustenauer StraRe 64

6850 DORNBIRN

Phone +43(0)7224 / 210-0
Telefax +43 (0)7224 / 210-7299

Office Wr. Neudorf:

Triester StraRe 14/109

2351 WR. NEUDORF

Phone +43(0)7224 / 210-0
Telefax +43 (0)7224 / 210-7099

Office Graz:

Seering 8 .

8141 UNTERPREMSTATTEN
Phone +43(0)7224 /210-0
Telefax +43 (0)7224 / 210-7199

Lenze Verbindungstechnik GmbH
Ipf-LandesstraBe 1

4481 ASTEN

Phone +43(0)7224 /210-0
Telefax +43(0)7224 / 210-998

Lenze Anlagentechnik GmbH
MiihlenstraRe 3

4470 ENNS

Phone +43(0)7224 /210-0
Telefax +43 (0)7224 / 210-997

BELARUS
see POLAND

Phone +32(0)3.542.62.00
Telefax +32(0)3.541.37.54

BOSNIA-HERZEGOVINA

see AUSTRIA

BRAZIL *

Produtos Eletronicos Metaltex Ltda

Telefax +551155 242324

AC Control Ltda (Focus on Service)
Rua Conde Moreira Lima, 588/589
CEP 04384-030

SAO PAULO — Brasil

Phone +5511 55646579
Telefax +55 115679 75 10

BULGARIA

Lenze Zadvizhvasta Tehnika EOOD
Bul. Maritza 21, Office 204

CANADA *

Lenze Canada Corporation

1535 Meyerside Drive, Unit 1
Mississauga, ON L5T 1M9 CANADA
Phone +1 (508) 278-9100

Telefax +1 (508) 278-7873

CENTRAL AMERICA

Tecnica Thomas C. Sargent

Av. Gral. Veldsquez 5720, San Bernardo
SANTIAGO — CHILE

Phone +56 (0)2 /5103000

Telefax +56 (0)2 /69 83 989

CHINA *

Lenze Drive Systems (Shanghai) Co. Ltd.
No. 2989, Jiangshan Road

Lingang, Shanghai 201306

CHINA

Phone +86 213828 0200

Telefax +86 213828 0250

COLOMBIA
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Phone +57-2-682 0444
Telefax +57 -2- 683 1411

CROATIA

Lenze mehatronika-pogonska tehnika
d.o.o.

Ulica grada Gospica 3

HR-10000 ZAGREB

Phone +3851249-8056

Telefax +3851249-8057

CZECH REPUBLIC

Telefax +420 565 507-399

Biiro Cerveny Kostelec:

17. listopadu 510

549 41 CERVENY KOSTELEC
Phone +420491467-111
Telefax +420 491 467-166

Lenze

Lenze A/S

Vallensbaekvej 18A

2605 BRONDBY

Phone +45 /4696 66 66

Telefax +45 /46 96 66 60

24 stunde service +45 / 40 93 04 11

Buero Jylland: Lenze A/S
Niels Bohrs Vej 23

8660 SKANDERBORG
Phone +45 /46 96 66 88
Telefax +45 /46 96 66 80

EGYPT

WADI Co. for technologies

and development

P.O.Box 209, new center Ramses
11794 CAIRO, Egypt

11 Syria St., Mohandessin

GIZA, Egypt

Phone +2(02) 3347 6842
Telefax +2 (02) 3347 6843

ESTONIA
see FINLAND

FINLAND *

Lenze Drives

Tierankatu 8, 20520 TURKU
Phone +3582 2748180
Telefax +358 22748 189

FRANCE *

ZI des Mardelles
44 Rue Blaise Pascal
93600 AULNAY-SOUS-BOIS

Services Commerciaux
Phone 0825086 036
Telefax 0 825 086 346

Centre de formation
E-Mail : semin.sidonie@lenze.fr

Questions générales / documentation
E-Mail : info@lenze.fr

Service Aprés-vente / assistance en ligne
Helpline 24/24 : 0 825 826 117
E-Mail : helpline@lenze.fr

Agences en France

Région France Nord :

Zl des Mardelles

44 Rue Blaise Pascal
93600 AULNAY-SOUS-BOIS

Nantes
44000 NANTES

Strasbourg
67870 GRIESHEIM prés MOLSHEIM

Rouen
76500 ELBEUF

Région France Sud :

Parc Technologique

97, allée Alexandre Borodine
Immeuble le Douglas 2
69800 SAINT PRIEST
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47270 SAINT-PIERRE de CLAIRAC

GREECE

GEORGE P. ALEXANDRIS SA
12, K. Mavromichali Street
18545 PIRAEUS

Phone +3021041 11841
Telefax +30210 41 27 058

Industrial Area, Block 48B, 4th Entrance
57022 SINDOS

Phone +302310 556 650

Telefax +30 2310 511 815

HUNGARY *

Lenze Antriebstechnik Handelsgesell-
schaft mbH

2040 BUDAORS

Gyar utca 2., PO.Box 322.

Phone +36(0)23 / 501-320

Telefax +36(0)23 / 501-339

CELAND
see DENMARK



Lenze in aller Welt

Kolkata Sales office

Block No. 81, 8th Floor

Circular Court, 8 A.J.C. Bose Road
KOLKATA - 700017

Phone +91-33-22893161
Telefax +91-33-22893162

22, Rajendra Place

NEW DELHI - 110008

Phone +91-11-45062113/114
Telefax +91-11-45062315

see MALAYSIA

Tavan Ressan Co.

PO.Box 19395-5177

No. 44, Sh. Bakhtiaty Str.

South sh. Ghalandari Ave.

Sadr High way, TEHRAN

Phone +98-(21)-2260 6766
-2260 2655
-2260 9299

Telefax +98-(21)-2200 2883

ISRAEL *

Phone +972-(0)52-4761426
Telefax +972-(0)4-8742172

TALY *

N<
<5
283
IS
zan
2es
R
290
Ow=
(o]

Phone +3902/27098.1
Telefax +39 02 /27098 290

Miki Pulley Co., Ltd.

1-39-7 Komatsubara, Zama-city
KANAGAWA 228-8577

Phone +81(0)462 /58 16 61
Telefax +81(0)462 / 58 17 04
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1. Network Automation s.a.l.

Dora - High Way

BEIRUT-METEN

P.O.Box 835 -Jounieh - Lebanon
Phone +961-1-249562

Telefax +961-1-249563

LITHUANIA

Telefax +370 37 407175

LUXEMBOURG *
see BELGIUM

MACEDONIA
Lenze Antriebstechnik GmbH

MAURITIUS

Automation & Controls Engineering Ltd
3, Royal Road, Le Hochet, Terre Rouge
MAURITIUS

Phone +230248 8211

Telefax +230 248 8968
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Automatizacion y Control
de Energia S.A. de CV.

Col. San Pedro de los Pinos
C.P.03800 MEXICO D.F.
Phone +52 (55) 2636-3540
Telefax +52 (55) 2636-3541

MOROCCO

GUORFET G.T.D.R

Automatisation Industrielle

Bd Chefchaouni Route 110 km, 11.500
No. 353-Ain-Sabaa

CASABLANCA

Phone +212/22-357078

Telefax +212/22-35 71 04

NETHERLANDS *

Lenze BV., Postbus 31 01

5203 DC'S-HERTOGENBOSCH

Ploegweg 15

5232 BR'S-HERTOGENBOSCH

Phone +31(0)73/6456500
Telefax +31(0)73 /6456 510

Tranz Corporation

343 Church Street

P.O. Box 12-320, Penrose
AUCKLAND

Phone +64 (0)9 /6345511
Telefax +64 (0)9 /6345518

NORWAY *

Dtc- Lenze as

Stallbakken 5, 2005 RAELINGEN
Phone +47 /64 80 25 10
Telefax +47 /64802511

PHILIPPINES
see MALAYSIA

POLAND

Lenze-Rotiw Sp. z 0.0.

ul. Rozdzienskiego 188b
40-203 KATOWICE

Phone +48(0)32/2039773
Telefax +48 (0)32/7 81 01 80

Lenze Systemy Automatyki Sp. z o.0.
Ul. Rydygiera 47
87-100 TORUN
Phone +48 (0)56 /6 58 28 00
6 45 34 60
6453570
Telefax +48 (0)56 / 6 45 33 56

PORTUGAL *

Costa Leal el Victor
Electronica-Pneumatica, Lda.
Rua Prof. Augusto Lessa, 269,
Apart. 52053

4202-801 PORTO

Phone +351-22 /550 85 20
Telefax +351-22 /502 40 05

ROMANIA
see AUSTRIA

000 Lenze
Shchelkovskoye shosse 5

SERBIA-MONTENEGRO

see MACEDONIA

SINGAPORE *

see MALAYSIA

SLOVAC REPUBLIC

ECS Sluzby spol. s.r.o.

Staromlynska 29

82106 BRATISLAVA

Phone +4212 45 2596 06
+421245643147
+421245643148

Telefax +421 2 45 25 96 06

SLOVENIA

LENZE GmbH, Asten, Avstrija
Podruznica Celje

Kidriceva 24

3000 CELJE

Phone +386 03 426 46 40
Telefax +386 03 426 46 50

SOUTH AFRICA *

S.A. Power Services (Pty.) Ltd.

Unit 14, Meadowbrook Business Estates
Jacaranda Ave, Olivedale

Randburg 2158, PO.Box 1137
RANDBURG 2125

Phone +27(11) 462-8810

Telefax +27(11) 704-5775

SOUTH KOREA *

Lenze Representative Office

No. 606, Daeryung Technotown 6th,
493-6, Gasan-dong, Geumcheon-gu,
SEOUL 153-774

Phone +822-792-7017

Telefax +822-792-7018

Lenze Transmisiones, S.A. (Headquarter)
Mila i Fontanals, 135-139

08205 SABADELL

Barcelona

Phone +34902 0279 04

Telefax +34 937 122 541

Lenze Delegacion Bilbao
Pl. Ibarrabarri. Ed. METRO 2°-E

Telefax +34 944 314 196

Lenze Delegacion Levante
Cullera, 73 — 42D

46035 BENIMAMET
Valencia

Phone +34963 905 225
Telefax +34 963 900 647

Lenze Delegacién Madrid
Poema Sinfdnico, 25-27. Esc.1, Plta.B,

Telefax +34 915102 061

Lenze Transmissioner AB

Phone +46 (0)13 /35 58 00
Telefax +46 (0)13 /10 36 23

SWITZERLAND *

Lenze Bachofen AG
Ackerstrasse 45

8610 USTER

Phone +41(0)43 3991414
Telefax +41 (0) 43 399 14 24

Vente Suisse Romande:

Route de Prilly 25

1023 CRISSIER

Phone +41(0)21/6372190
Telefax +41(0)21/6372199

Zahabi Co.

8/5 Shouhadaa Street
PO.Box 8262
ALEPPO-SYRIA

Phone +963212122235
Telefax +963 212122237

TAIWAN *

Lenze Taiwan Representative Office
Room 1101, 11F, No. 136, Sec. 3,
Ren-Ai Rd.

TAIPEI City, 10657, Taiwan

Phone +886 /(0)2-2705-2161
Telefax +886 / (0)2-2705-6906

THAILAND
see MALAYSIA

TUNESIA

AMF Industrielle Sarl

Route de Gremda - Km 0,2
Immeuble El Madina,

Centre Bloc B - 5 éme - appt 52
3002 SFAX

Phone +216 74403514
Telefax +216 74 402 516

TURKEY

LSE Elektrik

Elektronik Makina

Otomasyon Miihendislik

Sanayi ve Ticaret Ltd. Sti

Atatlrk mah. Cumhuriyet cad.
Yurt sok. No: 7
UMRANIYE/ISTANBUL

Phone +90 (0)216 /316 5138 pbx
Telefax +90 (0)216 / 443 4277

SV Altera, Ltd.

Lepse ave., 4

KIEV, 03067

Phone +38044 496 18 88
Telefax +38 044 496 18-18

UNITED ARAB EMIRATES

LPT (FZC)

X4 Building No. 37

Sharjah Airport Free Zone (SALF ZONE)
SHARJAH

Phone +9716 5573205

Telefax +9716 5573206

UNITED KINGDOM/EIRE *

Lenze Ltd.

Caxton Road

BEDFORD MK 41 OHT

Phone +44(0)1234/321321
Telefax +44 (0)1234 /355299

UXBRIDGE, MA 01569
Phone +1508/278-9100
Telefax +1508 / 278-7873

Lenze DETO Drive Systems USA, LLC
5912 Sterling Drive

HOWELL, M| 48843

Phone +1517/586-4057

Telefax +1517 / 586-4058

VIETNAM
see MALAYSIA

* Countries connected to the free expert helpline 008000 24 hours (008000 24 46877)

Lenze
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GUt ZU WiSSEI‘I warum wir fir Sie da sind

JUnsere Kunden kommen zuerst, thre Zufriedenheit ist unsere Motivation,
In Kundenvorteilen denken heifit, durch Zuverldssigkeit thre Produktivitat
2u erhohen.”

Lenze Antriebs- und Automatisierungsiosungen

«Sie erhalten von uns genau das, was Sie brauchen — perfekt aufeinander
abgestimmte Produkte und Losungen mit den passenden Funktionen fiir

Ihre Maschinen und Anlagen. Das verstehen wir unter Qualitat.”

+Nutzen Sie unser Know-how, das wir seit mehr als 60 Jahren in unter-
schiedlichen Branchen gesammelt und konsequent in Produkte, Bewe-
gungsfunktionen sowie vorbereitete Branchen-Lasungen umgesetzt
haben.”

LWir identifizieren uns mit lhren Zielen und streben eine langfristige Part-
nerschaft an, bei der beide Seiten gewinnen. Kompetente Beratung fiihrt
zu passenden Ldsungen. Wir sind fiir Sie da und unterstiitzen Sie in allen
entscheidenden Prozessen.”

Auf unseren Service kénnen Sie sich verlassen. Expertenrat bekommen
Sie 24 Stunden an 365 Tagen im Jahr in mehr als 30 Lindern iiber
unsere internationale Helpline 008000 24 Hours (008000 2446877).

13333208

www.Lenze.com
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