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L-fO Frce | lhre Zukunft ist unser Antrieb

Kosteneffizienz, Zeitersparnis und Quali-
tatssteigerung sind die Herausforderun-
gen der Zukunft. Diesem stellt sich Lenze
mit L-force — der Antriebs- und Automa-
tisierungsfamilie mit einem ganzheitli-
chen Losungsportfolio und aufeinander
abgestimmten Schnittstellen und Kom-
ponenten. Fiir schnellere Projektierungen
und Inbetriebnahmen, mehr Leistung und
hohere Flexibilitat in der Produktion.

Solutions

Engineering

Motion Visualisation

Runtime Software

Drive-based

Drives

Geared Motors

PC-based

Controls

Decentralised
Drives & Controls

Communication

Unser Antrieb ist Innovation — neue Ideen
fiir neue Moglichkeiten

Immer auf der Suche. Im Sinne unserer
Anwender jeden Tag an einer noch besse-
ren Losung arbeiten — das verstehen wir
unter Innovation.

Unser Antrieb ist Flexibilitat — hohe
Skalierbarkeit fiir individuelle Losungen
Skalierbarkeit ist ein wichtiger Aspekt

der Philosophie von L-force. Leistung,
Funktionsumfang, Software sowie Dienst-
leistungen und Service — Sie erhalten
exakt die Kombination, die Sie brauchen.

Unser Antrieb ist Usability — einfache
Losungen auch fiir das Komplexe

Der Anwender steht fiir uns im Mittel-
punkt. Deshalb haben wir bei der Entwick-
lung von L-force erfahrene Praktiker ein-
gebunden — und das von Anfang an.

Unser Antrieb ist System — durchgéngige
Produkte und Losungen

Verschwenden Sie keine Zeit mit der
Suche nach geeigneten Komponenten
und richtigen Schnittstellen. Bei L-force ist
alles aufeinander abgestimmt.

Unser Antrieb — umfassend und

modular

Unsere Antriebselektronik passt sich
modular an lhre gestellten Anforderungen
an.



Servo Drives 9400 HighLine |

Servotechnik von Lenze mit dem hdrbaren
Unterschied. Der Klick! unserer Servo-
technik revolutioniert die Handhabung
lhrer Anlagen und Prozesse. Erleben Sie
die Highlights der Servo Drives 9400 —
Modularitit, Montagekonzept und inte-
grierbare Sicherheit mit einfachen Klicks.

Klick — das neuartige Montagekonzept
Der Servo Drives 9400 besticht durch ein
revolutionares elektromechanisches
Montagekonzept. Die Trennung von
Montagesockel und Antriebselektronik
(bis max. 15 kW) fuihrt zu einer unerreicht
einfachen Installation, Montage und
Anwendung.

Klick — der modulare Aufbau

Das modulare Antriebssystem kann ganz
einfach auf Ihre Anwendung zugeschnit-
ten werden. Gern iibernehmen wir diese
Aufgabe fiir Sie und liefern lhnen das
getestete Komplettsystem — Sie bauen

Neuartiges Montagekonzept bis 11 kW

intelligent
vereinfacht

nur noch ein und nehmen in Betrieb. Die
Konfiguration wird so zum Kinderspiel. Sie
konnen sich die optimale Losung miihelos
auch selbst zusammenstellen.

Klick — die Sicherheit integriert
Die optionalen steckbaren Sicherheits-
module erfiillen die Anforderungen der
IEC 61508 SIL3 und sind TUV-geprift. Der
modulare Lésungsansatz bietet lhnen
auch in Zukunft die Sicherheit, mit den
Anforderungen wachsen zu kénnen.
Profitieren Sie von den Freiheitsgra-
den, die das Antriebssystem Ihnen bietet.
Ihnen steht ein breites Spektrum an
Ausstattungsmerkmalen zur Verfligung.

Single Drives 9400 HighLine




Antl‘iEbStEChnik | die uberzeugt

Den Servo Drive 9400 HighLine
gibt es in den Gerateausfiihrungen
Single Drive und Multi Drive.

Single Drives

Unsere Einachsgerate vereinen Netzein-
speisung, Zwischenkreis und Wechsel-
richter in einem Gerat. Die Filterelemente
und der Bremschopper sind in den An-
triebsregler integriert und ermoglichen
einen autarken Einsatz in verteilten
Schaltschrankinstallationen. Die Single
Drives stehen im Leistungsspektrum von
0,37 bis 370 kW zur Verfiigung.

Multi Drives

Unsere Mehrachsgerate eignen sich
besonders fiir zentrale, kompakte
Mehrachsinstallationen. Der Energie-
austausch im Zwischenkreis senkt den
Leistungsbedarf auf der Netzseite. Die
Achsen nutzen die Netzeinspeisung, den
Bremschopper und den EMV-Filter
gemeinsam. Der Aufwand fiir Material
und Installation reduziert sich dadurch
deutlich. Bei den Antriebsreglern bis
15 kW sorgt das integrierte Zwischen-
kreisschienensystem fiir kompakte
Installationen.

Weitere Vorteile

» Weltweit einsetzbar
— groRer Betriebsspannungsbereich
— UL-approbiert

— CE-konform
» Integrierbare Bremsenansteuerung
—sparsam im Platzbedarf
— minimale Verdrahtung
—intelligente Bremsenlogik im Grund-
umfang

Multi Drives 9400 Highline



HightECh | macht lhnen das Leben leichter

Von Anfang an — Bereits die vielseitige
Grundausstattung bietet Ihnen umfang-
reiche Méglichkeiten fiir die Losung lhrer
Aufgaben.

Onboard

» CANopen-Systembus
Von Haus aus kommunikativ mit der
integrierten CANopen-Systembus-
schnittstelle. Dies gewahrleistet die
Einbindung weiterer Systemelemente.

» Konventionelle 1/0
Eine Vielzahl von analogen und digita-
len Ein- und Ausgangen erfullt bereits
ein weites Anwendungsspektrum, so
dass fir viele Falle eine Erweiterung
des Gerates nicht erforderlich ist.

» Diagnose LEDs
Die sechs integrierten Diagnose-LEDs
machen den Antriebsstatus auf den
ersten Blick transparent.

» Lokale Diagnose
Eine eingehendere Diagnose mit Hilfe
eines PCs Uber einen USB-Adapter oder
eines Keypads mit Klartextanzeige ist
jederzeit Uber die lokale Diagnose-
schnittstelle moglich.

» Riickfiihrsysteme
Der bei Lenze standardmafige Resol-
vereingang wird erganzt um ein viel-
seitiges Multi-Encoder-Interface. Dies
schafft Freiraum fiir die gleichzeitige
Verwendung eines direkten Lage-
gebers oder einer alternativen Motor-
riickfihrung.




Kommunikation | fur ein harmonisches Zusammenspiel

Kommunikation ohne Grenzen

Durch die Modularitat des Antriebs
stehen der Kommunikation alle Moglich-
keiten offen. Steckbare Module garantie-

ren eine fallweise Anpassung an die I-;I;\_h' :
jeweilige Umgebung des Antriebs T a
(z. B. Feldbussysteme) und erméglichen g
die Integration zukiinftiger Standards.
PROFIBUS Ethernet EtherCAT

Ethernet im Antrieb Verfiigbare Erweiterungsmodule
Ethernet bietet Ihnen die Plattform fir » Leitfrequenz
eine durchgangige horizontale und » CANopen
vertikale Kommunikation. Fiir Motion » DeviceNet
Control-Anwendungen mit hochsten » Ethernet
Anforderungen an die Echtzeitfahigkeit » ETHERNET Powerlink (MN/CN)
stehen weitere Module zur Verfiigung. » ETHERNET Powerlink (CN)

» EtherCAT

» PROFIBUS

» PROFINET
Fernwartung
Sie kdnnen zu jeder Zeit und von jedem Mr »
Ort auf die Prozessdaten, Parameter und | '
Anwendungsprogramme der Servo Drives ' :- r':-'
9400 zugreifen. Dafiir reicht ein Ethernet- |. a I,. "
Netzwerk oder eine Telefonleitung aus. ! ‘ j =0 %_, _
Dank modernster OPC-Technologie ist die o ) ”w
problemlose Software-Integration garan- d d
tiert. i g . l!

§ il .

Modem CAN Ethernet CAN OPC-DriveServer



SPEiChermOdu| | skalierbarer Funktionsumfang

Einfach und kostengiinstig

Samtliche Gerateeinstellungen und An-
wendungssdaten werden auf einem steck-

baren Speichermodul, dem Memory

Modul (MMOODO) abgelegt. Daher muss,
z.B. bei einem Austausch der Hardware,
nur das Speichermodul in das neue Gerat

o
=
———
e
Sz
Speichermodul MM220

eingesetzt werden. Da das Speichermo-
dul zudem alle Informationen tber den
erforderlichen Funktionsumfang enthalt
und den Antrieb entsprechend konfigu-

riert, muss nur noch ein Antriebstyp

bevorratet werden. Die Kosten fiir War-
tung und Ersatzteilhaltung reduzieren sich

so auf ein Minimum.

Skalierbarer Funktionsumfang

Verschiedene Ausfiihrungen von Speicher-

modulen erlauben den individuellen Zu-

schnitt des Funktionsumfangs.

HighLine mit...

Speichermodul MM220
Der intelligente Antrieb fiir
den modularen Maschinenbau

Fiir die Module gilt

» Parametrierbare Technologie-
applikationen fiir den einfa-
chen Einstieg

Speichermodul MM330

Der Technologieantrieb fiir eine
anspruchsvolle Bewegungs-
steuerung

» Individuelle Losungen durch
bewahrte Funktionsbaustein-
bibliotheken

Speichermodul MM430

Der Technologieantrieb fiir eine
anspruchsvolle Bewegungs-
steuerung mit Echtzeituhr-
Funktion




SiCherhEit | im Antrieb integriert

Herausforderung: Personenschutz.
GemaR der Europdischen Maschinenricht-
linie muss der Hersteller einer Maschine
gewabhrleisten, dass Betrieb, Riisten und
Wartung der Maschine bei bestimmungs-
gemaler Verwendung ohne Gefdhrdung
von Personen erfolgen. Fiir Antriebs-
systeme bedeutet dies einen sicheren
Schutz vor unkontrollierten Bewegungen.

Die Vorteile der Sicherheitstechnik von

Lenze auf einen Blick

» Kosten- und Zeitersparnis durch
reduzierte Komponentenzahl und
reduzierten Verdrahtungsaufwand

» kiirzere Taktzyklen der Maschine durch
kiirzere Reaktionszeiten

» einfaches Verstandnis einer komplexen
Thematik — Die Funktionen sind im
Antriebsregler integriert

» ausbaufahig fiir zukiinftige
Sicherheitskonzepte

Zertifizierte Sicherheit

Alle Funktionen sind nach der IEC 61508,
SIL 3 entwickelt und erfiillen, je nach
Modul, die Anforderungen der

EN 954-1 bis Kat. 4. Die Sicherheits-
module SM100 und SM301 sind bereits
nach der EN ISO 13849-1 mit dem hoch-
sten Performance Level ,e” zertifiziert.
Dies bestatigt eine Abnahme durch den
TOV.

L

TUV 10V Ansinksnd Group

T g Bavwa D
sl

— Weitere Informationen in der
Produktinformation L-force Drive-
based Safety.

SM100

Sicherheitsmodule SMOOO

» SMO
ohne Sicherheitsfunktion/ zum Betrieb des
Antriebsreglers erforderlich

» SM100
Sicherheitsfunktion ,Safe Torque Off“ (STO)

» SM301
erweiterte Sicherheitsfunktionen u.a.:
»Safe Torque Off“ (STO), Sicherer Stopp 1 & 2 (SS1 & SS2),
sicher begrenzte Geschwindigkeit (SLS),
Betriebsartenwahlschalter mit Zustimmung (OMS & ES)
sichere zweikanalige Eingdnge/Ausgang, optional PROFI-
safe via PROFIBUS oder PROFINET, weitere...



Software-Architektur | System

Flexibel und dennoch unkompliziert in
der Anwendung. Servo Drive 9400
HighlLine I6st Bewegungs- und Prozess-
aufgaben sowie komplexe Maschinen-
funktionen einfach und durchgangig.
Grundlage ist dabei eine mehrschichtige
Software-Architektur, die in besonderer
Weise fiir Skalierbarkeit, Flexibilitat und
Erweiterbarkeit sorgt.

Skalierbare Funktionalitat

Vorgefertigte Technologieapplikationen,
die nur noch parametriert werden miis-
sen, reduzieren den Engineering-Aufwand
und fiihren schnell zum Ziel. Die Inbe-
triebnahme kann mit Hilfe des Keypads
oder zugeschnittener PC-Dialoge im
L-force Engineer erfolgen.

Gerateprofil CiA 402

Fiir zentral gesteuerte Motion Control-
Architekturen steht das verbreitete
Gerateprofil entsprechend CiA 402 /
IEC 61800-7-2 zur Verfligung. Unterstiitzt
werden die Kommunikationswege CAN
und EtherCAT sowie folgende Betriebs-
modi:

» Homing mode

» Interpolated position mode

» Cyclic synchronous position

» Cyclic synchronous velocity

» Cyclic synchronous torque

Grafische Unterstiitzung

Die grafisch gestiitzte Eingabemoglichkeit
fiir Positionierprogramme in Form von
Schrittketten fihrt zu einfacher Hand-
habung und libersichtlicher Darstellung
komplexer Ablaufe.

Technologieebene

» MotionControl HighLevel

(MM220 erforderlich)
— Elektronisches Getriebe und Gleichlauf
mit Markensynchronisierung
— Stellantrieb (Drehzahl, Drehmoment)
— Tabellenpositionierung
— Umfangreiche Funktionsbaustein-
bibliothek

Betriebssystem
» Grundfunktionen, z. B. Referenzieren,
Handfahren, Bremsenansteuerung

» Motorregelung, Antriebsiiberwachung und
-diagnose, Kommunikation

- -
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Englneer | fur Produktivitatssteigerung

Der L-force Engineer ist das Engineering-
werkzeug fiir die Inbetriebnahme und die
Diagnose des Servo Drives 9400. Die
Bedienoberflache ist intuitiv und leicht zu
erlernen. Die libersichtlichen Dialoge des
L-force Engineers sind an die Bediirfnisse
der Anwender angepasst und fiihren so
zu einer Produktivitatssteigerung in der
gesamten Engineering-Phase.

Der L-force Engineer steht in zwei

Varianten zur Verfiigung:

» Engineer Statelevel
als kostenloses Engineering-Werkzeug
fir Servicemitarbeiter und Inbetrieb-
nehmer. Es beinhaltet alle wichtigen
Funktionen fiir Parametrierung und
Diagnose.

» Engineer HighLevel
als machtiges Projektierungswerkzeug
auch fir grolRere Anlagen. Dieses Tool
integriert das Engineering von Funk-
tionsbausteinverschaltung, Netzwerk-
kommunikation und Kurvenscheiben-
technologie.

Startassistent

» Regler auswahlen
» Hardware konfigurieren

» Technologieapplikation hinzufiigen

[ LU LR

Einfacher Start durch integrierte
Assistenten.

Der Startassistent des Engineers fiihrt
auch Anfanger gezielt durch die ersten
Schritte der Projektierung. Ohne langes
Handbuchstudium werden Sie beim
Einfligen von Antriebsregler, Applikation,
Motor und Getriebe unterstutzt.

Méglichkeiten der Konfiguration
» Hardware

» Netzwerk
» Funktionsbausteine

» Verschaltungs-Editor



Netzwerkkonfigurator

Spater konnen Sie Netzwerkkonfigura-
tionen durchfiihren. Fur den integrierten
CAN des Servo Drives 9400 HighLine
erstellen Sie schnell und einfach die
Netzwerkkonfiguration.

Verschaltungs-Editor

Im Verschaltungs-Editor legen Sie grafisch
fest, welche Ein- und Ausgénge (so ge-
nannte Ports, bei CAN iblicherweise PDO
genannt) iiber den CAN-Bus Uibertragen
werden sollen. Der Engineer kann dann
die Identifier automatisch vergeben.

Parametrieroberflachen

Neu geschaffen wurden die grafischen
Parametrieroberflachen. Die wichtigsten
Parameter fiir Inre Anwendung finden Sie
leicht und ubersichtlich.

Funktionsbaustein-Editor
Zusatzlich wurde der bewahrte Lenze-
Funktionsbaustein-Editor wesentlich

verbessert. Sie sehen jetzt den komplet-
ten Plan auf einer Oberflache. Dort kon-
nen Sie komfortabel arbeiten und wenn
Sie fertig sind, drucken Sie sich die Funk-
tionsbaustein-Ubersicht aus.

Diagnose

Mit einfach zu bedienenden Diagnose-
oberflachen und dem Monitorfenster fin-
den Sie sofort den relevanten Fehler. Auch
ein Oszilloskop ist vorhanden, ohne dass
Sie externe Messtechnik verdrahten miis-
sen.

Dokumentenablage

Weitere Dokumente zu lhrem Projekt, wie
CAD-Zeichnungen, Skizzen, Word-Dateien,
PDF etc. konnen Sie ebenfalls mit im
Engineer Projekt ablegen — so

behalten Sie immer die Ubersicht iiber
alle Informationen.
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Parametrieren/Konfigurieren
» Parametrieroberflachen
» Funktionsbaustein-Editor

Diagnose

» Diagnose-Oberfldchen
» Oszilloskop

» Monitorfenster



Das perfekte Paar

Die Servomotoren der Serien MCS, MCA,
MOA und MDFQA bilden das optimale
Komplement zu den Servo Drives 9400.
Die Motoren aus diesen Serien zeichnen
sich alle durch geringe Massentragheits-
momente, kompakte Bauform mit hoher
Leistungsdichte und einen robusten
Aufbau aus. Dariiber hinaus konnen auch
Standart-Asynchronmotoren der Serie
MDXMA ohne Geber sowie mit Geber am
Servo Drive 9400 betrieben werden.

Servomotoren MCS und MCA

Ihre Anwendung stellt hohe Anforde-
rungen an die Dynamik und Prazision bei
geringem Bauvolumen? Dann sind die
Synchron-Servomotoren MCS die richtige
Wahl.

Mit einem Leistungsbereich von

0,25 kW bis 15,8 kW und einem
Nenndrehmomentbereich von 0,5 Nm
bis 72 Nm, mit Spitzenmomenten bis
190 Nm, lassen diese Motoren keine
Wiinsche offen, wenn kompakte und
dynamische Antriebstechnik benétigt
wird.

Die innovative Sinus-Einzelpol-Techno-
logie, hochwertige Magnetstoffe und spe-
ziell ausgebildete Polformen bilden die
Basis fiir die hervorragenden Antriebs-
eigenschaften.

Servo Drives 9400 HighLine
und Lenze-Motoren

Die minimalen Rastmomente bieten her-
vorragende Rundlaufeigenschaften und
stellen somit ein exzellentes Rege-
lungsverhalten sicher. Der robuste mecha-
nische Aufbau mit verstarkter Lagerung,
die hohe Schutzart und der Stator-
Vollverguss erhohen die Betriebssicherheit
auch bei rauen Umgebungsbedingungen.

Die kompakte Bauform der Asynchron-
Servomotoren MCA und das geringe
Massentragheitsmoment erlauben den
Einsatz in dynamischen Anwendungen.
Wenn es um einen weiten Drehzahl-
stellbereich geht und ein robuster Aufbau
gefordert wird, ist die Entscheidung ein-
fach: Asynchron-Servomotoren MCA von
Lenze.

Ob selbstgekihlt oder fremdbeliftet —in
einem Leistungsbereich von 0,8 bis

53,8 kW stellen die Asynchron-Servo-
motoren MCA Nenndrehmomente bis
280 Nm zur Verfligung. Gegenliber
normalen Drehstrommotoren zeichnen
sich die Motoren dieser Produktfamilie
durch ihr geringes Massentragheits-
moment, das niedrige Gewicht und die
hohen Maximaldrehzahlen aus.

| £ i~
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Die Vorteile der Motoren der MCS- und

der MCA-Serien auf einen Blick

» hohe Dynamik durch geringe
Massentragheitsmomente

» kompakte Bauform mit hoher
Leistungsdichte

» robustes Resolver-Riickfiihrungs-
system; alternativ SinCos-Geber (MCA:
zuséatzlich Inkrementalgeber) fiir hoch-
ste Prazision

» Montage- und Servicefreundlichkeit
durch Steckanschliisse (Klemmen-
kasten optional)

» Schutzart IP54 (optional IP65)

» UR-approbiert (MCS: zusétzlich ent-
sprechend CSA), CE-konform

» elektronisches Typenschild

» im Feldschwachbetrieb nutzbar

Servomotoren MOA und MDFQA

Fur harten Dauerbetrieb bei hohen
Drehmomenten konstruiert, bieten die
durchzugsbeliifteten Motoren der Bau-
reihen MQA und MDFQA eine lange
Lebensdauer und ein optimales Betriebs-
verhalten in allen Antriebssituationen.

Die Motoren, mit einem Leistungsbereich
zwischen 10 kW und 95 kW, sind kompakt
in der Schutzart IP23 aufgebaut und spe-

ziell fir den Betrieb an den Frequenz- und
Servo-Umrichtern von Lenze ausgelegt.
Ein breites Spektrum von Riickfiihr-
systemen, Bremsen und Luftern stellt fir
nahezu alle Einsatzbedingungen stets
eine optimale Systemkonfiguration sicher.

Die Vorteile der Motoren der MQA- und
der MDFQA-Serie auf einen Blick

» hohe Leistungsdichte

ausgezeichnete Laufeigenschaften
Schutzart IP23

Klemmenkasten fiir Leistung, Bremse,
Geber

Temperaturklasse F
KTY-Temperaturiiberwachung
Radialfremdliifter

Fremdliifter B-seitig, allseitig anbaubar
Bauform B 5 oder B 35

groRer Drehzahlregelbereich

im Feldschwachbetrieb nutzbar

vvyy
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— Weitere Informationen in den Produkt-
informationen zu unserem Motoren-
und Getriebemotorenprogramm.




TEChniSChe Daten | Servo Drives 9400 HighLine

Die technischen Daten gelten fiir den Betrieb an 3/PE
AC 400 V oder DC 565 V bei der jeweilig angegebenen
Schaltfrequenz.

Achsmodule Single Drive

Netzspannungsbereich 3/PEAC180V-0%..550V +0 %; 45 Hz-0 % ... 65 Hz +0 %
Ausgangsbemessungsstrom [A] 1.5 2.5 4 7 13 16.5 235 32 47 59 86 104
Bemessungsschaltfrequenz [kHz] 8 8 8 8 8 8 8 8 4 4 4 4
Max. Ausgangsstrom 1) [A] 6 10 16 21 39 49.5 58.8 76,8 94 118 172 208
Typ. Motorleistung [kw] 0.37 0.75 15 3 5.5 7.5 11 15 22 30 45 55
Elektronikversorgung intern; alternativ DC 24 V extern

Bremschopper integriert

Bremswiderstand extern

Abmessungen (H x B x T) [mm] 481x60x288  481x90x288 481 x 120 x 288 602 x 206 x 294 702 x 266 x 370

1) Auslastungsabhangig erfolgt eine automatische Anpassung der Schaltfrequenz.
0.5 s mit max. Ausgangsstrom, dann 4.5 s mit reduzierten Ausgangsstrom.

Netzspannungsbereich 3/PEAC 342V -0%..550V +0 %; 48 Hz -0 % ... 65 Hz +0 %
Ausgangsbemessungsstrom [A] 145 172 202 245 292 366 460 572 635 695
Bemessungsschaltfrequenz [kHz] 4 4 4 2 2 2 2 2 2 2
Max. Ausgangsstrom 1) [A] 261 310 364 441 526 659 828 1030 1143 1251
Typ. Motorleistung [kw] 75 90 105 130 150 190 240 300 335 370
Elektronikversorgung intern; alternativ DC 24 V extern
Bremschopper integriert
Bremswiderstand extern
Abmessungen (H x B x T) [mm] 930 x 1199 x 407 x 427 1580 x 407 x 427 1559 x 568 x 541

407 x

427

1) Auslastungsabhangig erfolgt eine automatische Anpassung der Schaltfrequenz.
10 s mit max. Ausgangsstrom, dann 50 s mit reduzierten Ausgangsstrom.

Achsmodule Multi Drive

DC-Einspeisung DC260V-0%..775V +0 %

Ausgangsbemessungsstrom [A] 15 2.5 4 7 9.3 13 16.5 235 32
Bemessungsschaltfrequenz [kHz] 8 8 8 8 8 8 8 8 8
Max. Ausgangsstrom 1) [A] 6 10 16 21 28 39 49.5 70.5 76.8
Typ. Motorleistung [kw] 0.37 0.75 1.5 3 4 5.5 7.5 11 15
Elektronikversorgung DC 24V extern

Bremschopper liber Versorgungsmodul

Bremswiderstand liber Versorgungsmodul

Abmessungen (H x B x T) [mm] 481 x 60 x 288 481 x 90 x 288 481 x 120 x 288

1) Auslastungsabhangig erfolgt eine automatische Anpassung der Schaltfrequenz.
0.5 s mit max. Ausgangsstrom, dann 4.5 s mit reduzierten Ausgangsstrom.



TEChniSChe Daten | Servo Drives 9400 HighLine

Versorgungsmodule

Netzspannungsbereich 3/PEAC180V-0%..550V +0 %; 45 Hz -0 % ... 65 Hz +0 %
DC-Ausgangsbemessungsstrom [A] 10 36 100 245
DC-max. Ausgangsstrom 1) [A] 40 108 200 368
Netzbemessungsstrom [A] 8 29 82 200
Elektronikversorgung DC 24V extern

Bremschopper integriert

Bremswiderstand extern

Abmessungen (H x B x T) [mm] 461,5 x 60 x 288 461,5 x 120 x 288 510 x 210 x 288 510 x 390 x 288

1) 0.5 s mit max. Ausgangsstrom, dann 4.5 s mit reduzierten Ausgangsstrom.

Versorgungs-/Riickspeisemodule

Informationen zu den Versorgungs-/Riickspeise-
modulen finden Sie in der Produktinformation
“L-force Energy Recovery”

Leistungsmerkmale | opersicn

Regelungsarten Servoregelung, Sensorlose Vektorregelung fiir Gerate bis 104 A, U/f-Steuerung v
Grundfunktionen z.B. Referenzieren, Handfahren, Drehzahl-, Drehmoment- und Positionsfolger,
Bremsenlogik, Elektronisches Typenschild, Oszilloskopfunktion 4
Schnittstellen Analoge Ein- / Ausgange 2/2
Digitale Ein- / Ausgange 8/4
CANopen 4
Resolvereingang v

Multi-Encoder-Interface fiir eines der folgenden Riickfiihrsysteme:

—TTL-Inkrementalgeber

—SinCos-Inkrementalgeber v
- SinCos-Absolutwertgeber mit Hiperface®-Schnittstelle

—SinCos-Absolutwertgeber mit Endat V2.1-Schnittstelle

— SSI-Geber mit Stegmann-SSI-Protokoll als Lage- oder Leitgeber mit minimal 1 ms Zykluszeit

Erweiterungsmodule Anzahl Steckplatze 2
Ethernet, ETHERNET Powerlink, PROFIBUS, CANopen, Leitfrequenz TTL, PROFINET, EtherCAT, DeviceNet @]
Speichermodule - MM220 — Motion Control HighLevel ([ ]
e MM330 — Motion Control TopLevel @)
MM430 — Motion Control TopLevel mit Echtzeituhr-Funktion O
Sicherheitsmodule SMO — Ohne Sicherheitsfunktionen [ ]
SM100 — Sicher abgeschaltetes Moment, EN954-1-Kat. 4, EN I1SO 13849-1 PLe O
SM301 — Umfangreiche Sicherheitsfunktionen, wie z. B. Sicher abgeschaltetes Moment,
Sicherer Stopp 1, Sicherer Stopp 2, Sicher begrenzte Geschwindigkeit, o
Sichere Ein- und Ausgange, PFROFIsafe @1, EN954-1-Kat. 3, EN ISO 13849-1 PLe
Motorbremsenmodul DC 24V -2.5 A, sockelintegrierbar bis 11 kW O
DC 24V -5 A, gerateintegrierbar ab 15 kW (©]
DC 180V —0.61 A, gerateintegrierbar ab 15 kW o
DC 205V —0.75 A, gerateintegrierbar ab 15 kW (@]
v/ Enthalten
@ Standard
O Option

@1 in Verbindung mit PROFIBUS-/PROFINET-Kommunikationsmodul

— Weitere Informationen in der
Produktinformation
L-force Drive-based Safety.



GUt ZU WiSSEﬂ | warum wir fur Sie da sind

»Unsere Kunden kommen zuerst. Ihre Zufriedenheit ist unsere Motivation.

In Kundenvorteilen denken heif$t, durch Zuverldssigkeit Ihre Produktivitdt
zu erhéhen.”

Lenze Antriebs- und Automatisierungslésungen

,»Sie erhalten von uns genau das, was Sie brauchen — perfekt aufeinander
abgestimmte Produkte und Lésungen mit den passenden Funktionen fiir
Ihre Maschinen und Anlagen. Das verstehen wir unter Qualitdt.“

,Nutzen Sie unser Know-how, das wir seit mehr als 60 Jahren in unter-
schiedlichen Branchen gesammelt und konsequent in Produkte,
Bewegungsfunktionen sowie vorbereitete Branchen-Lésungen umgesetzt
haben.“

LWir identifizieren uns mit Ihren Zielen und streben eine langfristige
Partnerschaft an, bei der beide Seiten gewinnen. Kompetente Beratung
fiihrt zu passenden Losungen. Wir sind fiir Sie da und unterstiitzen Sie in
allen entscheidenden Prozessen.”

Auf unseren Service konnen Sie sich verlassen. Expertenrat bekommen
Sie 24 Stunden an 365 Tagen im Jahr in mehr als 30 Ldndern liber
unsere internationale Helpline 008000 24 Hours (008000 2446877).

www.Lenze.com
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