Servosistema ECS
Servomotores MCS

para aplicaciones multieje




El servosistema ECS:
servoaccionamientos con gran capacidad
de sobrecarga y gran dinamica,
especialmente disefiados para
aplicaciones multieje.

El servosistema consta de médulos de eje
y de alimentacién, que se combinan para
formar una unidad éptima para
aplicaciones multieje. Las tareas de
control y la funcionalidad Motion Control
se pueden distribuir de forma especifica
para cada aplicacion entre el control
central, p.e. un PC industrial y el
servosistema ECS.

Se logra gran exactitud en
movimientos coordinados en varios ejes,
transfiriendo consignas de velocidad y par
sincronizadas a través del Systembus
Lenze integrado con tiempos ciclicos de
hasta 1 ms, precisos al microsegundo. De
esta forma el servosistema ECS esta
optimizado para sistemas porticos, robots,
embaladoras y equipos de alimentacion y
extraccion en la técnica de manipulacion.

ECS, MCS | dinamico, potente, compacto

Los servomotores MCS:
Servomotores sincronos — compactos,
fiables y con gran dinamica.

El bobinado del estator esta compuesto
de bobinas individuales en el nuevo
formato SEpT (tecnologia senoidal
monopolar). Materiales magnéticos de
gran calidad y formas polares
especialmente disefiadas son la base de
las excelentes caracteristicas de
accionamiento. El resultado es un notable
incremento del rendimiento de potenciay
al mismo tiempo una reduccién del
momento de inercia. Pares de retencién
minimos garantizan una buena
concentricidad y en consecuencia una
regulacién dptima. La estructura
mecanica robusta con alojamiento
reforzado y el estator totalmente sellado,
asi como el tipo de proteccion alta
incrementan la seguridad de
funcionamiento incluso bajo condiciones
de trabajo duras.

Modulo de alimentacion

Modulo de eje 8A
como equipo como equipo Cold-Plate

empotrable

Moédulo de eje 64A Servomotor MCS 06

en técnica de perforacion



robusto

Ventajas

Las ventajas del servosistema ECS
» gran dinamica
— doble hasta triple sobrecarga de los
modulos de eje
— intercambio de energia dinamico a
través de DC bus
» médulos de alimentacién centralizados
— cableado minimo
— menos necesidad de elementos de
conmutacion y proteccién en el lado
de la red
— funcién de monitorizaciéon de red y
bus DC integrada
— supresion de radiointerferencias
centralizada
» muy facil de montar
— técnica de conexion por enchufes,
contra polarizacion inversa para las
conexiones de energia y control,
accesibles desde la parte frontal
— a elegir entre montaje en la pared,
técnica de perforacién o técnica
Cold-Plate
» flexibilidad en la configuracién para
adaptarse al control del movimiento

» interconectabilidad total
— 2 interfaces CAN de serie en el
maédulo de eje
— disponibilidad de todos los sistemas
de bus de campo habituales como
opciéon mediante moédulos de
comunicacion enchufables

Servomotor MCS 14

facil aplicacion, totalmente interconectable,

» “Paro seguro”, segln
EN 954-1, categoria de control 3
» aprobaciéon UL, conformidad CE
control de freno de motor integrado
» combinable con motores sincronos y
asincronos

v

— resolver o encoder como sistema de
realimentacién (TTL, SinCos, SinCos-
valor absoluto)

» compatibilidad 6ptima con la serie de
motores altamente dinamicos MCS

Las ventajas de los servomotores MCS

» gran dinamica gracias a bajos pares de
inercia

» formato compacto con gran
rendimiento de potencia

» sistema de realimentacién robusto por
resolver de serie
— como alternativa encoder SinCos

para la maxima precisién

» facil de montar y mantener gracias a
conexiones por enchufe

» proteccion: IP54, IP65 opcional

» aprobacién cUA us y GOST,
conformidad CE

» superficie de carcasa lisa

> estator totalmente sellado

» casi completamente libre de momento
de enganche gracias
a bobinado SEpT*

* tecnologia de polo de elemento Unico




El sistema al completo |

El montaje de un sistema de
automatizacion completo con
componentes de Lenze ofrece la
posibilidad de una facil y rapida
proyeccion.

La gran flexibilidad de estructuracién de
la configuracion del accionamiento se
alcanza gracias a médulos de eje ECS
libremente programables segtin IEC
61131-3 o a través de packs de
soluciones preconfiguradas.

El control Motion Control ETC coordina los
movimientos sincronos de varios ejes -
desde el posicionamiento simple hasta
un control de banda en 3D, y se puede
programar seglin IEC61131-3.

Con el sistema E/S IP20 se pueden
realizar bornes de entrada y salida
adicionales.

Pantallas de texto, pantallas de graficos o
pantallas tactiles para una operacién y
observacion segura y facil de la maquina.
Lenze le ofrece un programa escalonado
de unidades de operacion y visualizacion.
El entorno de desarrollo unificado integra
de forma 6ptima las configuraciones de
los equipos en los accionamientos de
Lenze facilitando asi la planificacion para
cada aplicacion.

Todos los componentes del sistema son
compatibles con el Systembus CAN de
Lenze, lo que facilita la integracion del
sistema y evita problemas con interfaces.

Obviamente se dispone de accesorios
adecuados a la potencia como
reactancias de red o filtros EMC.

Motion Control
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IPC
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hacia el mando de la

fabrica,

sistemas superiores

- PROFIBUS-DP

- INTERBUS

- DeviceNet

- LECOM-AB
(RS485, 232, LWL)

Herramientas de

Méddulos de eje

— Speed and Torque
— Posi and Shaft

— Motion

— Application

Servomotores MCS

operacion
y servicio
i —
Command Station
Human Machine Interface
CAN-Systembus

Sistema E/S

descentralizado




Variantes de equipos | msautos e e

El servosistema ECS esta preparado para

diferentes campos de actuacion. Para una

configuracién y puesta en marcha facil y

eficiente se dispone de los médulos de eje

con versiones 6ptimas, hechas a medida.
En las cuatro versiones esta integrada

la funcién “Paro Seguro” seglin EN954-1,

categoria 3, asi como el control de un

freno de motor con funcién de

monitorizacion.

» Speed and Torque para aplicaciones
servo generales

» Posi and Shaft f para aplicaciones de
posicionamiento y eje eléctrico o
reductor eléctrico

» Motion para aplicaciones multieje
coordinadas

» Application para la adaptacion
individual de la funcionalidad. Libre
programacion en los lenguajes de
IEC 61131-3.

Mdgquina rectificadora

Speed and Torque

Speed and Torque esta hecho a medida
para los campos de aplicacion “Control de
velocidad y par”. Las consignas se pueden
predeterminar ya sea a través de sefales
de entrada analégicas, a través del
Systembus CAN integrado o a través de
sistemas de bus de campo.

Ademas se dispone de hasta 15
velocidades fijas predefinidas. Las rampas
de aceleracion pueden ser lineares o en
forma de S. Para la aplicacion de la
funciéon Quickstop se garantiza una
parada con sincronizacion angular.

Posi and Shaft

En esta version del equipo se pueden
predefinir y guardar hasta 15 perfiles para
el posicionamiento. El posicionamiento
puede ser absoluto, relativo, modulo (es
decir relativo y sinfin), o como valor de
velocidad fijo y manual, asi como seguidor
de frecuencia master.

También se ha implementado el
posicionamiento Touch-Probe en diversas
formas, asi como la reduccion del par tras
alcanzar la posicion de destino y un
override de velocidad. Se dispone de ocho
posibilidades distintas para un
referenciado.




Motion

Esta version del equipo ha sido disefiada
especialemente para movimientos
coordinados de varios ejes bajo un
sistema Motion Control central.

Mdquina embaladora horizontal

de cartones H200

La sincronizacién de los ejes se realiza
mediante un seguidor de fase de bus CAN
Motion. Ademas de los modos de
operacion

» Interpolated position mode

» Velocity mode

» Homing mode

se dispone de un registro de posicion
Touch Probe y diversos modos de homing.

Aplicacion

Esta variante de equipo representa la
mayor flexibilidad y capacidad de
integracion. Para ello ha sido integrado un
PLC en los servocontroladores ECSxA. Se
puede programar libremente en los
lenguajes de IEC 61131-3. Sin embargo
para que a pesar de la gran flexibilidad se
pueda aprovechar ademas de los
programas propios, las ventajas del know-
how de accionamientos de Lenze, se
dispone de los packs de tecnologia

» Posicionar (Positioner)

» Accionamientos de levas (Cam)

» Bobinado (Winder)

Para ello dispondra de funciones de
biblioteca a medida de la tarea
correspondiente, asi como soluciones
preparadas y ejemplos de aplicacion.

Caracteristicas del sistema

» 524 kByte de memoria de programa
(Flash)

» 7 kByte de memoria de parametros
(NVRAM)

» 11 kByte de memoria de trabajo
(Flash)

» 192 Byte de memoria de trabajo a
prueba de cortes de red

» 2 x 64 kByte de memoria de datos de
aplicacion (SRAM)

» 1tareaciclica

» 8 tareas controladas por tiempo o
suceso

» Tiempo de tarea min.: 1 ms

» Tiempo de procesamiento de
operaciones de bit: 0,7 ps




Posicionar

El transporte de materiales, portales,
procesamiento de superficie, mesas
circulares o robots son campos de
aplicacion en los que se utilizan
accionamientos de posicionamiento. El
control de movimientos esta incluido en el
controlador del accionamiento y ofrece las
ventajas de una gran flexibilidad gracias a
la libre programacién de procesos de
movimiento.

Perfiles de avance 6ptimos y
aceleraciones sin sacudidas se encargan
de reducir el consumo de energia y cuidar
al mismo tiempo la mecanica.

Caracteristicas

» Hasta 18 perfiles de avance de libre
eleccion

P Activacion de los perfiles de avance en
cualquier orden

» Control de secuencias a través de
IEC61131-3

» Posicionamiento con limitacion de
sacudidas, override de velocidad,
velocidad final (repaso) y recorrido
final (Touch Probe)

» 16 modos de homing o determinar
referencia

» Control manual, por ejemplo para
grabar posiciones (Teach-in)

SOftwaI‘e de aplicaCién | Packs de tecnologia

Accionamientos de levas

Contornear, rellenar, embalar, procesar
papel o cortes transversales son ejemplos
de las aplicaciones en las que los perfiles
de levas electrénicos pueden demostrar su
rendimiento. Perfiles de levas omplicados,
dificiles de crear son historia. Las ventajas
son la gran dinamica con una gestion
6ptima del accionamiento, poco desgaste
gracias a una aceleracién suave, asi como
gran ahorro de tiempo para el
reequipamiento. Los cambios de producto
se pueden realizar sélo pulsando un
botdn, ya que diversos perfiles de
movimiento se pueden incluir facilmente
en el convertidor.

Caracteristicas

» Hasta 48 curvas con 290 puntos de
apoyo cada una

» Control previo de la velocidad y del par
para gran dinamica

» Contactor de levas con tres vias para
cuatro levas cada una, maximo 48
registros

» Perfiles de movimiento activables en
cualquier orden, control de secuencias
a través del Sequenzer

» Giro, compresion y desplazamiento
online del perfil actual

» 14 modos de homing o determinar
referencia

» Master virtual con avance paso a paso
o manual, volante, operacién paso a
paso y automatica

» Embrague virtual con posicionamiento
de relevo



CAM-Designer

Con el “CamDesigner” se dispone de una
herramienta de ingenieria con la que se
puede crear cdmodamente los perfiles de
movimiento. El programa permite la
presentacién y la operacién en paralelo
de todos los perfiles de movimiento,
segun el plan de movimiento para todos
los accionamientos de la maquina.

Bobinados

En un gran ndmero de procesos de
fabricacion se utilizan bobinados que
reciben material producido o lo
transfieren para su posterior
procesamiento. Entre los ejemplos se
encuentran los cables, cuerda, textiles,
papel, chapa o laminas delgadas: Hasta
ahora se necesitaba para ello una
complicada técnica de control que
generalmente se implementaba en un PLC
superior. Los controles de accionamiento
inteligentes, como los médulos de eje
ECSxA (Application) de Lenze, hoy en dia
son capaces de realizar también estas
funciones.

La solucién basada en el
accionamiento descarga al control
superior y a los sistemas de bus: La
integracién de funciones relacionadas con

el accionamiento directamente en el
accionamiento permite ahorrar el espacio
en el armario eléctrico que antes
ocupaban los componentes necesarios.

Caracteristicas

El pack de software “Winder” ofrece
soluciones tanto para el control o la
regulacién de la fuerza de traccién, como
para el bobinador que regula al bailarin.

Control o regulacién de fuerza de traccién

» Calculo interno de diametros

» Generacion de la fuerza de traccién a
través de generador de rampas

» Control de la fuerza de traccion a
través de la funcion de caracteristicas

» Identificacién automatica del
momento de inercia actual y de la
friccion existente

» Compensacion del par de aceleraciéon y
de la friccion

» Calculo del grosor del material con
ordenador

Control de bailarin

» Calculo de diametro interno con
compensacién del movimiento del
bailarin

» Ensenanza de las posiciones finales del
bailarin

» Control de la fuerza de traccién a
través
de la funcién de caracteristicas
configurando el bailarin

» Identificacion automatica del
momento de inercia actual

» Compensacion del par de aceleracién

» Calculo del grosor del material con
ordenador




Engineering | rapido y cdmodo

Engineering

Los médulos de eje ECSxA “Application”
son programados en un potente entorno
de desarrollo de software. Para ello se
dispone de cinco editores distintos en los
lenguajes de programacién normalizados
a través de IEC 61131-3. De esta forma el
programador puede seleccionar el
lenguaje adecuado dependiendo de la
aplicacién o de sus conocimientos. En
modo depuracién y monitorizacion se
muestran todos los valores de las

variables. Osciloscopio Global Drive

Se pueden determinar breakpoints Este software hace que la conexién o el
para asi poder optimizar el nuevo montaje de complicados instrumentos
programa de forma rapida y comoda. de medicion sea superfluo.

El servocontrolador mismo actua de
amplio instrumento de medicién para
todas las magnitudes de medicion
relacionadas con el accionamiento.
Las ventajas que ello conlleva

Lenguajes de programacion del Drive PLC Developer Studio son obvias

> registro exacto de las magnitudes de

proceso especificas del equipo con

: - =g - ocho canales
B o c S ] » sin necesidad de montaje de
o | I medidores provisionales en la
1.1 sl | instalacion
1 Lista de instrucciones 2 | » cémoda documentacion para el ajuste
exacto de los circuitos de regulacion

[ ALC oo v oy S | [ r—— » facil mantenimiento y deteccién de
| &l I

| J ot _] e = El Osciloscopio Global Drive se suministra
O 5 LADDER junto con el Drive PLC Developer Studio.
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3 Lenguaje de bloques de
funcion
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CFC-Editor (Continuous Function Chart)

4 Texto estructurado



DatOS téChiCOS | un solo proveedor

Médulo de eje ECS x S004 ECS x S008 ECS x S016 ECS x S032 ECS x S048 ECS x S064
ECS x PO04 ECS x P008 ECS x PO16 ECS x P032 ECS x P048 ECS x P064
ECS x M004 ECS x M008 ECS x M016 ECS x M032 ECS x M048 ECS x M064
ECS x A004 ECS x A008 ECS x A016 ECS x A032 ECS x A048 ECS x A064
Corriente de salida max. [A] 4,0 8,0 16,0 32,0 48,0 64,0
Corriente nominal* [A] 2,0 4,0 8,0 12,7 17,0 20,0
Corriente de parada constante/
corto tiempo [Arm] 2,0/3,0 4,0/6,0 8,0/12,0 16,0/24,0 23,0/36,0 27,0/48,0
Voltaje del bus DC [Vocl 0..770
e T
?c';'l':':;:;s [0t [l 88 x 282 x 121 132x282x 121
* Corriente nominal con voltaje de red de 3~ 400 V
Médulo de alimentacion ECS x E012 ECS x E020 ECS x E040
Corriente nominal en el DC bus [A] 12,0 20,0 38,5
Corriente nominal de red [A] 9,6 15,9 31,9
Potencia de frenado max. [kw] 7,6 16,0 32,0
Potencia de frenado constante
- resistencia ext. [kw] 2,0 3,0 6,0
- resistencia int. * [kw] 0,10 0,12 0,15
Rango de voltaje de red [Vacl 3~180—-528+0%
z:z:;lasjl: :flsla pared, técrfﬁg )(;:Ip)(efzorgrcri‘:':l]) 88x247x176 132x247x 176
Dimensiones (Cold-Plate) (An x AIxP) [mm] 88 x282x 121 132 x 282 x 121
* no para la ejecucién Cold-Plate
Tipo de motor Par de Corriente nominal Par Par Velocidad Par de
parada [A] nominal maximo nominal inercia
[Nm] [Nm] [Nm] [min-1] [10-4 kg m2?]
MCS 06C 0,8 1,3/2,4 0,6/0,5 2,4 4050/6000 0,14
MCS 06F 1,5 1,5/2,5 1,2/0,9 4,4 4050/6000 0,22
MCS 061 2,0 1,6/2,9 1,5/1,2 6,2 4050/6000 0,3
MCS 09D 3,3 2,3/3,8 2,3/1,8 9,5 4050/6000 1,1
MCS 09F 42 2,5/4,5 3,1/2,4 15,0 3750/6000 1,5
MCS 09H 5,5 3,4/6,0 3,8/3,0 20,0 4050/6000 1,9
MCS 09L 7,5 4,2/6,9 4,5/3,6 32,0 4050/5100 2,8
MCS 12D 6,4 2,6/4,5 5,574,3 18,0 1950/4050 4,0
MCS 12H 11,4 3,8/5,7 10,0/7,5 29,0 1500/3525 7,3
MCS 12L 15,0 5,9/10,2 13,5/11,0 56,0 1950/4050 10,6
MCS 14D 11,0 4,5/7,5 9,2/7,5 29,0 1500/3600 8,1
MCS 14H 21,0 6,6/11,9 16,0/14,0 55,0 1500/3225 14,2
MCS 14L 28,0 9,7/15,0 23,0/17,2 77,0 1500/3225 23,4
MCS 14P 37,0 10,8/15,6 30,0/21,0 105,0 1350/3225 34,7
MCS 19F 32,0 8,6/14,0 27,0/21,0 86,0 1425/3000 65,0
MCS 19) 51,0 12,3/18,5 40,0/29,0 129,0 1425/3000 105,0
MCS 19P 64,0 14,3/19,0 51,0/32,0 190,0 1350/3000 160,0
Motores para redes de 3~ 400V, los tamafios hasta MCS 12D estan Los motores MCS a partir del tamafio MCS12D también estan disponibles

disponibles con pares iguales, también para redes de suministro de 3~ 230V.  con ventilacién forzada. Con ello se logra un incremento de potencia de
hasta un 58 %.



ES buenO Saber | por qué estamos aqui

“Nuestros clientes son lo primero. Su satisfaccion es nuestra motivacion.
Pensar en las ventajas para los clientes significa incrementar su
productividad a través de la fiabilidad.”

“Nuestro mercado es el mundo. Desarrollamos y producimos a nivel
internacional. Estamos cerca de usted en todo el mundo.”

“Nosotros le damos exactamente lo que necesita — productos
perfectamente compatibles y soluciones con las funciones adecuadas para
sus mdquinas e instalaciones. Eso es lo que entendemos por calidad.”

“Aproveche nuestra experiencia adquirida durante mds de 60 arnos en
los campos mds diversos y aplicada de forma consecuente en productos,
funciones de movimiento y soluciones especificas para la industria.”

“Nos identificamos con sus objetivos y queremos establecer colaboraciones
a largo plazo, a beneficio de ambos. Gracias a una asesoria competente se
obtienen soluciones adecuadas. Estamos a su disposicion y le prestamos
apoyo en todos los procesos decisivos.”

Puede confiar en nuestro servicio. Nuestros expertos estan dispuestos
a asesorarle 24 horas al dia, 365 dias al afio en mas de 30 paises a
través de nuestro teléfono de ayuda internacional 008000 24 Hours
(008000 2446877).

www.Lenze.com
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