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Services

L-fO rce | nasz naped to Wasza przysztosé

Wymagania stale rosng, a najwazniejsze
wyzwania, ktére stawia przysztosé
zwigzane s3 z obnizaniem kosztow,
oszczednoscig czasu i ze wzrostem
jakosci. Takie wyzwanie postawita sobie
firma Lenze i przedstawita serie L-force,
ktora tworzy kompletna rodzine
wzajemnie dopasowanych interfejséw

i komponentow. L-force zapewnia szybkie
projektowanie i uruchamianie oraz
wysoka wydajnosc i elastycznos¢
produkgji.

Solutions

Engineering

Motion Visualisation

Runtime Software

Controller-based

Controls

Decentralised
Drives & Controls

Communication

Nasz naped to innowacyjnos¢ — nowe
idee, catkiem nowe mozliwosci

Ciaggle szukamy, znajgc aktualne potrzeby
uzytkownikéw - codziennie znajdujemy
coraz lepsze rozwigzania — w ten sposéb
rozumiemy pojecie innowacyjnosci.

Nasz naped to elastycznos¢ — dobre
dopasowanie do indywidualnych potrzeb
Dopasowanie do potrzeb to istotny
aspekt filozofii L-force. Wydajnos¢,
funkcjonalnos¢, software oraz ustugi

i serwis — uzytkownik otrzymuje
dokfadnie to, czego potrzebuje.

Nasz naped to wszechstronnos¢
stosowania — proste rozwigzania nawet
skomplikowanych zadan

Uzytkownik jest dla nas zawsze
najwazniejszy. Dlatego tez - od samego
poczatku - do projektu zwigzanego

z konstruowaniem L-force zaangazowalismy
doswiadczonych praktykow.

Nasz naped to system — uniwersalne
produkty i koncepcje

Szkoda czasu na poszukiwanie
odpowiednich komponentéw

i wtasciwych interfejsow. W L-force
wszystkie elementy s3 juz wzajemnie
dopasowane.

Nasz naped — kompletny i modutowy
Nasza elektronika napedowa, dzieki
modutowej budowie spetnia wymagania
kazdego uzytkownika.



Servo Drives 9400 HighLine | prosty | madry

Serwotechnologia firmy Lenze — ustyszysz
réznice. Klik! Prosimy o zapoznanie sie

z zaletami Servo Drives 9400 — modutowa
budowa, koncepcja montazu

i zintegrowane bezpieczenstwo przy
pomocy zwyktego klikniecia.

Klik — nowa koncepcja montazu

Servo Drives 9400 urzeka swoj3
rewolucyjng elektromechaniczng
koncepcja montazu. Odizolowanie ptyty
montazowej od elektroniki (do 15 KW)
zapewnia niezwykle prostg instalacjg,
montaz i wykorzystanie.

Klik — modutowa struktura

Modutowy system napedowy mozna
bardzo tatwo dopasowac do potrzeb
uzytkownika. Chetnie przejmiemy za
uzytkownika to zadanie i dostarczymy
przetestowany kompletny system —a on
jedynie zamontuje system i go uruchomi.
Taka konfiguracja to dziecinna zabawa.

Nowa koncepcja montazu do 11 kW

Takie optymalne rozwigzanie mozna
zamontowad nawet samodzielnie,
bez zadnego problemu.

Klik — zintegrowane bezpieczenstwo
Dodatkowe wymienne moduty
bezpieczenstwa spetniajg wymogi

IEC 61508 SIL3 i posiadajg dopuszczenia
TUV. Modutowa koncepcja daje
uzytkownikowi pewnos¢, ze w przysztosci
réwniez spetnione zostang wszelkie
wymagania.

Uzytkownik bedzie czerpat korzysci

z poziomoéw swobody, ktére zapewnia ten
system napedowy. Do dyspozycji jest
szeroka gama wyposazenia dodatkowego.

Single Drives 9400 HighLine




TEChnika nadeowa | ktéra przekonuje

Servo Drive 9400 HighlLine dostepny Dalsze zalety

jest w wersjach Single Drive i Multi Drive. » Mozliwos¢ stosowania na catym
Swiecie

Single Drives — szeroki zakres napiecia roboczego

Nasze urzadzenia jednoosiowe integruja — dopuszczenie UL

wewnatrz obudowy zasilacz, obwadd —zgodnosc¢ z CE

posredni i przemiennik czestotliwosci. » Zintegrowane uruchamianie

Zamontowane elementy filtrujgce hamowania

i chopper hamujacy umozliwiaja — zajmuje niewiele miejsca

wszechstronne zastosowanie — minimalne okablowanie

w rozdzielonych instalacjach z szafy — inteligentna logika hamowania

rozdzielczg. Seria Single Drives obejmuje w wersji podstawowe;j

zakres mocy od 0,37 do 370 kW.

Multi Drives

Nasze urzadzenia wieloosiowe
przystosowane s3 szczegdlnie do pracy
w centralnych, kompaktowych
instalacjach wieloosiowych. Wymiana
energii w obwodzie posrednim zmniejsza
pobdr mocy po stronie zasilania.

Osie wykorzystujg wspolne zasilanie,
chopper hamujacy i filtr ochrony
elektromagnetycznej. Dzieki temu
znacznie zmniejsza sie nakfady

na materiat i montaz. Zintegrowany
system obwodu posredniego zapewnia
kompaktows instalacje dla
przemiennikéw czestotliwosci do 15 kW.

Multi Drives 9400 Highline



HightECh | ufatwia zycie

Od samego poczatku — wszechstronne
podstawowe wyposazenie zapewnia
uzytkownikowi peten zakres rozwigzania
wszelkich zadan napedowych.

Wyposazenie

» Magistrala systemowa CANopen
Fabrycznie zintegrowana komunikacja
dzieki interfejsowi CANopen. Takie
rozwigzanie zapewnia mozliwos¢

podtaczenia innych elementéw systemu.

» Konwencjonalne I/O
Szeroka gama dostepnych analogo-
wych i cyfrowych wejsé i wyjsé spetnia
juz w znacznym stopniu potrzeby
uzytkownika, dzieki czemu w wielu
przypadkach dalsza rozbudowa nie jest
potrzebna.
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» Diody LED do diagnostyki
Szes¢ zintegrowanych diod LED do dia-
gnostyki umozliwiajg oceni¢ jednym

spojrzeniem aktualny status napedu.

» Lokalna diagnostyka
Diagnostyka siegajaca do wewnatrz

urzadzenia przy pomocy komputera
przez adapter USB lub modutu obstugi
(keypad) z wyswietlaczem tekstowym
jest mozliwa w kazdej chwili za
posrednictwem lokalnych interfejséw
diagnostycznych.

» Systemy sprzezenia zwrotnego
Standardowo stosowane przez Lenze
wejscie resolwerowe zostato rozbudo-
wane o uniwersalny interfejs
Multi-Encoder. Istnieje mozliwos¢
jednoczes-nego stosowania

bezposredniego enkodera potozenia
lub alternatywne-go sprzezenia
zwrotnego silnika.



KomunikaCja | harmonijna wspétfpraca

Komunikacja bez granic R
Dzigki modufowej budowie napedu A
mozliwa jest komunikacja w petnym i q:,.

zakresie. Wymienne moduty gwarantuja
dopasowanie do kazdego otoczenia 3

o
roboczego napedu (n p. magistrali ¥ .-
systemowe]) i umozliwiaja petng g i |
integracje ze standardami ktére bedg
PROFIBUS Ethernet EtherCAT

obowigzywaé w przyszfosci.

Dostepne moduty rozbudowujgce

Ethernet w napedzie » Czestotliwosé kierujaca
Ethernet daje uzytkownikowi uniwersalng » CANopen
platforme, ktéra zapewnia pozioma » DeviceNet
i pionowg komunikacje. Dla aplikacji » Ethernet
zwigzanych z Motion Control » ETHERNET Powerlink (MN/CN)
wymagajacych najwyzszych parametréw » ETHERNET Powerlink (CN)
pracy w czasie rzeczywistym — » EtherCAT
do dyspozycji sg inne moduty. » PROFIBUS

» PROFINET

dfif ! =i
Zdalna kontrola '
e

W kazdej chwili i z kazdego miejsca = .—hl_'
uzytkownik moze mie¢ dostep do danych [. £ f & -!a': ;
procesu, parametréw i programéw E % § & IZ;:' .
uzytkowych w Servo Drives 9400. Do tego : o il -
celu wystarczy sie¢ ethernetowa lub linia é 3 a
telefoniczna. Dzieki najnowoczesniejszej :

e | -

technologii OPC zagwarantowana jest
petna integracja z oprogramowaniem.
Modem CAN Ethernet CAN OPC-DriveServer



MOd UT pamiQCi | skalowalna funkcjonalnosc

Proste i tanie

Wszystkie dane dotyczace ustawienia
urzadzenia i parametry uzytkownika
znajduja sie w wymiennym module
pamieci Memory Modul (MMOOO).
Dlatego tez, przy np. wymianie hardware,
wystarczy w nowym urzadzeniu moduf pamigci MM220
wykorzystac tylko modut pamieci. Ponadto

modut pamieci zawiera wszystkie

informacje dotyczace potrzebnego zakresu

dziatania i odpowiednio konfiguruje

naped, wigc wystarczy mie¢ w zapasie

tylko jeden typ napedu. W ten sposéb

zmniejszajg si¢ do minimum koszty

konserwacji i utrzymywania zapasowych

czgsci zamiennych.

Skalowalna funkcjonalnos¢
Rozne wersje modutéw pamieci pozwalajg
na indywidualne dostosowanie zakresu

dziafania.
HighlLine...
z modufem pamieci MM220 z modufem pamieci MM330 z modufem pamieci MM430
Inteligentny naped dla Sterowanie bardzo wymagajacymi  Sterowanie bardzo wymagajgcymi
modutfowej konstrukcji maszyn napedami napedami z funkcjg pracy w czasie
rzeczywistym
Dotyczy obu modutéw » Indywidualne rozwigzania
»Aplikacje z technologig Indywidualne rozwigzania
umozliwiajgcy ustawianie z wykorzystaniem sprawdzonych
parametrow dla prostych bibliotek blokéw funkcyjnych

zastosowan



Bez piECZEﬁStWO | zintegrowane w napedzie

Wymogi: ochrona oséb.

Zgodnie z europejskim wytycznymi dot.
maszyn, producent maszyny jest
zobowigzany do zapewnienia, aby
instalacja, eksploatacja i konserwacja
maszyn, przy stosowaniu ich zgodnie

z przeznaczeniem nie stwarzaty
zagrozenia dla osob. W przypadku
systemow napedowych oznacza to
koniecznos¢ skutecznego zabezpieczenia
przed niekontrolowanymi ruchami.

Przeglad zalet techniki bezpieczenstwa

stosowanej przez firme Lenze

» Oszczednosc kosztdw i czasu dzieki
zmniejszonej ilosci komponentow
i redukcji kosztow okablowania

» krotsze cykle maszyny dzieki skroceniu
czasow reakgji

» tatwe ogarniecie kompleksowych
zagadnien — funkcje zintegrowane
s3 w przemienniku czestotliwosci

» mozliwos¢ rozbudowy w przysztosci,
dla potrzeb nowych koncepcji
bezpieczenstwa

Certyfikowane bezpieczenstwo

Wszystkie funkcje zostaty zaprojektowane
zgodnie z IEC 61508, SIL 3 i w zaleznosci
od modutu, spetniajg wymogi EN 954-1
do kat. 4. Moduty bezpieczeristwa SM100
i SM301 s3 juz certyfikowane wedtug EN
ISO 13849-1 z najbardziej wymagajacym
poziomem ,.e”. Potwierdzone to zostato
dopuszczeniem wystawionym przez TUV.
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—> Pozostate informacje w informacgji
technicznej dot. L-force Drive-based
Safety.
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SM100 SM301

Moduty bezpieczeristwa SMO OO

» SMO
bez funkcji bezpieczenstwa/niezbedne do wspotpracy
z przemiennikiem czestotliwosci

» SM100
funkcja bezpieczenstwa ,Safe Torque Off“ (STO)

» SM301
rozbudowane funkcje bezpieczenstwa m.in.:
»Safe Torque Off“ (STO), bezpieczny stop 1 & 2 (551 &
SS2), pewnie ograniczana predkos¢ (SLS), przetacznik
wyboru trybu pracy z potwierdzaniem (OMS & ES),
bezpieczne dwukanatowe wejscia/wyjscie, opcjonalnie
PROFIsafe via PROFIBUS lub PROFINET, inne...



Architektura oprogramowania | ; systemen

Elastyczny a przy tym nieskomplikowany Poziom technologii
w praktyce. Servo Drive 9400 Highline
rozwigzuje w sposéb prosty i uniwersalny
zadania zwigzane ze sterowaniem
ruchami i procesami oraz kompleksowe
funkcje maszyn. Podstawe stanowi

wielowarstwowa architektura » MotionControl HighLevel
oprogramowania, ktéra w sposéb (wymagany MM220)
szczegdlny zapewnia skalowalnosé, — Elektroniczna przekfadnia i praca
elastycznosc i mozliwosci rozbudowy. ustalona z synchronizacjg

— Naped nastawny (predkos¢, moment
Funkcjonalnosé dostosowana do potrzeb obrotowy)
Wstepnie przygotowane aplikacje — Pozycjonowanie wg tabel

technologiczne, ktére wystarczy tylko — Obszerna biblioteka blokéw funkcyjnych
jeszcze sparametryzowac, redukuja
nakfady zwigzane z projektowaniem

i zapewniajg szybkie osiggniecie System roboczy

wybranego celu. Uruchamianie odbywa » Funkcje podstawowe, n p. wzorcowanie,
sie przy pomocy panelu sterowania praca reczna, uruchamianie hamulca
(keypad) lub przy wykorzystaniu » Regulacja silnika, monitoring i diagnostyka

komputera przez fatwy dialog napedu, komunikacja
w programie L-force Engineer.

Profil urzadzenia CiA 402
Do sterowanych centralnie architektur
Motion Control przygotowany zostafo

arperr e | § | e e | e | o | Dt L akomen | fecetn |
Ea] R s

urzadzenie z rozszerzonym profilem
zgodnym z CiA 402 / IEC 61800-7-2.
Zapewniona jest wspoéfpraca

z magistralami komunikacji CAN

i EtherCAT oraz nastepujace moduty
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» Homing mode iR R

» Interpolated position mode | —
]

» Cyclic synchronous position
» Cyclic synchronous velocity
» Cyclic synchronous torque

BE

Wsparcie graficzne

Dzieki wsparciu przez graficzng forme
wprowadzania danych do programéw
pozycjonujacych w postaci schematu
tancuchowego, uzyskano prostg obstuge
i przejrzysta prezentacje kompleksowych
procesow.



Engineer | to wzrost wydajnosci

L-force Engineer to narzedzie stuzace

do uruchamiania i przeprowadzania
diagnostyki w Servo Drives 9400.
Intuicyjny panel roboczy jest tatwy

w obstudze. Przejrzyste dialogi w L-force
Engineer dopasowane zostaty do potrzeb
uzytkownika, dzieki czemu mozna
uzyskac wzrost wydajnoscijuz na etapie
projektowania.

L-force Engineer dostepny jest w dwéch
wariantach:
» Engineer Statelevel
to bezptatne narzedzie dla
specjalistow serwisowych
i uruchamiajacych aplikacje. Zawiera
wazne funkcje stuzgce do
parametryzacji i diagnostyki.
» Engineer HighLevel
to rozbudowane narzedzie stuzace do

projektowania nawet duzych instalacji.

Integruje w sobie moduty funkcyjne,
komunikacje systemowg i technologie
tarcz krzywkowych.

R et

EAzrre S nor

tatwy start dzigki zintegrowanym
asystentom.

Asystent startu w programie Engineer
pozwala takze poczatkujgcym
uzytkownikom na wykonanie pierwszych
krokéw w procesie projektowania.
Uzytkownik sam zorientuje si¢ jak
wprowadzi¢ przemiennik czestotliwosci,
aplikacje, silnik i przekfadnie, bez
koniecznosci studiowania obszernych
instrukcji.
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Asystent startu Mozliwosci konfiguracji
» Wybrac przemiennik czestotliwosci » Sprzet
» Skonfigurowac sprzet » Siec

» Wprowadzi¢ aplikacje » Moduty funkcyjne

» Edytor przetaczen



Konfigurator sieci

Pézniej mozna przeprowadzic
konfiguracje sieci. Dla zintegrowanej

w Servo Drives 9400 HighLine sieci CAN
konfiguracje sieciowg mozna sporzadzic
szybko i fatwo.

Edytor przetaczen

W edytorze przetaczen mozna stwierdzi¢
ktére wejscia i wyjscia (tak zwane porty,
w CAN zwykle zwane PDO) majg by¢
transmitowane prze magistrale CAN.
Woéweczas inzynier moze automatycznie
przydzieli¢ identyfikator.

Powierzchnie parametryzacji

Nowoscig sg graficzne powierzchnie
parametryzacji. Bardzo tatwo i czytelnie
mozna znalez¢ najwazniejsze dla
uzytkownika parametry.

Edytor modutu funkcyjnego

Dodatkowo w sposéb znaczacy ulepszony
zostaf uznany juz edytor modutow
funkcyjnych Lenze. Obecnie, na jednej
powierzchni mozna zobaczy¢ kompletny
schemat. Mozna tam pracowac bardzo
wygodnie, a po skonczeniu wydrukowac
schemat edytora modutéw funkcyjnych.

Diagnostyka

Przy pomocy tatwych w obstudze
powierzchni diagnostycznych i okna
monitora mozna natychmiast odnalezé
wazny bfad. Dostepny jest rowniez
oscyloskop finfach to bez koniecznosci
podtaczania dodatkowych zewnetrznych
urzadzen pomiarowych.

Przechowywanie dokumentacji

W programie Engineer mozna
przechowywac inne dokumenty dotyczgce
projektu, jak schematy CAD, szkice,

pliki Word, PDF etc., dzieki czemu
uzytkownik ma zapewniony staty dostep
do wszystkich informacji.
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Parametryzacja/konfiguracja
» Interfejsy parametryzacj
» Edytor modutu funkcyjnego

Diagnostyka

» Interfejsy diagnsostyk
» Oscyloskop

» Okno monitora



Doskonata para

Servo Drives 9400 HighLine

i silniki Lenze

Serwo silniki z serii MCS, MCA, MOA

i MDFQA tworza optymalne uzupetnienie
do urzadzen Servo Drives 9400. Wszystkie
silnik z tych serii wyrdzniaja sie niskimi
momentami bezwtadnosc, kompaktowa
konstrukcja o wysokich mocach i solidna
budowa. Ponadto moga one napedza¢
takze standardowe silniki asynchroniczne
serii Serie MDXMA bez enkodera oraz

z enkoderem w Servo Drive 9400.

Serwo-silniki MCS i MCA

Jesli uzytkownik stawia wysokie
wymagania wobec dynamiki i precyzji
niewielkich kompaktowym opakowaniu,
to synchroniczne serwo-silniki MCS
stanowig wtasciwy wybor.

Przy zakresie mocy od 0,25 kW do 15,8 kW
i znamionowym momencie obrotowym
od 0,5 Nm do 72 Nm, z momentem
szczytowym do 190 Nm, silniki te sg

w stanie spetnic¢ kazde zyczenie zwigzane
z potrzebg zastosowania kompaktowe;j

i dynamicznej techniki napedowe;j

Innowacyjna technologia Sinus Element
Pole, materiaty magnetyczne o wysokiej
jakosci i specjalnie stworzone ksztatfty
biegunéw stanowia baze dla $wietnych
wtasciwosci eksploatacyjnych napedu.

Minimalne momenty spoczynkowe
zapewniajg Swietng charakterystyke pracy
silnika a tym samym wyjatkowe
wifasciwosci kontroli pracy urzadzenia.
Solidna konstrukcja mechaniczna ze
wzmocnionym tozyskowaniem, wysoki
stopien ochrony i odlewany stojan
podwyzszajg pewnos¢ ruchowg, nawet

w trudnych warunkach eksploatacji.

Kompaktowa budowa asynchronicznych
serwo-silnikéw MCA i niski moment
bezwtadnosci umozliwiajg zastosowanie
ich do dynamicznych zadan napgdowych.
Jesli wymagane s3: szeroki zakres
predkosci obrotowych i solidna budowa,
to decyzja jest prosta: asynchroniczne
serwo-silniki MCA Lenze.

W zakresie mocy od 0,8 do 53,8 kW
asynchroniczne serwo silniki MCA
zapewniajg znamionowe momenty
obrotowe do 280 Nm, zaréwno

z chfodzeniem wymuszonym jak

i chtodzone przy pomocy wentylatora.
W przeciwienstwie do zwyktych silnikéw
tréjfazowych silniki z tej rodziny
produktéw charakteryzuja sie niewielkim
momentem bezwtadnosci, niskg waga

i wysokimi obrotami maksymalnymi.




Przeglad zalet silnikéw z serii MCS i MCA

» wysoka dynamika dzigki matym
momentom bezwtadnosci masy

» kompaktowa budowa o wysokiej
gestosci mocy

» solidny system resolwer-sprzezenie
zwrotne; alternatywnie enkoder
SinCos (MCA: dodatkowo enkoder
inkrementalny) dla najwyzszej precyzji

» fatwy montaz i bezproblemowy serwis
dzieki pofgczeniom wtykowym
(opcjonalnie skrzynka zaciskowa)

» ochrona IP54 (opcjonalnie IP65)

» certyfikat UR (MCS: dodatkowo
zgodnie z CSA), zgodnos¢ z CE

» elektroniczna tabliczka znamionowa

» mozna wykorzystac¢ do pracy
z ostabieniem wzbudzenia

Serwo silniki MQA i MDFQA
Skonstruowane do stafej pracy w ciezkich
warunkach przy wysokich momentach
obrotowych, silniki typu MOA i MDFQA,
o wentylacji przelotowej zapewniaja
dfuga zywotnosc¢ i optymalng prace we
wszystkich sytuacjach napedowych.

Silniki te, o mocy pomiedzy 10 kW

a 95 kW, s3 kompaktowo zbudowane

w stopniu ochrony IP23 i skonstruowane
specjalnie do pracy z przemiennikami

czestotliwosci i z serwo-przemiennikami
firmy Lenze. Szeroka paleta systemoéow
sprzezenia zwrotnego, hamulce

i wentylatory zapewniajg w niemal
wszystkich warunkach stosowania zawsze
perfekcyjne konfiguracje systemu.

Przeglad zalet silnikoéw z serii MDA

i MDFQA

» wysoka gestos¢ mocy

» Swietna praca

» ochrona IP23

» skrzynka zaciskowa dla zasilania,
hamulca, enkoderéw

klasa temperatury F

czujnik temperatury KTY
promieniowy wentylator zewnetrzny

vVvyyvyy

zewnetrzny wentylator po stronie nie-
napedowej, moze pracowac z obu
stron

wz6r B 5 lub B 35

duzy zakres regulacji predkosci

» mozna wykorzystac do pracy

z ostabieniem wzbudzenia

vy

—> Pozostate informacje w informacgji
technicznej dot. programu naszych
silnikéw i motoreduktoréw.
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Niniejsze dane techniczne dotycza pracy z 3/PE AC
400V lub DC 565 V przy podanej czestotliwosci
kluczowania.

Modut osiowy Multi Drive

Zakres napiecia zasilania 3/PEAC180V-0%..550V +0 %; 45 Hz-0% ... 65 Hz +0 %

Znamionowy prad wyjsciowy  [A] 15 2.5 4 7 13 16.5 235 32 47 59 86 104
Czestotliwosé przetaczania [kHz] 4 4 844 8 8 8 8 8 8 8

Maks. prad wyjsciowy 1) [A] 6 10 16 21 39 495 588 76,8 94 118 172 208
Typowa moc silnika [kw] 7.5 0.75 1.5 3 5.5 0.37 11 15 22 30 45 55
Zasilanie elektroniki wewn.; alternatywnie DC 24 V zewn.

Chopper hamowania zintegrowany

Rezystor hamujacy zewn.

Wymiary (wys. x szer. x gt.) [mm] 481 x 60 x 288 481 x 90 x 288 481 x 120 x 288 602 x 206 x 294 702 x 266 x 370

1) W zaleznosci od obcigzenia nastepuje automatyczne dopasowanie
czestotliwosci przetgczania. 0.5 s z maks. pradem wyjsciowym, potem
4.5 s ze zmniejszonym pradem wyjsciowym.

Zakres napiecia zasilania 3/PEAC342V-0%..550V +0 %; 48 Hz-0 % ... 65 Hz +0 %
Znamionowy prad wyjsciowy  [A] 145 172 202 245 292 366 460 572 635 695
Znamionowa czestotliwosé
przetaczania [kHz] 4 4 4 2 2 2 2 2 2 2
Maks. prad wyjsciowy ) [A] 261 310 364 441 526 659 828 1030 1143 1251
Typowa moc silnika [kw] 75 920 105 130 150 190 240 300 335 370
Zasilanie elektroniki wewn.; alternatywnie DC 24 V zewn.
Chopper hamowania zintegrowany
Rezystor hamujacy zewn.
Wymiary (wys. x szer. x gt.) [mm] 930 x 1199 x 407 x 427 1580 x 407 x 427 1559 x 568 x 541

407 x

427

1) W zaleznosci od obcigzenia nastepuje automatyczne dopasowanie
czestotliwosci przetyczania. 10 s z maks. pradem wyjsciowym, potem
50 s ze zmniejszonym pragdem wyjsciowym.

Modut osiowy Multi Drive

Zasilanie DC DC260V-0%..775V +0 %

Znamionowy prad wyjsciowy  [A] 1.5 2.5 4 7 9.3 13 16.5 235 32
Znamionowa czestotliwosé

przetaczania [kHz] 8 8 8 8 8 8 8 8 8
Maks. prad wyjsciowy 1) [A] 6 10 16 21 28 39 49.5 70.5 76.8
Typ. moc silnika [kw] 0.37 0.75 15 3 4 5.5 7.5 11 15
Zasilanie elektroniki DC 24V zewn.

Chopper hamowania przez modut zasilania

Rezystor hamujacy przez modut zasilania

Wymiary (wys. x szer. x gt.) [mm] 481 x 60 x 288 481 x 90 x 288 481 x 120 x 288

1) W zaleznosci od obcigzenia nastepuje automatyczne dopasowanie
czestotliwosci przefgczania. 0.5 s z maks. pradem wyjsciowym, potem
4.5 s ze zmniejszonym pradem wyjsciowym.
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Modut zasilajacy
Zakres napiecia zasilania 3/PEAC 180V -0%..550V +0 %; 45 Hz -0 % ... 65 Hz +0 %
Znamionowy prad wyjsciowy  [A] 10 36 100 245
Maks. prad wyjsciowy DC 2) [A] 40 108 200 368
Znamionowy prad wyjsciowy  [A] 8 29 82 200
Zasilanie elektroniki DC 24V zewn.
Chopper hamowania zintegrowany
Rezystor hamujacy zewn.
Wymiary (wys. x szer. x gf.) [mm] 461,5 x 60 x 288 461,5 x 120 x 288 510 x 210 x 288 510 x 390 x 288

1) 0.5 s z maks. prgdem wyjsciowym, potem 4.5 s ze zmniejszonym pragdem wyjsciowym.

Modut zasilajacy/zwrotu energii

Informacje dotyczgce modutéw zasilajgcych/zwrotu
energiimozna znalez¢ w informacji technicznej
“L-force Energy Recovery”

Najwazniejsze parametry | praegiac

Rodzaje regulacji Serwo regulacja, bezczujnikowa regulacja wektorowa dla urzadzen do 104 A, sterowanie U/f 4
Funkcje podstawowe N p. wzorcowanie, tryb reczny, kontrola predkosci, momentu obrotowego i pofozenia,
logika hamowania, elektroniczna tabliczka znamionowa, funkcja oscyloskopu 4
Interfejsy Analogowe wejscia / wyjscia 2/2
Cyfrowe wejscia/wyjscia 8/4
CANopen v
Wejscie resolwera 4

Interfejs Multi-Encoder dla jednego z nast. systemoéw sprzezenia zwrotnego:

—enkoder inkrementalny TTL

—enkoder inkrementalny SinCos 4
—enkoder wartosci absolutnej SinCos z interfejsem Hiperface®

—enkoder wartosci absolutnej SinCos z interfejsem Endat V2.1

— enkoder SSI z protokotem Stegmann-SSI jako enkoder potozenia lub kierujgcy z minimalnym czasem cyklu 1 ms

Dodatkowe moduty llos¢ gniazd wtykowych (slotow) 2
Ethernet, ETHERNET Powerlink, PROFIBUS, CANopen, czestotliwos¢ kierujgca TTL, PROFINET, EtherCAT, DeviceNet O
Moduty pamigci — MM220 — Motion Control HighLevel [ ]
Funkcjonalnosé MM330 — Motion Control TopLevel O
MM430 — Motion Control TopLevel z funkcja pracy w czasie rzeczywistym @)
Moduty bezpieczeristwa SMO — bez funkgji bezpieczeristwa [ ]
SM100 — bezpieczne wytgczanie momentu, EN954-1-Kat. 4, EN ISO 13849-1 PLe O
SM301 — obszerne funkcje bezpieczenstwa, jak n p. bezpieczne odtgczanie momentu,
Bezpieczne zatrzymanie 1, bezpieczne zatrzymanie 2, bezpieczne ograniczanie predkosci, o
Bezpieczne wjscia i wyjscia, PFROFIsafe @1, EN954-1-Kat. 3, EN 1SO 13849-1 PLe
Modut hamowania silnika DC 24V —-2.5A, mozna zintegrowac w ptycie 11 kW O
DC 24V -5 A, mozna zintegrowa¢ w napedzie od 15 kW @)
DC 180V - 0.61 A, mozna zintegrowac w napedzie od 15 kW O
DC 205V —0.75 A, mozna zintegrowac w napedzie od 15 kW O
v Zawarte
@ Standard
O Opdja

@1 W potaczeniu z modutem komunikacji PROFIBUS-/PROFINET

—> Pozostate informacje w informacji technicznej
dot. L-force Drive-based Safety.



dlaczego dla Panstwa

DObrze je5t WiEdZiEé tutaj jestesmy

-

»Nasi klienci sq dla nas najwazniejsi. Ich zadowolenie to nasza moty-
wacja. Myslenie w kategoriach potrzeb klienta daje efekt w postaci
niezawodnosci, czyli podniesienia wydajnosci w procesie produkcyjnym.”

,Od nas otrzymacie Panstwo doktadnie to, czego potrzebujecie —
perfekcyjnie wzajemnie wspdtpracujgce produkty i rozwigzania
techniczne, z funkcjami dopasowanymi do Waszych maszyn i urzqdzen.
W ten sposéb rozumiemy pojecie jakosci.“

Prosimy o korzystanie z naszej wiedzy i doSwiadczer zbieranych
w réznych branzach od ponad 60 lat, ktére zostaty przez nas
konsekwentnie przeniesione na produkty i ich funkcjonalnosc,

z uwzglednieniem potrzeb uzytkownika.“

»Caty swiat to nasz rynek. Koncepcje
automatyki i napedow firmy Lenze blisko
uzytkownika na catym globie.”

Algeria - Argentina - Australia - Austria - Belarus - Belgium - Bosnia-
Herzegovina - Brazil - Bulgaria - Canada - Central America - Chile
China - Colombia - Croatia - Czech Republic - Denmark - Egypt - Estonia
Finland - France - Germany - Greece - Hungary - Iceland - India - Indonesia
Iran - Israel - Italy - Japan - Latvia - Lebanon - Lithuania - Luxembourg
Macedonia - Malaysia - Mauritius - Mexico - Montenegro - Morocco
Netherlands - New Zealand - Norway - Philippines - Poland - Portugal
Romania - Russia - Serbia - Singapore - Slovac Republic - Slovenia
South Africa - South Korea - Spain - Sweden - Switzerland - Syria
Taiwan - Thailand - Tunesia - Turkey - Ukraine - United Arab Emirates
United Kingdom/Eire - USA - Vietnam

Mozecie Paristwo zaufaé naszemu serwisowi. Porade ekspertow
uzyskacie za posrednictwem naszej linii pomocy 008000 24 Hours
(008000 24 46877) - w ponad 30 krajach, przez 24 godziny na dzien,
365 dni w roku.

www.Lenze.com
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